Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

1. DANE OGOLNE
1.1 TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest projekt oznakowania i zabezpieczenia robot
zwigzanych z ,Przebudowa fragmentu ul. Rodzinnej wraz z utwardzeniem
powierzchni dziatki gminnej nr 631/3 koto kosciota katolickiego w Jasienicy.

1.2PODSTAWA OPRACOWANIA

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w
sprawie szczegotowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tymi drogami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach

2. OPIS TECHNICZNY
2.1 STAN ISTNIEJACY

Dziatka przeznaczona do utwardzenia z jednej strony graniczy z ul.
KosScielna, ktéra posiada jezdnie o nawierzchni asfaltowej o szerokosci ok. 5,0
m, a zabudowa wystepujaca przy niej to budynki uzytecznosci publicznej
(kosciot, plebania) oraz budynki mieszkalne. Z drugiej strony natomiast
graniczy z ul. Rodzinng, ktorej skrzyzowanie z ul. Koscielng zostanie
przesuniete w dot o ok. 15,0 m, droga ta réwniez ma nawierzchnie asfaltowg o
szer. ok. 3,0 m i obstuguje dojazd do plebani oraz znajdujgcych sie przy nigj
posesji mieszkalnych.

2.2 CHARAKTERYSTYKA RUCHOWA

Sredni ruch na drodze mozna okres$li¢ jako niewielki i jest to gtownie ruch
obstugujacy znajdujgce sie przy niej instytucje i posesje.

2.3 PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU

ETAP 1-rys. 2a

Zakres i miejsce robot: wykonanie fragmentu przylgcza deszczowego
(roboty ziemne, uktadanie rur, zasypanie, odtworzenie nawierzchni) na
odcinku odc. ul. Koscielnej.

Zmiany w organizacji ruchu: na czas rob6t nastgpi wytgczenie z ruchu
(zawezenie) fragmentu ulicy oraz chodnika, na ktdorym bedg prowadzone
prace. Ruch pieszy i kotowy zostanie utrzymany. O zamknieciu ruchu nalezy
powiadomic instytucje i mieszkancow z kilkudniowym wyprzedzeniem.
Oznakowanie projektowane: miejsce rob6t nalezy wygrodzi¢ zaporami
drogowymi U-20a, od strony najazdu pojazdéw nalezy wprowadzic¢ tablice
prowadzgcg U-3d. O prowadzonych robotach nalezy poinformowac
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kierujacych za pomocg znakéw A-14 oraz A-12, ponadto nalezy wprowadzi¢
ograniczenie predkosci do 30 km/h (B-33).

ETAP 2 —rys. 2b

Zakres i miejsce robot: wykonanie czesci utwardzenia dziatki stykajgcej sie z
ulicg Koscielng (fragment od poczatku robét do nowego skrzyzowania z ul.
Rodzinng) oraz stykajacej sie z ul. Rodzinng (roboty ziemne, wykonanie
wpustow deszczowych, wykonanie podbudowy, utozenie kraweznikow,
wykonanie nawierzchni z kostki).

Zmiany w organizacji ruchu: na czas rob6t nastapi wytgczenie z ruchu
(zawezenie) fragmentéw ulic, na ktérych bedg prowadzone prace. Ruch
pieszy i kotowy zostanie utrzymany. O zamknieciu ruchu nalezy powiadomic
instytucje i mieszkancow z kilkudniowym wyprzedzeniem.

Oznakowanie projektowane: miejsce rob6t nalezy wygrodzi¢ zaporami
drogowymi U-20a, od strony najazdu pojazdéw nalezy wprowadzic tablice
prowadzgce U-3d. O prowadzonych robotach nalezy poinformowac
Kierujacych za pomocg znakéw A-14 oraz A-12, ponadto nalezy wprowadzi¢
ograniczenie predkosci do 30 km/h (B-33) na ul. Koscielne; .

ETAP 3 —rys. 2c

Zakres i miejsce robot: wykonanie czesci utwardzenia dziatki stykajgcej sie z
ulicg KosScielng (fragment od nowego skrzyzowania z ul. Rodzinng do konhca
zakresu) (roboty ziemne, wykonanie wpustow deszczowych, wykonanie
podbudowy, utozenie kraweznikdéw, wykonanie nawierzchni z kostki).

Zmiany w organizacji ruchu: na czas robot nastgpi wytaczenie z ruchu
(zawezenie) fragmentu ulicy, na ktorym bedg prowadzone prace. Ruch pieszy
I kotowy zostanie utrzymany. O zamknieciu ruchu nalezy powiadomic
instytucje i mieszkancow z kilkudniowym wyprzedzeniem.

Oznakowanie projektowane: miejsce roboét nalezy wygrodzi¢ zaporami
drogowymi U-20a, od strony najazdu pojazdéw nalezy wprowadzi¢ tablice
prowadzacg U-3d. O prowadzonych robotach nalezy poinformowac
kierujacych za pomocg znakow A-14 oraz A-12, ponadto nalezy wprowadzic¢
ograniczenie predkosci do 30 km/h (B-33).

2.4 OPIS ZAGROZEN (DOTYCZY WSZYSTKICH ETAPOW)

Z uwagi na koniecznos$¢ zapewnienia ruchu pieszego na terenie budowy
wystgpig zagrozenia zwigzane z mozliwoscia:
- potracenia pieszych przez maszyny budowlane

Zranienia pieszych przez maszyny i urzadzenia budowlane

wpadniecia pieszych do wykopdw, przekopow na terenie budowy

inne wypadki i zdarzenia zwigzane z poruszaniem pieszych po terenie

budowy
Powyzsze zagrozenia zostang zminimalizowane poprzez Sciste wyznaczenie i
oznakowanie (wygrodzenie) odcinkéw robot.
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2.5 UZASADNIENIE ZMIANY ORGANIZACJI RUCHU

Koniecznos¢ zmiany organizacji ruchu zwigzana jest utwardzeniem
powierzchni dziatki gminnej oraz wykonaniem przytgcza deszczowego
stanowigcego odptyw odwodnienia tej dziatki.

2.6 TERMIN WPROWADZENIA OZNAKOWANIA

Planowany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu (etapowo)
18.07.2016 .

Przywrdcenie statej organizacji ruchu 30.09.2016 .

2.7 UWAGI:

- Zastosowane znaki drogowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi w
tym zakresie przepisami
Na zaporach i tablicach przy ewentualnym wykonywaniu prac w porze
wieczorno-nocnej nalezy umiesci¢ Swiatta ostrzegawcze czerwone
Osoby prowadzagce prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w
odziez zapewniajacg im dobrg widocznosc¢
O terminie wprowadzonej zmiany w organizacji ruchu nalezy
powiadomic z kilkudniowym wyprzedzeniem: mieszkancow, stuzby
ratownicze oraz porzgdkowe oraz administratora drogi.
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