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Czes$¢ ogdlna
= Rodzaj zamdéwienia
Zadania zwiazane z budowa, przebudowa i remontem drég, chodnikéw, zatok
autobusowych, mijanek, przepustéw, zarurowan, odwodnien na terenie Gminy Jasienica.
= [nwestor
Urzad gminy Jasienica
Jasienica 159

43-385 Jasienica

Wspoélny Stownik Zamowien (CPV)

= 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg 1 roboty ziemne
= 45111240-2 - Roboty w zakresie odwadniania gruntu

= 45231100-6 - Ogdlne roboty budowlane zwiazane z budowa rurociagdéw

= 45233142-6 - Roboty w zakresie naprawy drog

= 45233120-6 - Roboty w zakresie budowy drog
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadawiazanych z budow przebudow
i remontem drdg, chodnikéw, zatok autobusowych,amdk, przepustow, zarurowa
odwodnig na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawpracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokot przetargowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant spomtizapcy dokumentagj projektows i odpowiednie szczegotowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdidwlanych mee wprowadza do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzapsia lub gcislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdaiwzgkdniapce wymagania
Zamawiajcego oraz konkretne warunki realizacji zadaniagkioi i robot, ktore gniezkzdne

do okreélania ich standardu i jakoi.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogolne, wspdlne dla

robét ogoélnobudowlanych, zadanych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorub® zdefiniowane &
okreslenia podstawowe, ktore sl map ujednoliceniu interpretacji tego oktenia przez
uczestnikdw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okienia podstawowe wspolne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleie od tego w kadej ze szczegotowych specyfikacji
technicznych zdefiniowaneasinne dodatkowe okgeenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

llekro¢ w ST pojawia si pojecie:

Obiekt budowlany — naky przez to rozumie

a. budynek wraz z instalacjami i wdzeniami technicznymi,



b. budowk stanowica catcs¢ techniczno-aytkowa wraz z instalacjami i uszglzeniami,
c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, widzenia, instalacje zlokalizowane na trasie prokizego obiektu.
Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna - elementodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — ukiad konstrukcyjnyasty do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz zgte wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowanaunkow bezpieczsstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa -esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a talkprace polegage na przebudowie, morta remoncie

lub rozbiorce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrizew ktdrej prowadzoneagoboty budowlane wraz z przestrzeni
zajmowam urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budoyw decyzja administracyjna zezwalz na rozpocgie i prowadzenie
budowy lub wykonanie robét budowlanych innych hudowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budawaz z zatczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw gxiowych i kaicowych, w miag potrzeby, rysunki i
opisy shizace realizacji obiektu, operaty geodezyjne, aksa obmiardw,

a w przypadku realizacji obiektow metpehontau — take dziennik montau.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy amiesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjngomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczr@bwy stwierdzajca jego przydatnig
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza ospbpowotarn przez Zamawiagego do dziatania jako
Inzynier dla celow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecemigkazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dosgez sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy — osoba wyznaczona przez owake, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua



Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizycznglada autorem dokumentacji
projektowej.

Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcyepr Zamawiajcego prowadzony
przez Wykonawe na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutuptiskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykorawa Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiegovwaa@Budowlanego.

Przedmiar rob6t — wykaz rob6t z podaniem ichsdlo (przedmiar) w kolejnsi

technologicznej ich wykonania.

Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach teadammych znajdujcych s¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&konvykonanych rob6t oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentag] projektows, szczegotow specyfikacp techniczm (SST)

i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przel@aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzged@mi prawnymi
i administracyjnymi, poda lokalizagji wspotrzdne punktow gidwnych obiektu oraz
reperdw, przekee dziennik budowy oraz komplet dokumentacji prajekdj i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochrorn przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru Kamowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasnygkb

1.5.2. Zgodnaos¢ robot z dokumentacp projektow g

Dane okrélone w dokumentacji projektoweja suwazane za wartei docelowe,
od ktérych dopuszczalnea sodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli masavykazywa& zgodnd¢é z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech i elementow budonie mog przekracza

dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku rozbienosci, wymiary podane na rysunky sazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wykonawca nie moe wykorzystywa biedow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiagbwiadomé Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialyusza by¢ zgodne
z dokumentagj projektows.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykenaoboty nie bda zgodne
z dokumentagj projektows i maja wptyw na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to
takie materialy zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawva
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaliyglzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpiecza@e, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie indeodki niezlgdne do ochrony robo6t, wygody
spotecznéci i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi
wyraznie oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z&t@rem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przezoae dla pojazdéw i maszyn
pracupcych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednibnakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem
przez umieszczenie w miejscach gd@ch okrélonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i

ze jest whczony w cen umowry.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykonywania robo6t wykaczeniowych Wykonawcagdzie:



utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
podejmowé& wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniegsilo przepiséw
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orede
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla 0sob lub wiasrigi spotecznej, a wynikagych
ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢@stivie jego sposobu
dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga, Wykonawca bdzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytatub substancjami
toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstawania paru.

1.5.5. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactobiych, mieszkalnych i magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dxla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgrearem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroninstalacji i uradzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jatociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzety@mnstalacji i uradzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvezasovy
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore mad)y¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadénmwestora projektu i wtadze lokalne

0 zamiarze rozpogeia robot.



Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora projekizainteresowane wiadze
oraz lgdzie odpowiadad za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uzkua
instalacji na powierzchni ziemi iwdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inwestor projektu &dzie na bieaco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa, a wigcicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wtassa
i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inwestor projektu ani Zamawgey nie kedzie ingerowat
w takie porozumienia, o0 ile nieetlh one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniagzebchzenia na € przy
transporcie gruntu, materiatdbw i wypasaia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie
niezledne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyalgowo tadunkéw i w sposéb

ciagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawc&dbie przestrzedga przepisow dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolneci wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz niespetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na

budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych

powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;j.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Inwestora projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla Iub jej eletyn byly
w zadowalagcym stanie przez caty czag, @ momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gdiej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zna wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji pastwowej i samorgdowej, ktore § w jakikolwiek sposob zwazane
z robotami i lgdzie w pemni odpowiedzialny za przestrzeganie tymaw, przepiséw

i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idgizie w peini odpowiedzialny
za wypeltnianie wszelkich wymag@rawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwhzanych
z wykonaniem robot i w sposébagty bedzie informow& Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty pgmiwania, obcizenia iwydatki wynikie z lub

zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca.

2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spehldiavymagania jakéciowe okrélone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow&S.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tpptawynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwizane z dostarczeniem materialtdbw do robdt, chyba
postanowienia ogoélne lub szczegotowe warunkéw umstagows inacze;.

Humus i nadkltad czasowo zt§ z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku izwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypcekultywacji terenu

po ukaczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopda terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umdwsgla wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskaza Inspektora

nadzoru.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom jakwiowym zostaa przez Wykonawe

wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane magtato czasu, gdydaa one

potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swojakosé

i wkasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatoydabzlokalizowane w olabie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzo

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidopozliwos¢ zastosowania #ych
rodzajéw materiatbw do wykonywania poszczeg6lnydementéw robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@vaonkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezendy¢ pdzniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spyi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spez uzywany do robét
powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji rpbdaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie rob6t, zgodnie
z zasadami ok&tonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidospektora nadzoru
w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony

srodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie utodntéw potwierdzagych

dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego #ycia
sprztu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiaddnsipektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed wyciem sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicginodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidospektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznyctsrodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych
obcihzen na osie mog by¢ dopuszczone przez wlawy zarad drogi pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umow. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jaké zastosowanych materiatow i zgoddavykonywanych robét z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzo

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za pela obstug geodezyja przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robo6t oiomych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych nagmie przez Inspektora nadzoru.
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Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawg na wtasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot dila oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentanbwy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotem realizacji robét da wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggowstrzymania

roboét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rokadtakiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok jakaosci robdt i stosowanych
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtiadin wtaczapc w to personel,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezdne kontroli materiatéw oraz robét.

Minimalne wymagania, co do zakresu badéach czstotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam chkoee, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. posiadag certyfikat na znak bezpieardwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é
z kryteriami technicznymi okééonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmycih
oraz widciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgadnz rozporadzeniem
MSWIiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

Polsky Norma lub

Aprobaty Techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej

Normy, jezeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktore spetniajwymogi

SST.

3. znajdup sie w wykazie wyrobdw, o ktorym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998r.
(Dz. U. 98/99).
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W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumenty vBymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do rob@dbie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speti&ych wymaga beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem ¢dmvym obowazujacym
Zamawiapcego i Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budosvkaica
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budaggdnie z 8§ 45 ustawy Prawo

budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na biaco i beda dotyczy¢ przebiegu

robét, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy lgda czytelne, dokonane trwattechniky, w poradku chronologicznym,

bezpdarednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgetkda oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
« dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentaciji projektowej,
« uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonograrobat,
« terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

« przebieg robdt, trudrgoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymcgyprzerw
w robotach,

« uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

 daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbiorow robot,

« wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsch

ograniczeniom lub wymaganiom w zwku z warunkami klimatycznymi,
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« zgodnad¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis&v dokumentacji
projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakdci materiatdw,

+ inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjgamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglab
przedi@zone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowarga si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dzienniddotyy Wykonawca podpisuje

Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje plelstora nadzoru do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robot.

[2] Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pggt
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza si sukcesywnie
w jednostkach przgtych w kosztorysie.

[3] Dokumenty dotycgzce materiatéw

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lada
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadZdokumenty te stanowizahczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na buday

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale
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f) operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowydab zawsze dogpne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wdl nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. @umrobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Ingpek nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmmaj 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru leda wpisane do kaizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd Iub przeoczenie (opuszczenie) w sdb robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST mwalnia Wykonawcy od obowazku
ukonczenia wszystkich robot. 8ine dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora nadzoru
na pémie. Obmiar gotowych robotedzie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagan do celu

mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
Zasady okréania ilosci robdét podane s w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jedrawsik okrelonymi

w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, orazgmmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagc
Jezeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestugcych, to Wykonawcadulzie posiada

wazne swiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty megoodlegé nastpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

8.1. Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tkio
wykonywanych robét oraz ifgi tych robot, ktore w dalszym procesie realizadggm
zakryciu.

Odbior roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania ogodlnego
postpu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem dceemizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora zaad Odbior hkdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiarow, w konfrontacji z dokutaep projektows, SST i uprzednimi

ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje gidla zakresu robét okflmnego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdhbiobot dokonuje Inspektor nadzoru.
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8.3. Odbidr ostateczny (kaicowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatypgo wykonania roboét
w odniesieniu do zakresu ($la) oraz jakdci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie

stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzokorzazenia robot.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego
w obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zaposiga z realizaci ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikaych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow
czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot ulniggcych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢é wykonywanych robot
w poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej dokumentaci
projektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejazowartas¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru osimtego robdt, spogdzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawigo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheamy przygotowa& nastpujace

dokumenty:

1. dokumentag powykonawcz, tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robét oraz geodezyjngorniarami powykonawczymi,

2. szczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe pkumentow umowy

I ew. uzupetniajce lub zamienne),
3. protokoty odbiorow robot ulegagych zakryciu i zanikagych,

4. protokoty odbiorow cgsciowych,
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5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych,

8. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh oraz protokoty odbioru
I przekazania tych robot wdeicielom uradzen,
10. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
11. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania
dokumentacyjnego nie¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogzomi
z Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarmlzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnigp lkxda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzZnpgacych wyznaczy komisja

i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatncgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykapawa
jednostk obmiarova ustalor dla danej pozycji kosztorysu prezt4 przez Zamawiagego

w dokumentach umownych.

Dla robo6t wycenionych ryczaltowo podstaytatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawegi przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe duizie
uwzgkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdikdsa obejmowa:
+ robocizre bezpdrednh wraz z narzutami,

« wartas¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

« warta¢ pracy sprztu wraz z narzutami,
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« koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

« podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami, ale z wytzeniem podatku
VAT.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlanen@éty tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z @d. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamévpeblicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budaych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie pgezzarowej (jednolity tekst
Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o0 dozorze teehyim (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p&n. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochr@mydowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z pin. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publdznjednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systemow
oceny zgodngci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanekowaniem
CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upemianych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i foapobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
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Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z drd@ wrzénia 1997r. —
w sprawie ogolnych przepiséw bezpietzigva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003- w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robét bidoych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020 — w sprawie
informacji dotycace] bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsteia
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wképea 2004r. — w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prografaokcjonalno-aytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@0ar. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz @mposznakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02r. — zmieniajce
rozporzdzenie w sprawie dziennika budowy, mantai rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamaw@@go dane dotyaze bezpieczestwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlmontaowych (tom 1, I,
I, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowkh Instytut Techniki

Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i atstji, Centralny Qrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL,&v¢zawa, 2001r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej SST g wymagania
dotyczce tyczenia trasy i odtworzenia punktéw wysakowych, dla realizacji zada
zwigzanych z budow przebudow i remontem drég, chodnikdéw, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowsodwodnié na terenie Gminy Jasienica.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirperetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t ogélnobudowlanych, dotycych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczzasad prowadzenia robét
Zwiazanych z  tyczeniem trasy i odtworzeniem punktowsakgsciowych zgodnie

z lokalizacj podam w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w SST jest mowa o:

osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany phoidktéw, ktorych wzajemne

potozenie na powierzchni odniesienia, zostato éllkarge przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

- osnowa geodezyjna wysalaowa — usystematyzowany zbidr punktow, ktoérych
wysoka¢ w stosunku do przyjej powierzchni odniesienia, zostata otoma przy

zastosowaniu techniki geodezyjnej

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (paziomwysokdciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia element@jelpdbw w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i moataurzadzer i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuizy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszézé odksztalcé, a take w miag
mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

- punkty gtdwne trasy — punkty zatlamania osi traswynkpy kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan

w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osisyr i punktow wysok@iowych
wedlug zasad niniejszej SST a stupki drewniane, iglasteatlz inne materiaty

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST — 00. ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

» teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
» dalmierze,
* tyczki,
o laty,
* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysgkmwych powinien gwarantowa

uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne
pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymi srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w S@TWymagania ogoélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny d&ywykonane zgodnie z obayzujacymi instrukcjami

Gtéwnego Urzdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przeka wykonawcy odpowiedsi liczbe statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysékomwej, aby umeliwi¢ mu wykonanie prac

Zwigzanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o si@statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomeysokaciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawcdowhzany jest do zakenia,
utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o sp@irzdnych  poziomych
i wysokaciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawd zatwierdzony przez inspektora nadzoru gkbj
osnowy roboczej poziomej i wyscokiowe] oraz system przeprowadzania kontroli
okresowej punktow tej osnowy, powinny speinizastpujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nale wyznaczy i utrwalc poza terenem wykonywania
rob6t oraz odpowiednio zabezpie€zgrzed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegiaé¢ pomkdzy punktami winna wynasi srednio 100 m., a kaly punkt
powinien by oznaczony w sposOb zatwierdzony przez ingpaktnadzoru tak,
aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) sposéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowgboczej oraz kryteria jej
doktadndci winny by zgodne z polskimi przepisami zawartymi wstiokcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK)G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca mge wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora padzzasadami wykonania niezimych
rob6t i wytyczé oraz zgodnie =z generalnymi zasadami wyszZ@nemymi
w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy wodmggci z dokumentagj
projektova w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 52.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny byprzesunjte wiccej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a edne punktdw na osi nale wyznaczy z dokiadnécia do 1 cm
w stosunku do exdnych projektéw. W przypadku, kiedy dopuszczalodchytki s
przekroczone wykonawca jest zobemdany do korekty osi trasy odnesz sk do
istniejacych budowli idynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora adz

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktach
pasrednich, w odlegkxriach zalenych od charakterystyki terenu i uksztattowamiasy.

Wytyczenie osi trasy powinno ®yzaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzeczrch)

Wyznaczanie nasypow i wykopOw polega na ozemic potaenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz kr@dzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopéw nglestosowa dobrze widoczne paliki.
Odlegtaci migdzy palikami nalgy dostosowé& do uksztattowania terenu. Odlegtda
powinna odpowiada odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnychrysu (konturéw) nasypow
i wykopow w przekrojach poprzecznych (tzw.fposvanie przekrojow poprzecznych)
powinno by wykonane w zgodrigi z dokumentagj projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspaknadzoru, lecz nie rzadziejzni
co 50 m.
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5.7. Wyznaczenie potdenia obiektow

Dla kazdego obielu naley wyznaczy¢ jego potaenie w terenie zgodnie
z dokumentagj projektows poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczerpanktow

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie rob6t

Wykonawca zobowazany jest po zakezeniu robét do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotygzj osnow geodezyjnych i przekazania punki@wterenie

na takich zadaniach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcji
i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami pagiai w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST — 00 ,Wyan&agogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiabdt

zwiazanych z wyznaczeniem obiektoveymierskich jest cgcia obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00 ,Wyen& ogdbine” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robot

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pkaitu z kontroli, ktdre Wykonawca

przedktada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatngci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsei podano w ST — 00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1km wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy, granicobot i punktow
wysokaciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej pozanigeani robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewengualnwvytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wyznaczenie konturow obiektéwzynierskich,

- wykonanie pomiarow bigcych w mia¢ postpu robot, zgodnie z dokumentac
projektows,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ockroich przed zniszczeniem
i oznakowanie ufatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakaobot roboczych punktéw
sytuacyjno-wysokgciowych,

- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktévgkonawca uzna za potrzebne

- transport i koszty materiatow (znakéw geodeygn).

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1.: Ogolne zasady wykonyaanac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga styagi, GUGIK, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa poajdGUGIK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne sakaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjng G 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne GEJ1983.
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Usunkcie warstwy humusu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zydanych z usuktiem warstwy humusu dla realizacji
zada zwiazanych z budow przebudow i remontem drdg, chodnikow, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad
prowadzenia rob6t dotygezych usungcia warstwy humusu i zwzanych z wykonaniem
zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okréleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycce robét podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wyskpuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét przygotowawczych powinien az#
sig¢ mazliwoscia korzystania ze spycharki, tadowarki i samochodtzyskowego, a take
lopat, szpadli i innego spi do kcznego wykonywania robot ziemnych w miejscach,

gdzie prawidiowe wykonanie rob6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwe.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem spycharek albo przewtznsportem
samochodowym. Wybdérodka transportu zatg od warunkow lokalnych i przeznaczenia

humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0Gbpkt

5.2. Wykonanie robot

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do miejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, ewentualnym sadzeniu krzewow wigeetnianiu otwordw prefabrykatow
drogowych i rekultywacji terenu. Zagospodarowanigmhsu powinno nagpi¢c zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Warstwumusu naley zdja¢ z powierzchni robét
na peta gkcbokas¢ jego zalegania, okéna w dokumentacji projektowej lub wskazanej na
roboczo wg stanu faktycznego. £nj humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach do
2m wysokdci. Ziemig¢ urodzaja do p&niejszego wykorzystania nalew pryzmach obsia

mieszank traw ochronnych. Dopuszczalny okres skladowanianosy 1 rok. Miejsca
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sktadowania powinny Ky tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez samochody i zggczeniem. Nie nalg
zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémmnio po nich, aby unikid

zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci rob6t

Sprawdzenie jak@i robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiousungcia

humusu z powierzchni rob6t ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyamé&gogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf usunicia warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.

8.2. Odbiér robot

Odbioru dokonuje Ilaynier po sprawdzeniu prawidiowa wykonania robot na
podstawie szkicow, dziennikdbw pomiaréw geodezyjnytb protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktér przedktada mu wykonawca.

34



9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena jednostki obmiarowe] obejmuje: @de humusu na pedngicbokas¢ jego

zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwieeienna odkiad.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Nie wyskpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpws/magania dotycce wykonania

i odbioru rob6t przygotowawczych tj. usaaia namutu dla realizacji zaflazwiazanych
z budows, przebudow i remontem drég, chodnikéw, zatok autobusowychjamek,

przepustéw, zarurowia odwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynn&i podstawowe
wystepujace przy usuriciu namutu, a take roboty tymczasowe oraz prace towaragsz
wykonywane w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okréleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycce robét podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wyskpuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét przygotowawczych powinien az#
sic mazliwoscia korzystania z typowego spitm do kcznych robot ziemnych.
Do wydobywania namutu nina stasowa szufle stalowe, kubty perforowane i nedzia

zaakceptowane przezzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport namutu

Namut naley transportowésrodkami zaakceptowanymi przezzymiera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Wykonanie robot

Czyszczenie najlepiej wykonywagdy row nie prowadzi wody. Czyszczenie zma
wtedy przeprowadziza pomog zwyklych narzdzi stuzacych w ogolnéci do kopania. Przy
matym przeptywie mana zatamowawode cieku i ponkej przegrody wykonaodmulenie
prawie na sucho. deli natomiast row prowadzi wiej wody, mana przegrodZi ciek i wod:
skierow& inna droga. Jereli nie ma trwatej zastawki, nalg wykona ,tame” z desek
wzmocnior darnira i nasypem ziemnym.

Czyszczenie cieku me by prowadzone w czasie, gdy prowadane wod@ za
pomoa specjalnych narzlzi. Do wydobywania namutéw wzdtucieku stosuje siszufle
stalowe o dnie §ciankach perforowanych. Przega st je linami lub t&cuchami, a kieruje

umocowanym z tytu dekiem. Zawarté¢ szufli odktada s na brzeg cieku.
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Do pracy w poprzek cieku moa wy¢ szufli stalowej z zagtymi krawedziami,
osadzonej na trzonku o diugn do 4m. Opierajc trzonek o rami przycaga se¢ szufk do
brzegu wraz z namutem. Rzadki materiat ziemnyzmaowydoby przy wyciu worka
ptéciennego przytwierdzonego do gi@enia stalowego na diugim trzonku. Do wydobywania
potptynnych namutow iywaé mazna kubtéw perforowanych lub workéw zsiej siatki.

Namuty kdz rosliny wodne lub ich korzenie odktadagspoza réw, wzadnym
wypadku nie na skarpach,agktatwo mog zost@& zmyte z powrotem do cieku. Dopuszcza si
wbudowanie namutu w miejscach uszkodzonych skarpzwer ubiciem i wyrGwnaniem
zasypanych skarp. Namuty najyezatadowa nasrodki transportowe i wywig we wskazane

miejsce.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzenie jak@i robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiousungcia

namutu z powierzchni roboét ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow usungcia namutu jest metr (m).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.
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8.2. Odbiér robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena jednostki obmiarowe] obejmuje @de namutu na petn glebokas¢ jego

zalegania wraz z zatadowaniemdénadki transportu i odwiezieniem na miejsce skfadoaa

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Nie wyskpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej SST as wymagania
dotyczce wykonania i odbioru roboét ziemnych wynik@jch z realizacji zadazwiazanych
z budows, przebudow i remontem drog, chodnikdéw, zatok autobusowychjamek,

przepustow, zarurowia odwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stosowana jjg&t dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robét ogodlnobudowlany@wiazanych z realizagj zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczasad prowadzenia robét ziemnych

i obejmup przygotowanie podia pod budowane obiekty oraz wykonanie grobili.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i radnej roboét

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odeieiz)) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanychbddowy nasypdéw oraz innych prac

zZwigzanych z trasdrogows.

Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
| :&

° pds
gdzie:

Pd - OcStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m?®),

Pys - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotw optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m).
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Wskaznik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okrdona wg wzoru:

C

1
o.‘o.
= (2]
o o

gdzie:
dso - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgry(mm),

dip - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyatihzeniu badanej warstwy,

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmgpoazeniu badanej warstwy.

Pozostale oké&enia podane w niniejszej SSE szgodne z polskimi normami

i definicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogé! pkt.1.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robdt

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w ST — 00 ,Wymagania ogoélne
pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny¢bprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nagyp@runty przydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdgnetvh nadmiar

objetosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.
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Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez
Wykonawe na odklad. Zapewnienie terendw na odkiad naledo obowazkow
Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie. Aynier maze nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorychasomwa nieprzydatsé wynika jedynie

z powodu zamarzecia lub nadmiernej wilgotrii.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsie
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
- transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotknazhody skrzyniowe itp.),
- sprztu zagszczajcego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego ehgsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegto
transportu. Wydajri@ srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnasci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odlegiei transportu ponad wado zatwierdzone nie nme by
podstaw roszczé Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport,

o ile zwikkszone odlegii nie zostaly wczanie] zaakceptowane naspiie przez layniera.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu fMmasie celem wbudowania
w nasyp lub na odklad m® by stosowany samochdéd samowytadowczy lub inne
srodki transportu zaakceptowane przez inspekt@dzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST — 00nkyania ogélne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowacych elementy systemoéw
odwadniagcych ugtych w dokumentacji projektowej, wykonawca paen wykonywa
roboty w sposob zapewniay odprowadzenie wod opadowych poza obszdyétro
ziemnych tak, aby zabezpieézgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopOw, polecag sivykonawcy takie ksztattowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego grunalgy nie ulegt on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jeeli w opinii inspektora nadzoru grunt przezzwny do odspojenia
ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co uniediwia jego wycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zostaodspojony i przewieziony na odkiad.

Jezeli w trakcie wykonywania robo6t ziemnych zaestastwierdzone ueglzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projekfo(kable, przewody itp.) wowczas
roboty naley przerwa i powiadomé o tym fakcie inspektora nadzoru, ktéry pgode

decyzg odnanie kontynuowania robot
5.3. Wykonanie wykopow

5.3.1. Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by wykonane w takim okresie, aby po ich zaaeniu
mozna bylo przysipi¢c natychmiast do wykonania warstwy mrozoochepnn

Przewiduje si, ze grunt z wykonanego wykopgdzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy nitiwe begdzie ut@enie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mena wbudowywé& w nasyp, jeeli nie jest dospny odpowiedni sprt

do ukfadania i zagzczania warstw nasypu.
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W przypadku zamarzgtego gruntu mina go odspafatylko do gkbokasci
0,5m powyej podi@a gruntowego.

5.3.2. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopdéw powinien @meovwa ich stateczna
w calym okresie prowadzenia robot, a naprawsszkodzé wynikajacych
z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoph podgcia lub innych odsgpstw od
dokumentacji projektowej obgla wykonawe. Pochylenia skarp wykopow oraz
nierownaci  powierzchni skarp nie powinny przekraczawartgci podanych

w dokumentacji projektowej.

5.3.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowgcych podtaze

Zageszczenie gruntu w wykopach stangeych podige naley stosowa jak dla
podiaza nasypow. Wykonawca winien skontrolowa wska&nik zagszczenia gruntow
rodzimych zalegapych w gornej strefie podta nasypu do gbokasci 0,5 m poniej

powierzchni dna wykopu.

5.3.4. Doktadnosé¢ wykonywania wykopow

Doktadn@¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinnaé bgprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszczansistpujace tolerancje :

- wymiary wykopu w planie nie magrézni¢c sk od projektowanego wykopu
0 wigcej nz +10 cm, a krawdzie dna wykopu nie powinny ndiewyraznych
ztama,

- roznica w stosunku do projektowanychedmych rob6t ziemnych nie m®

przekraczd 10 cm przy pomiarze tat3 m.
5.4. Wykonanie nasypow

5.4.1. Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podi@ obejmuje usuniecie §iinnosci, ziemi urodzajnej oraz gruntéw
stabych tj. namutow. Nagbnie naley zagsci¢ wierzchny warstwe podtaza oraz wykona
powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu ¥&g® zwiazania z nasypem.
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5.4.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wykonywane warstwami o statej grdioo Nastpna, wyej
potozona warstwa powinna byuktadana po osgnigciu wymaganego zagzczenia warstwy
poprzedniej. Grubi@ warstw, w zalenosci od rodzaju gruntu i maszyn z@gczajcych
okresla sk na podstawie prébnego zsgczenia.

Dla uniknkcia przestojow odcinek robét nalepodzielt na czsci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zagzczania i kontroli jak&i mogty by realizowane w tym samym
czasie. Ksztalt nasypu powinien uwadhic poprawki na osiadanie pod# o korpusu.

Grunty w nasypie powinny lByrozmieszczone zgodnie z projektem.

5.4.3. Whudowywanie i zagszczanie gruntu

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalew obrkbie jego podstawy
zakaczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny ¢cbyykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego i profilu podhego, zgodnie z dokumentagprojektowns
I ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspekinadzoru.

Warstwy gruntu naley uklad&d ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym
z dokumenta@j technicza. Grubd¢ warstwy gruntu w stanie zmym powinna by
odpowiednio dobrana w zaieosci od rodzaju gruntu i spegtu wywanego do zagszczania.
Przysgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu zenonasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidiowegdkonania i zagszczenia warstwy
poprzedniej.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raapiu powinna by zag:szczona
z zastosowaniem spiti odpowiadajcego dla danego rodzaju gruntu oraz wpysjacych
warunkéw. Koleja warstwe gruntu mana naktadé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametrow ja utozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ spuzdo zagszczenia
nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptangpektora nadzoru.

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wybor sgrri liczba przej¢ sprztu
zag:szczagcego powinna by ustalona przez Wykonawc doswiadczalnie przed
przystpieniem do wykonywania nasypow. Poletk@wi@dczalne dla probnego zsgczenia
gruntu powinno b§ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilg&@tmountu w czasie
jego zagszczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej, oznaczonej na podstawie
proby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia odgeihcci optymalnej nie powinny
przekraczé nastpujacych wartdci :

= W gruntach niespoistych — 2%m

49



= w gruntach mato f§rednio spoistych — 0-2 %.
Jezeli wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zasgczenia jest wksza od wilgotnéci
optymalnej o wart& wieksza od podanych odchyhe grunt naley przesusz§ w sposéb
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. @dgotnas¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca si jej zwigckszenie przez polewanie wad
Kontrole zag:szczenia przeprowadza Wykonawca na podstawienb@daiszcacych.
Wyniki badax Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektoroadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.

5.4.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny dwbezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powaszy warunek nie me@ by spetniony nalgy, do chwili wykonania
wiasciwego ubezpieczenia, zabezpieczmkarpy oraz dno wykopow lub kor@masypow
przed dziataniem wplywéw atmosferycznych oraz przesgkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to rownie diuzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca si

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopéw kiotmny nasypéw od wéd
opadowych przez wykonanie rowow i drempaopaskowych biegitych wzdhs
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu mbgc¢ naraone na dziatanie phycej
wody, a projekt okoliczrimi takich nie przewidywat, skarpy nale ubezpieczy
brzegosionami lub innymi réwnogdnymi umocnieniami,

c) w przypadku wysfpowania gruntéw spoistych na powierzchni skarp,ne advykopu
lub na koronie nasypu nale je w okresie upatow chrohiprzed wysychaniem;
w przypadku wykopow pozostawsgj okoto 20 cm warsty gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykryvgaj grunt chroniony ok. 20 cm warsiwgruntu
dowolnego,

d) w przypadku wysfpowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powghrg skarp
wykopéw (grunty zawierage castek mniejszych od 0,02 mmgeej niz 10%) naley
je usun¢ lub zabezpieczyprzed przemarzaniem przykrywajmatami lub warstw
ochronm, gruntu. W przypadku nasypow wbudowywanie gruntéysaadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp i pod koronie jest zalecane,

e) zabezpiecz§przed przechodzeniem i przejeaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lubzalkasg¢ ono mato skuteczne to

uszkodzon warstwe nalery usumé. Po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, grze
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wykonaniem ubezpiecag sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiagadnych

z projektem.

5.5. Roboty ziemne w okresie mrozéw

Odspajanie gruntu nalg prowadzé w sposob aigly, aby nie przemarzat.
W przypadkach diszych przerw (ponad 2 godziny) odskgri powierzchnie robocze
powinny by przykryte stomianymi matami lub pozostawaomarstwa gruntu spulchnionego
(nasypanego).

Teren, na ktorym przewidujegsivykonanie wykopdw w zimie mima zabezpieczy
przed przemarzaniem poprzez:

a) przeoranie gruntu do gdokacsci 25-30 cm i nagpnie zbronowanie,

b) pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatamalacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, dcie, piasek.

Wyréwnywanie skarp i dna mbwe jest ziny w zasadzie tylko w przypadku gruntéw
sypkich. W gruntach spoistych nie powinna byykonywane.

W okresie mrozéw mma wykonywa nasypy tylko z gruntow sypkich za zgod
projektanta i z zachowaniem ngstijacych warunkow:

a) niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zanwypmi podiczu, a grunt
uzywany do nasypéw nie me zawieréd lodu lubsniegu,

b) niedozwolone jest stosowanie do nasypéw gruntu eamesego jeli zastosowane
metody zagszczania nie zapewnigjjego rozkruszenia i zagzczenia do
wymaganego stanu,

c) grubc¢ zagiszczanych warstw powinna dymniejszona do 1/2 w stosunku do
grubcci warstw zagszczanych w warunkach niezimowych, asdloprzejazdéw
sprztu zagszczagcego zwegkszona o 50%,

d) przed pot@geniem nasfpnej warstwy powierzchnia warstwy zsgczonej powinna
by¢ oczyszczona zéniegu i lodu,

e) w przypadku przerwy w prowadzeniu rob6t warstydrr nalezy zabezpieczy przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwuzno utazonego gruntu.

5.6. Odkiady

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkfad,zeli:
a) stanowi nadmiar objtosci w stosunku do objosci gruntow przewidzianych do

wbudowania,
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b) sa nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystanianych pracach,
c) ze wzgkdu na harmonogram roboét nie jest ekonomicznie ulrdasae oczekiwanie na
wbudowanie materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych iy przypadkéw tylko
wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie é&kme w dokumentacji projektowej,
harmonogramie robo6t lub przezzimiera.

Jezeli pozwalaj na to widciwosci materiatbw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny byw razie maliwosci wykorzystane do wyrownania terenu,
oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny¢ byykonane zgodnie z dokumentac]
projektows i odpowiednimi zasadami, dotygami wbudowania i zaggzczania gruntdw oraz
wskazOowkami layniera.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana przez igniera. Jeeli miejsce odkitadu
zostato wybrane przez Wykonagyenusi by ono zaakceptowane przezyniera.

Jali odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym nuajslub niezgodnie
Z wymaganiami, to zostanie on ustigiprzez Wykonawe na jego koszt, wedtug wskarza
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynda@g z ewentualnych uszkodz&odowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgeogmio do tego miejscu, obkgiaja
Wykonawe.

Wykonanie odktadéw, a w szczegddnbich wysoka¢, pochylenie, zaggzczenie oraz
odwodnienie powinny ky zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji itojse]
lub ustaleniami layniera. Odktad powinien ldyuformowany w pryzra o wysokdci do 1,5
m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony @ddd 5%.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiéaiam odkiad powinno gy
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne/gzgny uniemaliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie@lokumentacji projektowej lub
przez Irxyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu naadikirzez Wykonawg zajdzie
konieczné¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopukadszt tych czynriwi

w catasci obchza Wykonawe.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola wymiaréw wykopow i nasypow

Kontrole wymiarow wykopow nalgy przeprowadza metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w magbec charakterystycznych,
np. zalamania profilu podimego lub zmiany ksztattu, przy czym powinnyhyc mniej ni
dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroldpegah;

a) rzedne dna, tawek i terenu,

b) usytuowanie osi i dtugai wykopow w osi,
c) wymiary przekroju poprzecznego,

d) nachylenie skarp.

Wymiary nasypow nalgy kontrolowa& geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadziej znico 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach
charakterystycznych podanych w projekcie, przy czyowinno by nie mniej nk dwa
przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podigg

a) rzedne stép skarp orazeune korony i fawek,

b) usytuowanie i dlug& osi,

c) wymiary przekroju poprzecznego fkapwe i okresowo w trakcie sypania),
d) nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiardw nasyp@ uwzgkdnieniem

poprawek na osiadanie Bastpujace:
= rzedne korony i tawek od 0 do +10 cm,
= szerokd¢ korony i tawek od 0 do +25 cm,
= szerokd¢ podstawy od O do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylskarp i spadkow korony oraz tawek powinny

odpowiadé wymaganiom dotyecym wymiarow liniowych, nie powinny jednak

przekracza 10% projektowanego nachylenia.
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6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1. Rodzaje kontroli zaggszczenia

Badania zagszczenia prowadzi si

a) na bieaco (kontrola bieaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy agsigto
wymagane zaggzczenie danej warstwy warunkcg dopuszczenia do ukiladania
nastpnej,

b) po wykonaniu catej budowli lub jej e&ci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne

Sa dane o zagpszczeniu gruntow w catej budowli lub w jejeziach, wykrycie miejsc

stabych,

c) w toku wytkowania istniggcych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewa gdy
powstaj obawy o ich bezpiecastwo Ilub trwatdé, ktore whzaé mozna

Z niedostatecznym zeaggczeniem gruntu.

Kontrola zagszczenia prowadipowinna do wyznaczenia stopnia gszrzenia ()
lub wskanika zagszczenia d) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w nigktid
przypadkach, przy zastosowaniu $diavej interpretacji, do wyznaczenia uogélnionega dl
catej budowli lub jej cgsci stopnia lub wskanika zagszczenia.

Nalezy zwrock uwag: na fakt,ze wiarygodné¢ kontroli powykonawczej i eksploata-
cyjnej mae by zmniejszona ograniczonymi mavosciami badania zagzczenia na diych
giebokdsciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i pragze czynniki.

6.3.2. Wymagania odnosace s¢ do oceny zagszczania

J&ili projekt nie przewiduje inaczej to wymagana wéétstopnia (by) lub wskanika

(Isw) zag:szczania mizna przya¢ W oparciu o podane w porsizej tabeli zakenosci.

_ B Wymagane zagszczenie dla
Rodzaj gruntu Zawarto frakcji > 2 mm (%) ] o
korpuséw zapor ziemnych

0-10 kw> 0,95
Grunty spoiste

10-50 kw> 0,95

piaski drobne dw=>0,75

piaskisrednie bw=>0,70

Grunty niespoiste

Piaski grube i grunt
gruboziarniste
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Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzdanaley za zadowalage, tzn.
upowaniajace do sypania warstwy naphej, j&li okreslone na podstawie wynikéw batla
kazdej podanej probki warfci kontrolowane spetniajpodstawowe warunki, tj.:

Ip > Ipw

ls > lsw
W obszarze, w ktérym grunt nie spetnia tych warumk@lezy warstwe dodatkowo zaggci¢

i przeprowadzi ponowra kontrok.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogdélne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,Wgan& o0golne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robo6t ziemnych

Jednostka obmiarawest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST - 00 ,Wym&g ogodlne”
pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows,
SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér gruntéw przeznaczonych na nasyp powinieéndmkonany w oparciu o wyniki
rozpoznania geologicznospnierskiego przed rozpogzem eksploatacji zi@a lub jego
czescCi.

Grunt ziaza lub jego czsci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaigami

SST oraz z danymi przgtymi w projekcie, nic powinien dyuzywany do budowy nasypu.
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Postanowienie powgze mae by uchylone, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
i z projektantem, j@i w ramach procesu technologicznego #nwe jest poprawienie
wiasciwosci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgéémavymaganiami.

Czesciowy odbidér robét przeprowadzagsdla robét zanikagcych lub ulegajcych
zakryciu. Naley je odebra przed wykonaniem naginej czsci rob6t, uniemeliwiajacej
dokonanie odbioru robét poprzednich. W zakresi®trolasypowychasto:

a) odbior podtaa,
b) odbiory poszczegolnych warstw nasypu.

Odbioru czsciowego dokonuje sina podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku
oceny dodatniej spogdza s¢ protokdt odbioru.

Odbior kaicowy przeprowadza @ipo zakdéczeniu catéci robot, na podstawie
odbioréw czsciowych i oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku ogetodatniej sporgiza s¢
protokot odbioru robot.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkaohnicznymi, oraz proje-
ktem naley poprawt w ustalonym terminie i przedstatndo powtornego odbioru.

W przypadkach wykopéw oraz podig ktérych ocena wykazata dice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosuikuprzygtych w projekcie, odbior
moze by dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projekimgian uzgodnionych

z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST — 00 ,Wymagania
0goIne” pkt 9.

9.2. Cena robot

Cena 1 m(szeéciennego) robét ziemnych obejmuije :

- 0znakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiarow i robot przygotowavetzy

- wykonanie niezé&dnego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobkuasyp, zgodnie z dokumentacj
projektowa,

- rozplantowanie urobku na odkladach,
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- zagiszczenie podia gruntu w wykopie,

- kontrok jakosci rob6t ziemnych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

- PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
- PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania prdaipeintu.
- BN-77/8931-12. Oznaczanie wgkeka zagszczenia gruntu.

- PN 88 B 04481Grunty budowlane Badania probek gruntow.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét dotygz/ch wykonania przepustéw podczas realizacji
zada zwiazanych z budow przebudow i remontem drdg, chodnikow, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad

prowadzenia robot zwzanych z wykonaniermrzepustu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okrgleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycgce robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiaty budowlane powinny lByzaakceptowane przezziyniera robot.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét, powinien dyspondawsastpujacym
sprztem:
* zuraw budowlany samochodowy,
» koparka i spycharka - do rob6t ziemnych,
* sprzt do zagszczania gruntu,

» samochdd skrzyniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatow nie st odbywa& srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpigmzah je przed zniszczeniem.
Rury naley zabezpieczy przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie rpofazdu. Przy
przewozie naley przestrzega przepisOw obowzujacych w publicznym transporcie

drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Wykonanie robot

Wykop naley rozpocaé¢ od najniszego punktu budowanego kanatu i prowadzi
w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykg@owinno by réwne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, ptzym dno wykopu wykonanego

recznie naley pozostawé na poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 2+5 cm..
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Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala & poziomie o 20 cm wgzym od
projektowanego. Przy wykonywaniu wykopu ngleprzy udziale Inspektora nadzoru
sprawdz¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu ruggai wedtug dokumentacii
Projektowej. Wykop naley wykon& o $cianach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za
pomoa obudowy metalowej. Do robdét moatavych przysipic po starannym ecznym
przygotowaniu podia, wykonaniu podsypek piaszczystych. Wykonany kanalezy
obsyp& piaskiem klasy I.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci rob6t

Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materialbw z wymagainia
dokumentacji projektowej, SST i odpowiednich normatemialowych. Kontrola jakwi
wykonanych rob6t w szczegdliw dotyczy zgodnéci wykonania przepustu z dokumentacj
projektows.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.
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8.2. Odbiér robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuije:
» transport i skladowanie materiatdw niedhych do wykonania robot,
* wykonanie wykopow,
* przygotowanie podim,
* wykonanie rurocgigu pod przepust,
e zasypanie ruroggu,
e uporzadkowanie miejsc prowadzonych robat,

* przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanajingch.

63



SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST - 06

Wykonanie podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét dla wykonania podbugorv kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie dla realizacji Zadaviazanych z budow przebudow
i remontem drog, chodnikow, zatok autobusowych,am@k, przepustow, zarurowa

odwodnid na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robo6t zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczego6towej spkagfi technicznej dotyez zasad
prowadzenia robét zwrkanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrae - jedna lub wcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegapcy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmaezhaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcjd Igrupy frakcji, charakteryzage se¢
ziarnami ostro krawdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

Pozostate oki&genia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okrdeniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto@gdine

wymagania dotycgce robot podano w ST - 00.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famdnystabilizowanych
mechanicznie jest kruszywo tamane (0/63), uzyskanevyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albarre zwiru wigckszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.

2.3. Rodzaje materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedlug PN-B-06714-15 powinnazéé
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rys. 1.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznagzo na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej:

---1-2 kruszywo na podbudawzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow,
---1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicz (dolna warstwe).
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dygiagta i nie mae przebiega od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.
Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy ukladanej

jednorazowo.

2.3.2. Wihasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tab. 1. Wymagania wobec wtawosci kruszywa

Lp. Wymagania
Kruszywa Badania
Wyszczegoblnienie wigiwosci lamane
Podbudowa wediug
1 |Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od2do12 | PN-B-06714-15
2 | Zawartdé¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 10 PN-B-06714-15
3 [ Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie gdej niz 40 PN-B-06714-16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz 1 PN-B-04481
5 |Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagl lub Il wg PN- B-04481,[ %] od 30 do 70 |BN-64/8931-01
Scieralng¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
6 |scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieewej niz 50
scieralna¢ czzsciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nieqegj niz 35
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 5 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornét, ubytek masy po 25 cyklach zammaia, %(m/m), nie wicej niz 10 PN-B-06714-19
9 | Zawartd¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na SO¥%(m/m), nie wicej niz 1 PN-B-06714-28
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250.

2.3.4. Zrodla materiatow
Wszystkie materialy iyte do podbudowy powinny pochodzitylko ze zrddet

uzgodnionych i zaakceptowanych przez Kierownikgdkta. Materiaty z zaproponowanego
przez Wykonawe zrodla keda zaakceptowane do wbudowaniazgk dostarczone przez
Wykonawe wyniki bada laboratoryjnych wyka zgodnd¢ cech materialowych

Z wymaganiami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy 2z kruszyw famanych

stabilizowanych mechanicznie powinien wyka&azasic mazliwoscia korzystania

Z nas¢pujacego sprztu:
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* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wodc.
Mieszarki powinny zapewai wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

» roéwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

* walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania.
W miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe,

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmiesparmdannymi asortymentami kruszywa

lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt
5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Przygotowanie podtaa

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniaodbudowy powinny b
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny bystawione w osi drogi i w ¢dach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zagidtowany przez Kierownika Projektu.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley

wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
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konieczné¢ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Miglsago wyprodukowaniu powinna bypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tabé&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu

i wysychaniu.

5.2.3. Whudowanie i zagszczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna byoziozona w sposOb zapewrdaly oshgniccie

wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie maze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna ligziazona
w sposob zapewnigy oshkgniecie wymaganych spadkéw i ganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skilada @iz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowdingzch
wysokasciowych. Rozpocozeie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Kierownika Projektu.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiada
wilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448ttoda
II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien za&St osuszony przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestsza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej
0 10% jej wartéci, mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powiniet bY,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy

utrzymywana w dobrym stanie. z&é% Wykonawca bhdzie wykorzystywat, za zgad

Kierownika Projektu, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obawmany

naprawé¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamygniki tych badé Kierownikowi Projektu

do w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podano w tab. 2.

Tab.2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalna liczba badana | Maksymalna powierzchni
dziennej dzialce roboczej| podbudowy przypadaga na
jedno badania (A
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000m
4 Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dlazkkej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.

Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okréonej

wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metdjla z tolerancy +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbyiwasie az do osagniecia wymaganego

wskanika zagszczenia. Zagzczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-
12.

6.3.5. Wihasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmotvacery wszystkich wiaciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposob
losowy w obecnéri Kierownika Projektu.

6.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tab. 3.

Tab. 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podiwzna co 20 m fat

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne?*) 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m

Podczas budow

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubd¢ podbudowy rzadziej nk raz na 400 Mm

Przed odbiorem:

w 3 punktach, Icz nie rzadziej iraz na 200 m?

6.4.2. Szerokaé¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwnaos¢ podbudowy
Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nierowm poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrove
tata. Nieréwngaci dla podbudowy pomocniczej nie mpgrzekracz&20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactwippoy by zgodne

z dokumentagj projektows, z tolerangj £ 0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokdciowe podbudowy
Réznice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi  podbudowy i rzdnymi

projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podia
Os$ podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej

0 wigcej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Gruba¢ podbudowy pomocniczej nie m® sk réznic od grubdci projektowanej

0 wigcej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady posg¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyvicksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokdsci co najmniej 10 cm, wyrOwnane i powtornie gsmrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigprojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzaelylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyzj Kierownika Projektu,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich sai@osciach, wyrbwnane i ponownie
zagzszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot naspi
ponowny pomiar i ocena grugm warstwy, wedlug wiej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyen&gogolne” pkt 7.

8.2. Odbidr robot
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fpodbudowy obejmuije:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» oznakowanie robot,
* sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
* przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
» dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
» rozitozenie mieszanki,
e zagszczenie roztoonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

e utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu
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PN-B-06714-12. Kruszywa mineralne. Badania. Ozmnaieza zawartéci
zanieczyszczeobcych.

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezsktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaieziesztaltu ziarn.
PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@iezailgotnaci.
PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezaasikliwosci.
PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezanrozoodporniei metod,
bezpdredna.

PN-B-06714-26. Kruszywa mineralne. Badania. Ozmnaieza zawartéci
zanieczyszczeorganicznych.

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezaawartéci siarki metod
bromowa.

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezepzpadu krzemianowego.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzpaduelazawego.
PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@iezaieralngci w bebnie Los
Angeles.

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@&alwierzchni drogowych
PN-B-32250. Materiaty budowlane. Woda do betonapraw.

PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszgtabilizowanych
mechanicznie.

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamieramane do nawierzchni
drogowych.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt.

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar royananawierzchni planografem i
lata.

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar etigipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST - 07

Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego

77



L WSTEP oo et 79

1.1. L4 =Y 1o 1 PR
1.2. ZAKRES STOSOWANIASST ..oiiiiiiiiiiii e ettt e e e et e e e e et o s 22 e e s e e e e e at s e e e eatan s eeeeatan s eeeenaranaeaees
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE .....uuuuietittitieeteetuseesestateeessstaaesesssstanaeessstaneessstnaeesssssnaessesranaeeesees
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.....ciiitiiiieiiiiiieeeetittieeeesaateseeseatnaaeeeestaneeeessnneeesssnnnnaaaes 80
2 M AT BRI ALY ettt ettt ettt e e e et e e e e e ata e e e e e ea b e e e eeta e e eeeat e e eraraaaaee 80
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW ....uiiieiiiiiii et et e ee e et ettt s e s s e s st sane e s sanees 80
2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT ..otuiiiiiiiiiee et e et e e e et e e et e et e et e e e et e e et e e et e e esan e et aeeanns 80
3 Y o 74 ) P PPUPRURPTR 18
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU .uuiuuiitiiiieieeiteeeee et etee et e esass s s st sstssaessniesnassnssnnns 81
3.2 SPRZET DO WYKONANIA ROBOT...cuuuiiiiiiiiieeeettitieeeeeettieseesestaeseeeestan e e e eettaaeesestaneeesestaneeeeesannnns 81
N B AN V] ] N PSP 82
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU. ...ceutuieeiitiiieerertiieesestinseesssrnneesessssnnaeessssnnaeesees 82
4.2, TRANSPORT MATERIALOW. ....utuiiieieiiie e e ettt e e e eee e e e eestataeseesestan s e e s eetan s e e s estan s aeeeetan e eeeesanneaeneenen 82
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt e e te et sae et aesetesteee e etesteseneareaeas 83
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT....uuuiieiiiiii e eeietiseeesetteeeessatsesesessaansessssanaessssnaneeesssnnnaaeeeenen 83
5.2. WV YKONANIE ROBOT ..euuiitieeiite et tie ettt e ettt e e e ettt e e et e e e e e e et e e e et e e s e e st eeatn e ssanaaesnnaessnsaeennnneeen 83
5.2.1 Projektowanie i wytwarzanie mieszanki mineraln@Hsie]................cccoviiiiiiii e 83
5.2.2  Przygotowanie POOER ..........coooiiiiiiiiiie et a e e e e e e e e s 83
5.2.3  WDUJOWYWANIE WAISIWY .....ceeiiiiiiiiiee et e e e e e e e e e e e e e s iiebebesese et eeeeaaaaaaaaasaaaannnennbenbneseeees 84
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...ttt ettt eeeme et et ee et ettt e e ettt et e e eaeee e 87
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKCSCI ROBOT. ...cuuiciiiieitieeeiiee et e et e e et e e steeeeata e e et e sstaeeeaneeeennaeran 87
6.2. KONTROLA JAKOSCI ROBOT . ..cuutiieiiitttieetetie s e e s ettt s e e e ee e e e s ee e aatseeeeastseeeastaaeeesstaneessersnnaaaaeees 88
6.2.1 Badania przed przygbieniem do robdt i w czasie robot...........cceeeeeeciiiiiiiii 88
6.2.2 Wymagania jakéciowe dla WyKonane] WarStWy ............oooiecceemrieeveecninnniiinineeeeeeereeeeeaeeee e 88
ZAR O =1 Y 11N 2 =] =T 1 LR 89
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT.....uuuiiiiiitiieetittieeeesettiseesssttnaeessssssanaeessstnneesestanaesessnnaeeeessnes 89
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA. ... . eeeetttieeeeettteeeessstasesssstaaeeesaastasaetsattnaeeeettanaeesestseesestnseeeesnrnnaeeeees 89
8. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt et eeee e ettt ettt e et e et et et et et e e e et et e et e et e rae e et e e e e eene e 89
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT....cuuuiiitiieiiiieiitae et e et e et e e et e e et e e e te e e et e e esae e e st eeetnaeeanneeen 89
8.2. RODZAJE ODBIOROW ROBOT. ... uuiiitiiiiiieeeiieee et e et e et e et e e eea e e et e e et e e e st e e et e eetneeeaanesernnaaennnns 89
8.3. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU ..vuiiiniiiiiii e ee ettt eene s eens 89
8.4. (@]5]23(0] 80 2 o1 (01T 20 TSNP 90
8.5. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT. ... ciittuteetittiieeeettttieeeeeeat s eessetanaeeeestataeeeesstaseeeastanseesestaneeeernnnes 90
8.5.1 Zasady odbioru oStatecznego rODOL .........ccccmeei i 90
8.5.2 Dokumenty do 0dbioru OStat@CZNEQO.........ceeeemmeererriiiieieeeeee e e e e e e e e e e e e 91
8.6. ODBIOR GWARANCYJINY ..ttuuetiittieeeetttuaeeeeetttaseessnteeeesastaneetestanaerestaeersttaeesestnrereessrnaaerees 92
9. PODSTAWA PEATNO SCl. o ieeeeeeee ettt taae et e eteeteseansetesaeaesseteaeresreseeneans 92
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNGICI cvvvuneeiiiiiieeieeiieeeeeetiseeesesinnsesesnnsnnneenens 92
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWED. ... .ctuuiiitniitieeeiteeeatesetaessteesanaees st aestnaeetnaastneeetnaaesnneessnaeeesnns 92
10. PRZEPISY ZWI AZANE ...ttt ettt et et e e e e e e e e e e e e e e s et e teeeeeaaaaaaaans 93

78



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robo6t obejmaych wykonanie nawierzchni asfaltowych dla
realizacji zada zwiazanych z budow przebudow i remontem drég, chodnikow, zatok

autobusowych, mijanek, przepustow, zarurbwadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad

prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni z betonu asfaltaweg

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okrgleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.
Mieszanka mineralno-asfaltowa (mm-a) - mieszankaenaiina z odpowiedaiiloscia asfaltu,
wykonana na gaco, w okrélony sposob, spetnigta okrélone wymagania.
Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaliow uziarenieniu réwnomiernie
stopniowanym, utlgona i zagszczona.
Kruszywo naturalne - kruszywo ze zidaturalnych pochodzenia mineralnego, ktére poza
obrobla mechanicza nie zostatlo poddan@&dnej innej obrobce.
Kruszywo sztuczne - kruszywo pochodzenia minerainagzyskane w wyniku procesu
przemystowego, obejmagego termicza lub inmg modyfikacg.
Kruszywo grube - jest to kruszywo o wymiarach zme45 mm oraz g2 mm.
Kruszywo drobne - jest to kruszywo o wymiarach embD<2 mm, ktérego wiksza czs¢
pozostaje na sicie 0,063 mm. Kruszywo drobne dmigha:
» Kruszywo drobne tamane - jest to kruszywo naturaibesztuczne poddane
mechanicznemu rozdrobnieniu,
» Kruszywo drobne nielamane - jest to kruszywo ndmeréub sztuczne niepoddane

mechanicznemu rozdrobnieniu.
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Wypetniacz - kruszywo, ktdérego ghkisza czs¢ przechodzi przez sito 0.063 mm i meoby¢
dodawane do materiatdw budowlanych w celu uzyskpevanych wiaciwosci.

Wypetniacz mieszany- wypetniacz pochodzenia mimegd wymieszany z wodorotlenkiem
wapnia (wapnem hydratyzowanym)..

Granulat asfaltowy- destrukt asfaltowy przygotowady zastosowania w mieszance
mineralno-asfaltowe;.

Wejsciowy sktad mieszanki (recepta Wepwa) to przedstawienie sktadu mieszanki pod
wzgledem materiatow sktadowych, krzywej uziarnienia iogentowej zadozowanej
zawartdci asfaltu w stosunku do mieszanki mineralno-agvedj kedacej wynikiem
walidacji projektu laboratoryjnego mieszanki (spdaenia skiadu na etapie projektowania
w laboratorium).

Wyjsciowy sktad mieszanki (recepta wgjowa) to przedstawienie skiadu mieszanki pod
wzgledem materiatow skladowych, snednionych wynikOw uziarnienia oraz zawddio
lepiszcza rozpuszczalnego oznaczonego laboraterypwraz z poprawk na asfalt
nierozpuszczalny. Jest to wynik walidacji produkmjeszanki (sprawdzenia sktadu na etapie

préb produkcyjnych w otaczarce i ngstie zbadanych w laboratorium mejagkstrakcii).

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycce robét podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania rob6t
Materiaty do wykonania robot to:
* kruszywa,
» asfalt,

» srodki polepszajce adhez asfaltu do kruszywasrodki adhezyjne, wypetniacz

mieszaniny,
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* samoprzylepna tana asfaltowo-polimerowa i masa asfaltowo-polimerowa

Sktadowanie kruszywa powinno odbytvaic w warunkach zabezpiecaaych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi agaai lub frakcjami kruszywa.
Wypetniacz nalgy skladowg& w silosach wypos@nych w uradzenia do aeraciji.
Asfalt powinien by sktadowany w zbiornikach, ktorych konstrukcja izyte do ich
wykonania materiaty wykluczajmozliwo$¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny¢by
wyposaone w automatycznie sterowane agdzenia grzewcze - olejowe, parowe lub
elektryczne. Nie dopuszczagsogrzewania zbiornika asfaltu otwartym ogniem. Zhio
roboczy oraz przewody doprowadys asfalt do otaczarki powinny dyizolowane
termicznie i by wyposaone w automatyczny system grzewczy zdolny do utexymn

zadanej temperatury z toleramej 5°C oraz w uktad cyrkulacji asfaltu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot, powinien dysponawsastpujacym
sprztem:

* wytwOrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkfiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych, ktorej wydajfio musi zapewri zapotrzebowanie na
mieszank do budowy realizowanej bez postoju sbuz rozkiadajcego
i zagszczagcego. Dozowanie skladnikbw mieszanki mineralnoitsfagej powinno
by¢ wagowe. Odchytki masy dozowanych skiadnikow (wssttkku do masy
poszczegolnych skiadnikow zarobu) nie powinny lwicksze od + 2 % (m/m).
Na wytworni powinien by wdrazony certyfikowany system ZKP zgodnie z PN-EN
13108-21. Kopia certyfikatu wystawionego przez wpr@na jednostl notyfikowary
powinna by dostarczona Inspektorowi Nadzoru.

» rozkladarek do wbudowywania i zggczania mieszanek mineralno-asfaltowych
0 wydajndci skorelowanej z wydajr$aia otaczarki, wyposanych w:

1. automatyczne sterowanie pozwatag na utaenie warstwy zgodnie z zaiong

niwelety oraz grubécia,
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2. elementy wsipnie zagszczajce gonca mieszank (listwy ubijajace i belki
wibrujace) wraz ze sprawirregulacy czestotliwosci i amplitudy drga,
3. urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych uktadark
o skrapiarek,
* walcow stalowych lekkich,srednich i cgzkich, matych walcéw wibracyjnych
0 szerokéci do 1 m, ubijakow, ptyt wibracyjnych,
» walcédw ogumionych gizkich z centrala regulacj cisnienia w oponach,
* samochodow samowytadowczych z przykrywanymi skiaymisamowytadowczymi

lub izolowanymi termicznie (tzw. termoséw).

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem Zminnrodzajami lub
frakcjami kruszywa.

Wypeltniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatdbw sypkich, umdiwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie transpardz o
przetadunku  wypetlniacz nal chront przed zawilgoceniem,  zbryleniem
i zanieczyszczeniem.

Asfalt naley przewozé izolowanymi termicznie cysternami, wypasaymi
w instalacje umgiwiajace podiczenie cystern do udzer grzewczych, lub wypoganymi
we wiasne urgdzenia grzewcze.

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi,
wyposaonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczaansportu i podczas
oczekiwania na roztadunek.

W czasie transportu spadek temperatury mieszanienalino-asfaltowej nie powinien
by¢ wigkszy niz 10 % temperatury tej mieszanki w chwili zatadunkujednoczesnym
spetnieniem warunkéw zachowania temperatury wbudamvaCzas transportu mieszanki
mineralno-asfaltowej od momentu zatadunku do ramdkd nie powinien przekracza?

godzin.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt
5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Projektowanie i wytwarzanie mieszanki mineralno asdltowe;j
Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegoélnych skiadnikéw i prolskateriatdw pobrane
w obecndci Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez Inwestora. Projektowanie
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
» doborze skiadnikow mieszanki,
» doborze optymalnej ikei asfaltu,
» okresleniu wiaciwosci mieszanki.
Mieszank mineralmy nalezy zaprojektowé wg zasad okigonych w normie PN EN 13108-1.
Parametry do wytwarzania mieszanki mineralno-asfady:
* temperatura asfaltu do 180°C,
» temperatura kruszywa do 210°C ,

» temperatura mieszanki 140-180°C,

5.2.2 Przygotowanie podtaa
Podize (podbudowa Ilub stara warstwaieralna) pod warstyy wiazaca lub
wyroéwnawcz z betonu asfaltowego powinnodya catej powierzchni:
» ustabilizowane i nine,
» czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,
» wyprofilowane, réwne i bez kolein.
Maksymalne nieréwniei podtaza pod warstw wiazaca i wyrbwnawca nie powinny
przekraczd 9 mm. Przed rozieniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,elu c
zapewnienia odpowiedniego potenia m¢dzywarstwowego, podke naley skropt

kationowy emulsy asfaltova.
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5.2.3 Whbudowywanie warstwy
5.2.3.1 Warunki przyst gpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura
powietrza w cigu ostatniej doby byta nie 28za od 0°C. Temperatura powietrza w czasie
rob6t powinna wynosi nie mniej + 5°C. W przypadku konieczeo wbudowywania
mieszanki na podia o temperaturze pamgj 0°C. Wykonawca powinien rozv
zastosowanie dodatkéw utatwgeych zagszczanie albo zastosowanie samahég maszyny
(wyposaonej w dodatkowe mieszanie dostarczanej mieszanlglawionej mgdzy
rozktadarly a samochodami dostarczagymi mieszank na budow. Nie dopuszcza si
uktadania warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowaj oblodzonej powierzchni, podczas

opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru v > 16. m

5.2.3.2 Proba technologiczna i odcinek probny

Jezeli Inspektor Nadzoru uzna za konieczne wykonandeirnka probnego to,
co najmniej 3 dni przed rozpogzem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
» stwierdzenia, czyayty sprzt jest wigciwy,
» okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w Dokumentaajjektowej grubéci warstwy,
» okreslenia potrzebnej liczby prz& walcow do uzyskania prawidtowego zagczenia
warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich samych materiatéw oraz sgty, jakie keda
stosowane do wykonania warstwy. Odcinek probny pmmi by¢ zlokalizowany w miejscu
i o dlugaci uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Wykonawcae@reozpoczciem robot
zobowhzany jest wykazg ze jest w stanie uzyskavymagane zagpzczenie warstwy.

Odcinek prébny naly wykonywa& wytacznie w uzasadnionych przypadkach.
W przypadku posiadania przez Wykonawaokumentowanych pozytywnych sidadcze
Z ta samy mieszank betonu asfaltowego (taki sam sktad mieszanki rainerasfaltowej)

wykonywanie odcinka prébnego nie jest wymagane.

5.2.3.3 Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢hybudowywana uktadaskwyposaona
w ukiad z automatycznym sterowaniem gréddavarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie

z Dokumentag Projektowva.
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W miar mazliwosci, zaleca s wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej na
szerokdci catej jezdni, bez tworzenia peokenia technologicznego podhego. Mieszank
mineralno-asfaltow nalezy, bezzwiocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowani cagty
sposob podawado uktadarki i ukltada Wielkosci dostaw mieszanki do ukladarki powinny
by¢ tak regulowane, aby umlowi¢ nieprzerwaa prag ukiladarki. Naley stosowa takie
predkosci poruszania si uktadarki i technik jej pracy, ktére zapewnidjjednorodne
podawanie mieszanki na catej szergkaikltadania, bez ggnienia, rozrywania i segregacji
materialu. Rczne ukladanie mieszanek mineralno-asfaltowych siogma si jedynie
w nastpujacych przypadkach:

» ukfadanie warstwcieralnych o nieregularnym ksztaicie,

» uktadanie w miejscach, gdzie praca uktadarki jestiazliwa,,

* W miejscach wskazanych przezyniera robot.
Reczne uktadanie mieszanek mineralno-asfaltowych slomma si jedynie w nasjpujacych
przypadkach:

* w brzegach warstw bitumicznych oraz przy wpustdclekach) i wtazach,

* w poblizu szczelin dylatacyjnych na mostach, wiaduktaecmych obiektach,

* W miejscach wskazanych przezyniera robot.
Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych malatrzymywa& w czystéci. Po warstwie
bitumicznej , na ktérej przewidujecsitozenie warstwyscieralnej, dopuszczagsjedynie ruch
pojazdéw i maszyn pracigych przy uktadaniu i zagzczaniu tej warstwy. W przypadku
zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca ipem podaé dziatania w celu jej
oczyszczenia, a jeli okaze sk to niemaliwe, Inzynier rob6t podejmie decygjo rozbiorce
warstwy.

Mieszank mineralno-asfaltow naleey uktad& i1 zagszczaé warstwami
umazliwiajacymi uzyskanie wymagane] grum, rzednej powierzchni oraz spetnienie
wymaga w zakresie rownii i zag:szczenia. Zagszczanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
nalezy rozpoca¢ niezwtocznie po tym, jak roziony ukltadark materiat ledzie mogt by
zag:szczany walcami  bez powodowania przemieszczevarstwy lub  spkan
powierzchniowych. Zagszczanie naly zakaczy¢ zanim temperatura spadnie pa)i
minimalnej temperatury watowania.. Wykonawca z@o ustalé w porozumieniu
z Inspektorem Nadzoru iantemperatuy zag:szczania na podstawie wynikow uzyskanych
podczas wykonywania odcinka prébnego. &zgzanie mieszanki nale rozpocaé¢ od
krawedzi nawierzchni kirodkowi.
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Watowanie nalgy kontynuowa do czasu znikgcia z powierzchni warstwy
wszystkichsladow po walcach. Nie dopuszczag gowierzchniowego fatania zawatowanej
warstwy.

Zageszczanie nalgy prowadzé statycznymi i/lub wibracyjnymi walcami stalowymi
gtadkimi oraz ogumionymi o etarze 80 - 100 kN i szeroka watu nie mniejszej i 1450
mm. Powierzchri warstwy scieralnej naley wykonczy¢ walcem gtadkim, statycznym lub
wibracyjnym z wyhczora wibraci. Na pomostach obiektow mostowych nie nglstosowa
walcow wibracyjnych z widczomy wibracj.

Dopuszcza si stosowanie walcow wibracyjnych lub innych  walcow
zaproponowanych przez Wykonawcjezeli moga one zapewdi taki sam standard
zag;szczenia jak walce statyczne oezarze 80 kN. Walce wibracyjne powinny dy
wyposaone w przyrady umaliwiajace odczytanie z odlegioi czestotliwosci wibracji
maszyny oraz pdkosci jazdy.

Wykonawca powinien ocefiprae walcow wibracyjnych lub innych alternatywnych
walcow od razu po rozpoeaiu zagszczania, co unmiwi stwierdzenie wiaciwego stopnia
zag:szczenia, CO najmniej rOwnego zagczeniu otrzymanemu przy zastosowaniu walca
statycznego 80 kN.

Mieszanki mineralno-asfaltowe nale zag:szcza w kierunku réwnolegtym do osi
drogi, a kota naglzane powinny znajdowasic blizej uktadarki. Watowanie natg
rozpoca¢ od spoin i prowadzi od nizej potazonej do wyej potazonej kravedzi. Slady
kolejnych przej¢ walca powinny zachodZina siebie na szerokb co najmniej potowy
szerokdci tylnego kota.

Walce powinny pracowaz prdkoscia nie wigksza niz 5 km/h. Nie dopuszczaesi
postoju walca na nie zesgczonej w petni nawierzchni. Najerowniez zastosowa srodki
zapobiegajce zanieczyszczeniu nawierzchni olejemealapvym, smarami, benzyn innymi
substancjami obcymi w czasie pracy lub postoju @walc Aby zapobiec przyleganiu
mieszanki do két walcéw, nioa je zwiky¢ woda. Nalezy stosowa tylko takie ilasici wody,
ktére s wymagane w celu zapobiegania przyleganiu mieszamliot, przy czym zalecacsi
stosowanie rozpylania wody (mgietki wodnej). Na&sciowo wykaiczonej nawierzchni nie

mog tworzy sig katuze wody.

86



5.2.3.4 Ziacza

W przypadku wysfpowania w nawierzchni bitumicznej agky podhinych,
mieszanka powinna bywpetni zagszczona, a brzegiadzy powinny by ze sol zréwnane,
co mana uzyska stosujc jedra zwymienionych poriej metod, przy czym dla adzy
poprzecznych nahy stosowad jedynie metod opisara w punkcie 3:

1. przez podgrzewanie adzy zaakceptowanym palnikiem do podgrzewania kdaiv
w momencie uktadania przylegtego pasa, lecz bemabi@a kravedzi lub pokrywania
ich lepiszczem. Palnik powinien podfietemperatuy warstwy na catej gruloi
I szerokdci nie mniejszej i 75 mm, do temperatury znajdogj sk w zakresie
miedzy minimal temperatw zagszczania, a maksymaln dopuszczalp
temperatuwy mieszanki na jakimkolwiek etapie budowy. W przykadwarii palnika,
Wykonawca powinien dysponowasprztem umaliwiajacym uformowanie zicza
wedtug metody 3),

2. przez zastosowanie dwoch lubeesgj uktadarek pracagych w zespole w takiej
odlegtaici, aby maliwe byto catkowite zagszczenie ssiednich paséw roboczych
przez cagte (nieprzerwane) watowanie;

3. przez obcinanie odstagtych zhczy na gébokas¢ rowm wymaganej grubiwi
warstwy, do uzyskania pionowej kraskzi i usuné¢cie calego lanego materiatu.
Nastpnie, przed ulkeniem gsiedniego pasa roboczego, pionowe ki@dwie pokrywa
si¢ taéma przyleprny z polimeroasfaltem o minimalnej grudod 6 mm lub tiksotropow
mag asfaltows. Jezeli asiedni pas roboczy niegtizie uktadany w tym samym czasie,
odstontta krawedz nalezy zabezpieczyprzed uszkodzeniem lisivdrewnian.

Niedopuszczalne jest uszczelnianieapeknia wydcznie przez zalanie go z goéry asfaltem,
po zagszczeniu warstwy, bez uprzedniego uszczelnieniaeganzhcza przed ulzeniem
sasiedniej warstwy. Wszystkie gdza powinny by, gdzie to maliwe, przesunjte co
najmniej o 150 mm wzgtlem zhczy do nich réwnolegtych wygbujacych w nizej potazonej

warstwie. Uktad ziczy powinien by zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jako $ci robot

6.2.1 Badania przed przystpieniem do robot i w czasie robot

Wymagania jakéciowe dla mieszanki betonu asfaltowego na waystaieralra

dopuszczaj ponizsze odchylenia od skladu projektowanego:

e zawartg¢ asfaltu: - 0,1%; + 0,3%,

» ziarna przechodge przez sito o oczkach # 0,075 mm: +1,5%,

* ziarna pozostage w sitach o oczkach # w mm 0,85; 0,42; 0,30; ;00185; 0,075: +

2,0%,

» ziarna pozostafe w sitach o oczkach # w mm: 31,5; 25,0; 22,40;162,8; 11,2; 9,6;

8,0; 6,3; 5,0; 4,0; 2,0: +4,0%.
W czasie uktadania nawierzchni ngt&kontrolowa:
» grubci¢ i jednorodné¢ uktadanej warstwy — na bigco,
* temperatut zag;szczanej mieszanki — na baeo,

» prawidtowd¢ przebiegu procesu watowania.

6.2.2 Wymagania jakosciowe dla wykonanej warstwy

Wymagania jakéciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej opisanca.tl.

Tab. 1. Wymagania jakoiowe dla wykonanej warstwy bitumicznej

D

Lp. Cecha Wymagani
1 Szeroké¢ warstwy — odchytka nie wksza ni +5
2 Réwna¢ podiuzna — dopuszczalne nieréwaod 6
3 Rowna¢ poprzeczna — dopuszczalne nierowamo 6
4 Spadek poprzeczny — odchytka nieksiza nk 0,5 *)
5 Rzdne wysokéciowe — odchytka nie wksza nk +1
6 Os warstwy w planie, odchyika nie gkisza nk 5
7 Gruba¢ warstwy, odchytka nie wksza ni +10**)
3 V\{olna} p_rzestrzﬂ%w warstwie przed dopuszczeniem do ruchu, nie | 3,0-5,0

wigcej niz

9 Wskanik zag;szczenia, nie mniej fi 98

*) minimalna warté¢ spadku nie mie przekraczawartcsci 0,5%

**) } gczna grub&¢ wszystkich warstw nawierzchni nie geby mniejsza nt — 1 cm.

Ponadto warstwa bitumiczna powinna charakteryZasianastpujacymi cechami:
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o zlacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle Iub
prostopadle do osi. Z¢za w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesungte
wzgledem siebie co najmniej o 150mma&ta powinny by catkowicie zwazane,

a przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

» krawedzie warstwy powinny hy wyprofilowane, a w miejscach gdzie zaszta
konieczndéc¢ obckcia pokryte asfaltem,

» warstwa powinna miejednolitg tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,

luszcacych sk i spckanych.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf wykonanej warstwy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.

8.2. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu,

» odbiorowi gwarancyjnemu.

8.3. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i1 ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
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postpu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzd@otowaé danej czsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydiojdnoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbioredizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni

w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru .

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentow zawieragych komplet wynikébw bada laboratoryjnych i w oparciu

0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektows i specyfikacy

techniczn.

8.4. Odbidr czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhbiobot

dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.5. Odbidr ostateczny robot

8.5.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeg#pgo wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo
odbioru ostatecznegogtizie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem ndgrpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru izedenia robot i przycia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.5.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagezpreez Zamawiagego
w obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich
oceny jakdéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiarow,
oceny wizualnej oraz zgodém wykonania robot z dokumentagprojektows i specyfikacy
technicza. W przypadku niedotrzymania przez Wykonaweartasci granicznej: grubgci
warstwy, ilgci zwytego materiatu, skladu mieszanki mineralnej, zéwar lepiszcza,

wskanika zagszczenia, rowniei, Wykonawca musi usat wady. Jeeli wada wynikajca
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z przekroczenia warfoi granicznej pojawi giprzed terminem przedawnienia reklamacji lub
rekojmi, to Zleceniodawcaada usungcia tej wady.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapofnia sealizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwitaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetlnigych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaan
wyznaczonych roboét poprawkowych lub robo6t uzupghciech w warstwie wizacej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaioi ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

8.5.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaggm robot jest protokét
odbioru ostatecznego cabd robot, obgtych kontraktem, spogdzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zafzamy przygotowa
nastpujace dokumenty:
» dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkow

jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
» s specyfikacje techniczne,
* recepty i ustalenia technologiczne,
» dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),
* wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych,

» rozliczenie materiatéw - komplet listdw przewozowrydokumentujcych dostarczenie
wszystkich materiatow sktadowych zgodnych z wymagan specyfikacji
technicznej lub wytycznych technicznych, wsgdozgodnej z obmiarem i recepbraz
dostarczonych w rzeczywiste miejsca zastosowaniajgoe budowy lub wskazana
wytwornia/wytwornie mm-a),

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdbw zgodnie
z wytycznymi specyfikacji technicznej, oryginahblpotwierdzone za zgod&iokopie
dowodow dostaw asfaltow,

e opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada
i pomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnig/z/cznymi
specyfikacji technicznej,
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» rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru

i przekazania tych rob6t weicielom uradzen,

* geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
 kopie mapy zasadnicze]j powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdem przygotowania
dokumentacyjnego nieg¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaiui
z Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawégo. Termin wykonania robot

poprawkowych i robét uzupetnigjych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr gwarancyjny

Odbiér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych trawiazanych z usurciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mestch w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena jednostkowa wykonania ¥ marstwy z betonu asfaltowego obejmuje:

e prace pomiarowe,

* roboty przygotowawcze,

* 0znakowanie robat,

» zakup i transport materiatow,

» opracowanie recepty laboratoryjnej mieszanki mimerasfaltowej i ew. jej walidagj
na wytwaorni,

* wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

* wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] i j#&jansport na miejsce

wbudowania,
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posmarowanie asfaltem kragzi urzdzex obcych i krawgznikow,

roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

zag:szczenie bocznych ptaszczyzn warstwy i od stronyeyvyotazone] krawedzi
nawierzchni, ktora jest bardziej naoma na dzialanie napltywgae]j wody,

posmarowanie jej asfaltem,

przeprowadzenie pomiaréw i badadaboratoryjnych dostarczanych materiatdw,
mieszanek mineralno asfaltowych i zagczonej warstwy, wymaganych w niniejszej
SST.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-11111:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa taenamlo nawierzchni
drogowych.

Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania do asfaltdsegowych.

PN-S-96504:1961. Drogi samochodowe. Wypetniacz kamy do mas bitumicznych.
PN-S-96025:2000. Drogi samochodowe. Nawierzchrfedtasve. Wymagania.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwanonawierzchni planografem
i tata.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST -08

Roboty rozbiorkowe
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej SST & wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robot rozbiérkowych w ramaehlizacji zada zwiazanych
z budows, przebudow i remontem drég, chodnikéw, zatok autobusowychjamek,

przepustéw, zarurowia odwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

i realizacji robo6t rozbiérkowych, dotygzych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad

prowadzenia robot rozbiorkowych w zwku z realizag) zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okrgleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan

w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy z rozbiérki

Materiaty z rozbiorki powinny hy wywozone na wysypisko lub, jeli zostam
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru powinng Wigudowywane ponownie. Wykonawca
zapewni na terenie placu rozbiorki miejsce sktadowanateriatow pochodzych z rozbiorki
i bedzie segregowaje wedtug rodzaju. Wykonawca zapewni, aby mategriat okresie
skladowania na placu nie stanowity zagmoia oraz nie doprowadzity do zanieczyszczenia
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terenow prywatnych i przestrzeni publicznej. Poalesipo rozbiorce odpady Wykonawca
zobowhzuje st usura¢ w sposéb zgodny z ustaw odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawutrzymaniu czystei i porzadku w gminach z
dnia 13 wrzénia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008ykonawca udokumentuje
Zamawiajcemu przekazanie odpadow firmom posiac@n wymagane zezwolenia do
odbioru i transportu odpadow.

Materialy z rozbiorki przewidziane do ponownego keszystania, powinny ky

skladowane w sposéb zabezpiegegjje przed uszkodzeniem.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST — 00. ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rozbiorki

Do wykonania robo6t zwizanych z rozbiork elementow mze by wykorzystany
dowolny sprzt zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, np. zignwatoty pneumatyczne,
pity mechaniczne, pilarki spalinowe, koparki, frekmdo asfaltu, pity do asfaltu.

Do rozbiérki materiatdw przewidzianych do ponownegbudowania, naley uzy¢

sprztu, ktory nie spowoduje uszkodzenia tych materiatow
4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w ST — 00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny wywoéz materiatdw izgre rozbiorki zgodnie
z ustaleniami pkt 5. Materiaty z rozbiérki tma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
Srodki transportowe naty dostosowa do rodzaju przewimnych materiatéw. Gruz i odpady
nalezy wywiez¢ na wysypisko.

Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystamkzy wywiezé na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Materialy teipoywby¢ przewaone w sposéb nie

powodupcy ich uszkodzenia.

97



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w ST “\WW§@magania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbiérkowe mmma wykonyw& mechanicznie lub ¢cznie w sposob
okreslony w SST lub zatwierdzony przez Inspektora NadzdYszystkie elementy mtiwe
do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacgdinych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie staic wikasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przez Inspektora. Przgsiggpeniem do robot naky
zidentyfikowa istniepce uzbrojenie terenu i odpowiednio je zabezpiecay przypadku
koniecznéci odkczy¢ przeptyw mediow (gaz, @il elektryczny, woddcieki). Elementy zabudowy
niepodlegajce rozbibrce, a zlokalizowane w rejonie robét rédmwych naley odpowiednio
zabezpieczy Roboty rozbiorkowe natg wykon& recznie lub odpowiednim, sprawnym
technicznie sprtem mechanicznym z zachowaniem astesci.

Roboty rozbiorkowe naly prowadzt w sposéb umidiwiajacy maksymalny odzysk
materialdw rozbiérkowych. Wszystkie elementy#ivee do powtérnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowaniacdhych uszkodzei przewiezione na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Gruz i materiaty drobnicowe naleusuwa z rejonu robét na higco i utylizowa, wywazac
na skladowisko odpadéw na odlegtokreslona w dokumentacji przetargowej. Nadmiar ziemi
odwazonej na odkiad natg utylizowat. Ztom naley przygotowa do transportu normatywnego

i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST — 00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Szczegotowe zasady kontroli jak&ei robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci wykonanych robdt ddzie dokonywana poprzez poréwnanie
wykonanych robo6t z dokumentadgchniczig oraz ich zgodngei z warunkami technicznymi.
Kontrola jakadci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiérkowych, wywozu gruzu z miejsca budowy orgmasvdzeniu stopnia uszkodzenia

elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystani

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru jest:
- dla rozbieranych nawierzchni i warstw podbudowy?%- m
— dla rozbieranych ruroagéw — m,

— dla rozbiérki kraveznikdw i obrzey — m.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,Wgenéa ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty zwizane z rozbiork elementow podlegajodbiorowi robot zanikagych
i ulegapcych zakryciu, ktéry nagbuje na podstawie wynikdw pomiarOw oraz wizualnej

oceny wykonania robot.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsei podano w ST — 00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

99



9.2. Podstawa ptatndci

Cena robo6t obejmuije:
— zabezpieczenie elementow konstrukcyjnych przediawar
— zabezpieczenie zachowanych elementéw przed uszhietze
— przeprowadzenie demontawyznaczonych elementow,
— transport wewetrzny materiatdw z rozbidrki i ich usuniecie na zawz obiektow,
— czyszczenie podia po zdemontowanych elementach ,przetransportoveipadow
Z miejsca rozbiérki do konteneréw,
— zatadunek i wytadunek gruzu,
— koszt skladowania gruzu,

— uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

— Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej i dné®b wrz&nia 1997r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpiegziva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003w sprawie
bezpieczéstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budaych
(Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST-09

Wykonanie podsypki z piasku

101



S I 1 PP PPPPPPPPPPPPN
1.1. L ey = DY 1T0 N 1S )
1.2. ZAKRES STOSOWANIAS ST ..ottt ee ettt e e e e s 222 e et e e et e e e et e e et e e et e e saneeranneerenss
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE .....uiiittieitteeeetaeeetaeeesaesstaeeeetesesassesetaeeeseeeanesaaeeetseeranserenaeeeennss
1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT....uuiiitieieiee it e ettt e et e et e e eeeseeae e st e e s aaeeeaneeseaneesanans 103
2. LY AN I 1N 2 2T 103
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW ....uiitniiiiiieiee et e e et e et ssaee s e s e eaneabnenanns 103
2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT ..etuiitiiiiiiitiiie et e ttesetse st s st ssaseaa e st e san e st s san et s st eansateranss 103
T S 1 V4 ) PP EPURPURU TR 104
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU ..uiituiiniiiiiiiieteiie et et e st s et e saeeatsssnsssnessnsssneesnesenees 104
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ... iitieeiiieeteeeetee et e e e st e e eeaeesean e e st eeeaa s esaaaseeaaseetneeanneeens 104
O I N N S = ] = I 104
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU. ..ceuuiitieeiit e et e e ete e e e e e e s e es e e ean s esaaeeeanns 104
4.2. TRANSPORT MATERIALOW. ...cvttieittieetiee et ee et e et eeete e e e e e s s e e st e eea e s e sa e s et e saneesanseseannaerennns 104
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt ettt e et e ettt et e et e et e et e et e et e et e et e et et eae et e eeenees 104
5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT . ..cuuiiitiieiiteeeee et ee et ee et eeeaeeseaan s e saasestaeeseteseanssetneereneees 104
5.2. VY KONANIE ROBOT uiiitittititiit et et et et et et e e e s b e s e e et e s aa e e s e s b s e s e et e eaa s ea e e b s eaaseaneeanssnenns 104
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT .ottt ettt 105
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT .. ituitniitiiiit ettt eeae st et s et e saneeatessbssenessnsesneasnessnens 105
6.2. KKONTROLA JAKOSCI ROBOT . .cuuiittiitieiteite it e it et st e st s et s sa e e s e st e saa e st s saa et sbaeran et ssbnseansastans 105
T OBMIAR ROBOT ettt e e ettt e e et e et e e e et e e et e e et e e ee e e e eeeeraaeans 105
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ... cuuiittitniititieiteite it stt et ssasesnessasan et st ssn st sssneeaneernerans Q5L
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA. .....eeteeeetee et et e et e e e e e st eeeea e e et e e et e e et s eaan s st e eetsesanseranneerenns 105
TR o121 (012 =10 =10 1 H T 105
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT.....uuuiiitiieitteieteeetieeeeae et atee s st seesaneesaaseetn e seassstaeseereeraneeees Q5L
8.2. (@] =310] =3 =70 =1 1 PR 106
9. PODSTAWA PLATNO SCl ettt ettt ettt ettt e e eee et e et e et eeae et e et e eeeeeeeeeeaeeeees 106
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNGICH «.evvuiieenieetieeeeiee e eeeaeeeenaeeeansesanneeeanns 106
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWED. ...t ucttiiitettetttttteesaessasssaessaessaessaesa st s st e st ssssestssaesstsernessnerans 106
10. PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt e e et e e e e e e e e e e e eeeees 106

102



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét dla wykonania podsyphkpiasku dla realizacji zafla
zwiazanych z budow przebudow i remontem drég, chodnikéw, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad

prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okrgleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycgce robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiatem do wykonania podbudowy jest piasek.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét, powinien dyspondawsastpujacym
sprztem:
e rowniarek,

» walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

4. TRANSPORT

4.1. OgO6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow
Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnynateriatami,

nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Wykonanie robot

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétidakiej, aby jego
ostateczna grulé po zagszczeniu byla rowna gruba projektowanej. Warstwa podsypki
powinna by roztazona w sposob zapewniay oshgniecie wymaganych spadkow igdnych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa sklada iz wiecej niz jednej warstwy kruszywa,
to kazda warstwa powinna KBywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rzdnych wysokéciowych. Warstwa piasku powinna dyag:szczona co 25 cm
0ls=1,0i E=min100 MPa.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako sci robot

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cm, -5cm. Szeroké podbudowy powinna By wicksza od szerokoi warstw
wyzejlezacych o 1,5 grubgei tych warstw.

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy nie mpogrzekracza 10 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i ‘tukactwimpoy by zgodne
z dokumentagj projektows z tolerancgj £ 0,5%.

Réznice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi  podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzad +1cm,do -2cm.

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz £ 5cm.

Gruba¢ podbudowy nie mge sk réznic od grubdci projektowanej o wicej
niz + 10%,

Wykonawca rob6t zobowzany jest wykona naprawe podbudowy na wszystkich

powierzchniach, ktéreasvadliwe.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyen&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.
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8.2. Odbiér robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frpodbudowy obejmuje:
e prace pomiarowe,
» oznakowanie robot,
* zakup materiatu,
» transport i wbudowanie materiatu,
* zagszczenie rozione] mieszanki,
* utrzymanie podbudowy w czasie robat,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* PN-S-02205:1998: ,Drogi samochodowe. Roboty ziemtgmagania i badania”
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST-10

Wykonanie rurocigu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru rob6t dotygz/ch utazenia rurocigdéw dla realizacji zada
zwiazanych z budow przebudow i remontem drég, chodnikéw, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniermurociagu z rur karbowanych PVC-U z uszczelk
klasy S(SDR 34, SN8).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okrgleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycgce robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania rob6t powinny posiéadeprobaty techniczne.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét, powinien dyspondawsastpujacym
sprztem:
* zuraw budowlany samochodowy,
» koparka i spycharka - do rob6t ziemnych,
* sprzt do zagszczania gruntu,

» samochdd skrzyniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatow nie st odbywa& srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpigmzah je przed zniszczeniem.
Elementy przewgone w pozycji poziomej natg zabezpieczy przed przesuwaniem i przetaczaniem

w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie majgrzestrzegaprzepisow obowizujacych w publicznym

transporcie drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Wykonanie robot

Wykop naley rozpoca¢ od najniszego punktu budowanego kanatu i prowadzi
w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykg@owinno by réwne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, ptzym dno wykopu wykonanego

recznie naley pozostawé na poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 2+5 cm..
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Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala & poziomie o 20 cm wgzym od
projektowanego. Przy wykonywaniu wykopu ngleprzy udziale Inspektora nadzoru
sprawdz¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu ruggai wedtug dokumentacii
Projektowej. Wykop naley wykon& o $cianach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za
pomoa obudowy metalowej.

Do robo6t montaowych przysipi¢ po starannymecznym przygotowaniu podia,
wykonaniu podsypek piaszczystych. Szczegdmwag zwrocié na prawidiowe zalgenie
uszczelek ziczy kielichowych, oraz wykonanie uszczelngzepé przezsciany studzienek.

Wykonany kanat nalgy obsyp& piaskiem klasy | (piaski grube drednie dobrze

uziarnione). Obsypkochronmn nalezy wykona do wysokdci 20 cm powyej wierzchu rury.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci robot

Badanie to nasgpuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymagainia
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich normtenatowych. Kontroli jakéci robot
nalezy dokona& wg PN-EN 1610:2002. Kontrola jakm wykonanych rob6t w szczegoko
dotyczy zgodngci wykonania kanalizacji z Dokumentadprojektova.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyen&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m wykonanego ruragju.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.
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8.2. Odbiér robbt

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m ruragu obejmuje:
» transport i skladowanie materiatdw niedhych do wykonania robot,
* wykonanie wykopow,
* przygotowanie podim,
* wykonanie rurocigu,
e zasypanie ruroggu,
e uporzadkowanie miejsc prowadzonych robat,

* przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanajingch.
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Wykonanie obsiewu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczce wykonania i odbioru humusowania i obsiewu podazalizacji przedswziecia
zada zwiazanych z budow przebudow i remontem drdg, chodnikow, zatok autobusowych,

mijanek, przepustow, zarurowadwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jg&t dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w plt1. Projektant me wprowadzéa do
niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia luiciglenia, odpowiednie dla przewidzianego
projektem zadania, obiektu i robdt, uwabhiajce wymagania Zamawigjego oraz
konkretne warunki ich realizacji, ktore siezlzdne do okréenia ich standardu i jakoi.
Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych, prostych i drugedmych robo6t o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewnéc, ze podstawowe wymaganiagda spetnione przy zastosowaniu metod

wykonania, wynikacych z déwiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki bueiosy.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej spkagji dotycz zasad prowadzenia

robét zwiazanych z wykonaniem humusowania i obsiewu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe przatie w niniejszej szczegotowej specyfikacji technijza
zgodne z okrdeniami wywanymi w odpowiednich normach oraz afemiami podanymi
w ST-00 ,Wymagania ogdle”.
Humus - ziemia rdinna (urodzajna).
Humusowanie -.pokrycie skarpy lub rowu humusem W @apewnienia dobrego wzrostu

trawy.

1.5. Ogéblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kavykonania rob6t oraz za zgodido
z dokumentag@j projektows, postanowieniami zawartymi SST i poleceniami Ikspea

nadzoru oraz ze sztybudowlan.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST - 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczce nasion traw

Do humusowania natg uzy¢ ziemik roslinna zdjgta z pasa robot ziemnych
i sktadowamn w bezpdrednim gasiedztwie prowadzonych robét.

Mieszanka traw powinna bydostosowana do rodzaju obsiewanego gruntu i jego
naturalnej wilgotnéci. Nasiona powinny mieksztalt, barw, potysk i zapach wkziwe dla
danego gatunku i odmiany. Nasiona traw ngCcej wystpuja w postaci gotowych
mieszanek z nasion mdych gatunkéw. Do obsiewu nale uzy¢ gotowej, uniwersalnej,
kwalifikowanej mieszanki trawakowo-pastwiskowych o gwarantowanej jakbzgodnie z
zalcznikiem 4 do PN-78/R-65023.

Do obsiania skarp proponuje¢swykorzystanie mieszanki traw darniowych. Taki
wybor zapewnia moeni trwala damn. Polecana jest na tereny pochyte i skarpy. Optgynal

skiad takiej mieszanki traw powiniendygblizony do:

- zycica trwata NIRA - 25%
- zycica trwata NAKI - 15%

- kostrzewa trzcinowa ELDORADO - 8%

- kostrzewa czerwona CORAIL - 15%
- kostrzewa czerwona LIVISION - 10%
- kostrzewa czerwona LAMBADA - 5%

- kostrzewa czerwona BOREAL -17%
- wiechlina hkkowa AMSON -5%

Gotowa mieszanka traw powinna figznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer

normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdaékhkietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania humusowania i obsiewu wykazse
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu: topata, grabie i inne namzia kczne

zgodnie z potrzebami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport mieszanki traw

Nasiona traw mmna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Wykonanie humusowania i obsiewu

Wymagania dotycge wykonania robét zwranych z obsiewem siastpujace:

» teren musi b§ oczyszczony z gruzu i zanieczysztze

* nalezy przeprowad#i zabieg humusowania w celu zapewnienia lepszegositer
trawy: naley przykry¢ powierzchnie ziemaiurodzajma uprzednio zdjta i ztozong w
pryzmach w pob#iu prowadzonych robét, nadg wykona warstwe o grubagci 10 cm
i lekko ja zagscic,

* przed siewem nasion trawy ziggmalezry watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatlg lub zagrahi,

* mieszanka nasion trawnikowych p@oby¢ dostarczona jugotowa wg sktadu
zblizonego do podanego w SST,

* siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

» okres siania - najlepszy okres wiosenny, najigj do potowy wrzénia,

« na terenie ptaskim nasiona traw wysiewapslosci od 1 do 4 kg na 1007

« na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100
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* przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemadigmi lub watem kolczatka,

* gicbokas¢ przykrycia nasion powinna zawiérsic w przedziale 0,5-3,0cm od
powierzchni gruntu, w zat@osci od rodzaju gleby i jej uwilgotnienia,

* po wysiewie nasion ziemia powinnadayatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pakiania wody. Jeeli przykrycie

nasion nagpito przez watowanie kolczatka, mua juz nie stosowawatu gtadkiego,

5.3. Zabiegi pielegnacyjne

Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji obsianych terenéw jest koszenie:

* pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokeéc¢ okoto
10 cm,

* nastpne koszenia powinny giodbywa w takich odsipach czasu, aby wysoko
trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczataokgéci 10 do 12 cm,

» ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinné Wwykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow.

* Kkoszenia trawnikbw w catym okresie pighacji powinny si odbywa& czsto
i w regularnych odgpach czasu,

* czestas¢ koszenia i wysok& ciecia, naley uzaleniat od gatunku wysianej trawy,

» chwasty trwale w pierwszym okresie ngleisuwa recznie,

» g$rodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu paglstosowd z dua ostraznoscia
i dopiero po okresie 6 miesy od zataenia trawnika,

* w przypadku potrzeby zastosowania nagr@a mineralnego, nalg zapewnt trawom
sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:
- wiosmg trawnik wymaga mieszanki z przewaggotu,
- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawgzenie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jako $ci wykonania obsiewu

Kontrola w czasie wykonywania obsiewu polega nawgezeniu:

* 0CzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczysagcze

» prawidiowego uwatowania terenu,

» prawidtowdci przeprowadzonego humusowania,

» zgodndci sktadu mieszanki traw z ustaleniami dokumentajektowej,

* (Qestasci zasiewu nasion,

» prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

» dosiewania ptaszczyzn trawnikbw o zbyt mateptgici wykietkowanych zdziebet
trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy spdzenia prawidtowe] ¢stasci

trawy, czyli stwierdzenie wygbowania tzw. ,tysin”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyam&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest mwykonania humusowania i obsiewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Odbiér humusowania i obsiewu

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowagc\di@cija
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji datyniki
pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frobsiewu obejmuije:
* roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, prioxganie ziemi pod obsiew,
» dostarczenie nasion i wykonanie obsiewu,

* pielegnacg trawnika.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* PN-78R-65023 Materiat siewny. Nasionashm rolniczych.
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SST -12

Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem nawierzchni z kostki
betonowe] dla realizacji zaflazwiazanych z budow przebudow i remontem drog,
chodnikéw, zatok autobusowych, mijanek, przepustadarurowa, odwodnié na terenie

Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robo6t zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczego6towej spkagfi technicznej dotyez zasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kdstikowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elememtoldany, przeznaczony do budowy
warstwyscieralnej nawierzchni, wykonany metpdibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarst&go, charakteryzagy si ksztattem,
ktory umazliwia wzajemne przystawanie elementow.

Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdne od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diagpnie wicksz
niz 1,0 m.

Sciek - umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzafe wod.
Obrzeze - element budowlany, oddzieley nawierzchnie chodnikéw i ggéw pieszych od
terenow nieprzeznaczonych do komunikacji.

Spoina - odsp pomkedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi
materiatami wypetniacymi.

Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umazliwienia odksztalceé temperaturowych, wypetniony olslenymi  materiatami
wypetniapcymi.

Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST — 00 ,Wymagangolne”.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto€@golne

wymagania dotycce robét podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST - 00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

Betonowa kostka brukowa do przedmiotowego zadar@ebyd wykonana z jednego
rodzaju betonu o wzorze i barwie zgodnych z prgektWymagania wobec betonowej kostki
brukowej, ustalone asw PN-EN 1338 do stosowania na zewmnych nawierzchniach,

majcych kontakt z salodladzajca w warunkach mrozu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowe] o odbywé sie: recznie, zwlaszcza na
matych powierzchniach, mechanicznie przy zastosawanzadzer uktadajcych (uktadarek),
skladajcych s¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezegtago do przenoszenia
z palety warstwy kostek na miejsce ich ag@nia; uradzenie to, po skiwzonym ukitadaniu
kostek, mana wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi daytaka
szczotkami. Do przycinania kostek #ma stosowa& specjalne narzizia trace (np.
przycinarki, szlifierki z tarcg). Do zagszczania nawierzchni z kostki naje stosowa
zagzszczarki wibracyjne (ptytowe) z wykladzinelastomerow, chronace kostki przed
scieraniem i wykruszaniem namp Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i

zapraw nalgy stosowa betoniarki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”

4.2. Transport materiatbw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magy¢ przewaone na paletach - dowolnyriodkami
transportowymi po osgnigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa.
Kostki w trakcie transportu powinny Byzabezpieczone przed przemieszczaniegm Si
I uszkodzeniem.

Jako srodki transportu wewgirzzaktadowego kostek nasrodki transportu
zewretrznego mog stwzy¢ wozki widtowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet.
Do zatadunku palet nasrodki transportu mana wykorzystywéa rowniez dzwigi
samochodowe.

Palety transportowe powinny byspinane t&mami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczagymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transpdyajednej palecie zaleca
si¢ uktad& do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci i ksztaltu), tak aby masa palety
z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kgz#&tane jest, aby palety z kostkami byty
wysytane do odbiorcysrodkiem transportu samochodowego wyposgm w dwig do
za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe natey uktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki kamienne natey uktad& na podktadkach drewnianych, dhégm w kierunku
jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniem Si
i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem ynminmateriatami. Podczas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebne
przed rozpyleniem.

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych mma transportonw@
dowolnymi srodkami transportu w fabrycznie zaméych pojemnikach lub opakowaniach,

chronicych je przed zanieczyszczeniem
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0(Gbpkt

5.2. Ogolne zasady wykonania robot

Zatozenia projektowegsnastpujace:

Rozbidrka istnigjcej nawierzchni.

Sprawdzenie parametréw podéoEv2=100MPa i Is=1.00.

Utozenie 10 cm podbudowy zasadniczej z kruszywa tan@fAegBmm.

Utozenie 3 cm podsypki piaskowo-cementowe).

a kr 0N e

Utozenie powtdrne kostki betonowej o gr. 8cm.

5.3. Podtoze i koryto

Grunty podtaa powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone
przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkaprzemarzania. Koryto pod
podbudow lub nawierzchry powinno by wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami.

5.4. Podbudowa

Podbudowy przewidziana do wykonania pod wagsb&tonowej kostki brukowej to
kruszywo tamane 0-63 mm.

5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldo: podsypka cementowo-piaskowa gr.3 cm Catkowite
ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawmusi by zakaczone przed rozpoeziem

wigzania cementu w podsypce.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpwae] zaleca 8i
wykonywa przy temperaturze otoczenia niezszmej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie
nawierzchni, jéli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od € do +5C, przy
czym j&li w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami

0 ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stopag itp.).
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Warstwa nawierzchni z kostki powinnadowykonana z elementéw o jednakowej
grubaici. Na wickszym fragmencie robét zaleca siosowa kostki dostarczone w tej samej
partii materiatu, w ktérej niedopuszczalrgrézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mana wykonywa recznie. Uktadaniegczne zaleca siwykonywa
na mniejszych powierzchniach. Uktadanie kostek powivykonywa przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa& na duych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby ukftadarka mogta przehosipalety warstw ksztattek na miejsce ich
utozenia z wymagan doktadndcia. Kostka do ukladania mechanicznego niezenonie
duzych odchytek wymiarowych i musi byodpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzér, bez delua potéwek i dziewiek, przy czym kada
warstwa na palecie musi dydobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkos
przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsaesi by wsparte prac brukarzy,
ktorzy uzupetniaj przerwy, wyrabiagj tuki, dokladaj kostki w okolicach studzienek
i kraweznikow.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wye] od projektowanej niwelety, poniewgo
procesie ubijania podsypka zagcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej
(np. studzienek, wilazow itp.) powinna trwale wystdwod 3 mm do 5 mm powgj
powierzchni tych urgdzen oraz od 3 mm do 10 mm powej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kramikach, obrzeach i studzienkach moa
uzywat elementy kostkowe wykmzeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewak, majcych
wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku zeity ksztaltek
0 nietypowych wymiarach, wadn przestrzé uzupetnia si kostky cigta, przycinam na
budowie specjalnymi nagdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienm dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe] zaseca
zakaczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchai podsypce piaskowej
w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki zémej na state. Przed dalszym wznowieniem
roboét, prowizorycznie utiona hawierzchng na podsypce piaskowej najerozebra i usuraé

wraz z podsypk

5.7. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalg przeprowadzi za pomog zagsszczarki wibracyjnej

(ptytowej) z oston z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nene wywa¢ walca.

127



Ubijanie nawierzchni naky prowadzté od krawedzi powierzchni w kierunku jej
srodka i jednoczenie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualneeréwndgci
powierzchniowe mogby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzonp. (kknicte) naley wymieni

na kostki cate.

5.8. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi
od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaaiennych kostek brukowych zaleca,saby osie
spoin pomgdzy diwzszymi bokami tych kostek tworzyty z asilrogi kat 45°, a wierzchotek
utworzonego kta prostego pomdzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku cioa
podiuznego nawierzchni.

Po ul@eniu kostek, spoiny natg wypeink zapraw cementowo-piaskoav
Zaprawe cementowo-piaskoavzaleca si przygotowa w betoniarce, w sposéb zapewn@)j
jej wystarczajca ptynnas¢. Spoiny mana wypeint przez rozlanie zaprawy na nawierzeghni
i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rongaczkami z pidorami gumowymi.
Przed rozpocgxiem zalewania kostka powinna dwczyszczona i dobrze zwilna wod.
Zalewa powinna catkowicie wypethspoiny i tworzy monolit z kostkami.

Po wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskoavnawierzchng nalezy starannie
oczysci¢, szczegoOlnie dotyczy to nawierzchni z kostek kmloych i z r@énymi deseniami

uktadania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyska
= W zakresie betonowej kostki brukowej: certyfikabdgaici lub deklaragj zgodndci

dostawcy oraz ewentualne wyniki badacech charakterystycznych Kkostek,
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w przypadkuzadania ich przez lryniera oraz wyniki sprawdzenia przez Wykonawc
cech zewntrznych kostek,
= w zakresie innych materiatléw: sprawdzenie przez Wvigkve cech zewgtrznych

materiatéw prefabrykowanych (kraanikow).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wyané&gogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe

kostki brukowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wysnagogolne™ pkt 7.

8.2. Odbidr robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

8.3. Odbidr robot zanikaj acych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
= przygotowanie podtma i wykonanie koryta,
= ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kgamiki,
= wykonanie podsypki pod nawierzchni
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podia i wykonanie koryta,

dostarczenie materiatéw i spta,

wykonanie podsypki,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,

pielegnacg nawierzchni,

przeprowadzenie pomiarow wymaganych w niniejszeggfikacji technicznej,

odwiezienie sprgu

10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-EN 197-1:2002 Cement. &# 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodwo
dotyczce cementu powszechnegoyiku.

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagamatody bada.
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh&ado nawierzchni
drogowych; piasek.

PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZN A SST

SST-13

Wykonanie obramowania nawierzchni
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zgzianych z wykonaniem obramowania nawierzchni
dla zada zwiazanych z budow przebudow i remontem drég, chodnikéw, zatok

autobusowych, mijanek, przepustow, zarurbwalwodnié na terenie Gminy Jasienica.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuirpezetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zazanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] spkagji technicznej dotyez zasad
prowadzenia robét zwkanych z wykonaniem obramowania przy pomocy keankow

betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzejace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate oki&denia g zgodne z obowizujacymi normami i z okrdeniami podanymi

w ST ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogéblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspekto@godine

wymagania dotycgce robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST - 00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.
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2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiatami stosowanymags
=  krawezniki betonowe,
= piasek na podsyphk do zapraw,
= cement do podsypki i zapraw,
= woda,
= materialy do wykonania tawy pod kramniki.

Krawezniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podktadek i przekiadek
drewnianych o wymiarach: grubo?2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugéé min. 5 cm weksza nk
szerokdci kraweznika.

Cement na podsygki do zaprawy powinien ldycementem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701. Przechowywanie cementu
powinno by zgodne z BN-88/6731-08. Woda powinnaé¢bydmiany ,1” i odpowiad&a
wymaganiom PN-B-32250.

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami inrggbrtymentow, gatunkow i marek.

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
= Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

= wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport materiatow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uklada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami
W czasie transportu, a gérna warstwa nie powinnastawa poza s$ciany srodka
transportowego wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Transport cementu powiniergdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaajh
je przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymatermatami. Podczas transportu
kruszywa powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobmezed
rozpyleniem.

Mas; zalewowy nalery pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywé sig w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemelinow

i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 ,\Ayamia ogolne”.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolk@i dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgewinien

wynosk co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie fawy betonowej

tawy betonowe z oporem wykonuje ¢siw szalowaniu. Beton rézielony
w szalowaniu lub bezpgeednio w korycie powinien Ky wyréwnywany warstwami.
Betonowanie faw nakly wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym

nalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas zalewows.
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5.4, Ustawienie kraweznikdw betonowych

5.4.1 Zasady ustawienia kraveznikow

Swiatto (odlegtéé¢ gornej powierzchni kragnika od jezdni) powinno liyzgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypatikaku takich ustafepowinno wynosi
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wikpwych mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.

Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu
krawgznika obsypana piaskiem,zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem

przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.4.2 Ustawienie kraweznikOw na tawie betonowej
Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsna podsypce z piasku lub

na podsypce cementowo-piaskowej o g&ab8 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3 Wypetnienie spoin

Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley
wypetnic zwirem, piaskiem lub zaprawcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku
1:2. Zalewanie spoin kraymikéw zaprava cementowo-piaskoavstosuje s wytacznie do
kraweznikOw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury kéaniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i 0 spoinach zalanych zapgavalezy zalewa co 50 m bitumiczg mas zalewove

nad szczelig dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénbadania materialtow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wydli zewrtrznego nalgy przeprowadzi na
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podstawie ogidzin elementu przez pomiar i okkenie uszkodze wystpujacych na

powierzchniach i krawdziach elementu.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1

Sprawdzenie koryta pod lave
Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2 cm.

6.3.2

a)

b)

d)

6.3.3

Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
Zgodna¢ profilu podiznego goérnej powierzchni taw z dokumengagirojektovs.
Profil podtwny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan
niwelet. Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
Wymiary taw. Wymiary taw naley sprawdzé w dwdch dowolnie wybranych
punktach na kade 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynasz

= dla wysokdci £ 10% wysokéci projektowanej,

= dla szerokéci £ 10% szeroksci projektowane;.
Rowna¢ gornej powierzchni taw. ROwK6 gornej powierzchni tawy sprawdzeg si
przez przytaenie w dwadch punktach, naide 100 m fawy, trzymetrowej faty.

Przéwit pomiedzy gorra powierzchm tawy i przylazona tata nie mae przekracza

1cm.

Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. fuszczalne odchylenie linii taw
od projektowanego kierunku nie ageprzekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej
tawy.

Sprawdzenie ustawienia kravgznikow

Przy ustawianiu kragznikéw naley sprawdzé:

dopuszczalne odchylenia linii kraanikdbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kale 100 m ustawionego krawnika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyimgweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm nazke 100 m ustawionego krawnika.

rownas¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch

punktach na kale 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit
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pomiedzy goérmm powierzchm kraweznika i przytazomq tata nie mae przekracza
1cm,
» dokladnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny mugsby¢ wypetnione

catkowicie na pefn glebokasé.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,Wyan&gogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,Wyan&ogolne™ pkt 7. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, specyfikacjami technicznymi i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
= wykonanie koryta pod tagy
= wykonanie tawy,

= wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
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= wykonanie koryta pod tagy

= ew. wykonanie szalunku,

= wykonanie tawy,

= wykonanie podsypki,

= ustawienie krawznikOw na podsypce,

= wypetnienie spoin kragznikdw zapraw,

= ew. zalanie spoin magalewowy,

= zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

= przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjiniczne;.
10. PRZEPISY ZWI AZANE

= PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

= PN-B-06250 Beton zwykly.

= PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe.

= PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego.

= PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnéci.

*» PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondagraw.

= BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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