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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadania: ,,Remont drogi gminnej (Kopiec)
nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od 0+001 do 0+601 w sotectwie

Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie szczegétowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupemienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajace wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robot, ktore sa niezbedne

do okreslania ich standardu i jakosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspdlne dla

robot ogdlnobudowlanych, zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t zdefiniowane sa
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢ maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikéw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreslenia podstawowe wspdlne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegOtowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sa inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

llekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,



b. budowle stanowiaca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stizace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkdéw bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem rob6t.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowanga urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowg — decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie
budowy lub wykonanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budoweg wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy  stuzace realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksiazka  obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osobe powotana przez Zamawiajacego do dziatania jako
Inzynier dla celow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.



Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajacego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksiazka Obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar rob6t — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w Kkolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, szczegOlowa specyfikacja technicznag (SST)

I poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspétrzedne punktow gtéwnych obiektu oraz
reperéw, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sa uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdbw i elementow budowli musza wykazywaé¢ zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech i elementdw budowli nie moga przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sa wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bitedow Ilub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty musza by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacja projektowa i maja wptyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane

I wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania

realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcdéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w spos6b uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem

przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig,

7€ jest wiaczony w cene umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:



« utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
. podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie¢ do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0sob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2)  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
« Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

« mozliwoscia powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0séb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wiadze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot.



Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inwestor projektu bedzie na biezaco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca, a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci
i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy
transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob

ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na
budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla Ilub jej elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caty czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktdre sa w jakikolwiek sposob zwiazane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny
za wypelnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonaniem robot iw sposdb ciagly bedzie informowa¢ Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postepowania, obciazenia iwydatki wynikle z lub

zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spetnia¢c wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatbw do robét, chyba ze
postanowienia ogdlne lub szczegdtowe warunkdéw umowy stanowia inaczej.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu

po ukonczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora

nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce

wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty do czasu, gdy beda one

potrzebne do rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc¢

i wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatdow beda zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegélnych elementéw rob6t Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony

srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakos¢ zastosowanych materiatow i zgodnos¢ wykonywanych robot z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelna obstuge geodezyjna przy
wykonywaniu wszystkich elementéw rob6t okreslonych w dokumentacji projektowej

lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw
i elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za pela kontrole jakosci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne kontroli materiatdw oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

« Polska Norma lub
. Aprobata Techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskigj

Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi

SST.

3. znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998r,
(Dz. U. 98/99).
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W przypadku materiatow, dla ktoérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

 date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

 date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

« uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonogramow robét,

 terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczego6lnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,

e uwagi I polecenia Inspektora nadzoru,

 daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

e Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
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e zgodnos¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

« dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

 dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotyczace jakosci materiatow,

« inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robét.
[2] Ksiazka obmiarow
Ksiazka obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu

kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie sukcesywnie

w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

[3] Dokumenty dotyczace materiatdw

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowia zataczniki

do odbioru robo6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budoweg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustalen,



f) operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robdt. Biedne dane zostana poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu

miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materialow
Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi

w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, oraz przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez \Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé

wazne $wiadectwa legalizaciji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robdt oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania o0gdélnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi

ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sig dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
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8.3. Odbidr ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robo6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czesciowych, zwilaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace

dokumenty:

1. dokumentacje¢ powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z  dokumentow  umowy

I ew. uzupetniajace lub zamienne),
3. protokoty odbioréw rob6t ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbioréw czesciowych,
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5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksiazki obmiarow (oryginaty),

7. wyniki pomiarow kontrolnych,

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
10. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawcze;.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu

z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupemniajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja

I stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego

w dokumentach umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana

przez Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:
e robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

e wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkoéw i transportu na teren budowy,

 wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
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o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku
VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z pbzn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem
CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania

europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
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Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. —
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. — w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych, (tom I, II,
11, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace tyczenia trasy i odtworzenia punktéw wysokosciowych, dla realizacji zadania:
»,Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S

od 0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot ogolnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z  tyczeniem trasy i odtworzeniem punktow wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podana w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w SST jest mowa o:

osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbiér punktow, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

- osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbior punktow, ktorych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy

zastosowaniu techniki geodezyjnej

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miarg
mozliwosci pomiarow powykonawczych.

- punkty gidwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty Kkierunkowe oraz

poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

OgblIne wymagania dotyczace robét podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i punktow wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej SST sa stupki drewniane, iglaste badz inne materiaty

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac

nastgpujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,

o laty,

e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania og0lne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami
Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednia liczbe statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac

zwiazanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowiazany jest do zalozenia,
utrzymania i  uzupelniania osnowy roboczej o0  wsplirzednych  poziomych
i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawce i zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy roboczej poziomej i wysokosciowe] oraz system przeprowadzania kontroli
okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢c poza terenem wykonywania
rob6t oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglto§¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ sSrednio 100 m., a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposOb zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) sposéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz Kkryteria jej
doktadnosci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbgednych
rob6t i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegllnionymi

w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktéw na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodnosci z dokumentacja
projektowa w oparciu 0 osnowy wymienione w pkt. 5.2 1 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm
w stosunku do rzednych projektéw. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyiki sa
przekroczone wykonawca jest zobowiazany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich, w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu polozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu. Odleglosé ta
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zarysu (konturéw) nasypow
i wykopdéw w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50 m.
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5.7. Woyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢é jego polozenie w terenie zgodnie
z dokumentacja projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow
okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowiazany jest po zakonczeniu rob6t do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osnéw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji

I wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

Zwiazanych z wyznaczeniem obiektdéw inzynierskich jest czescia obmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.2.

Sposéb odbioru robot

Odbidr robo6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie

szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli, ktére Wykonawca

przedkiada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00 ,,Wymagania
0gblne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robot obejmuje:

wyznaczenie  punktéw  gtdbwnych osi  trasy, granic robot i punktow
wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robét,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wyznaczenie konturow obiektow inzynierskich,

wykonanie pomiarOw biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem
I oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robo6t roboczych punktéw
sytuacyjno-wysokosciowych,

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére wykonawca uzna za potrzebne

transport i koszty materiatdbw (znakow geodezyjnych).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.
3.

Instrukcja techniczna 0-1.: Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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Usunigcie warstwy humusu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robét zwiagzanych z usunieciem warstwy humusu dla realizacji
zadania: ,,Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr
490467S od 0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robdt zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robo6t dotyczacych usuniecia warstwy humusu i zwiazanych z wykonaniem

zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Og6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot przygotowawczych powinien wykazac
si¢ mozliwoscia korzystania ze spycharki, tadowarki i samochodu skrzyniowego, a takze
topat, szpadli i innego sprzetu do recznego wykonywania robét ziemnych w miejscach,

gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybdr srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia

humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Og06lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2.  Wykonanie robot

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do p6zniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, ewentualnym sadzeniu krzewdw oraz wypetnianiu otworéw prefabrykatéw
drogowych i rekultywacji terenu. Zagospodarowanie humusu powinno nastapi¢ zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni robét
na pela glebokos¢ jego zalegania, okreslona w dokumentacji projektowej lub wskazanej na
roboczo wg stanu faktycznego. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach do
2m wysokosci. Ziemie urodzajna do pdzniejszego wykorzystania nalezy w pryzmach obsiaé¢
mieszanka traw ochronnych. Dopuszczalny okres skladowania wynosi 1 rok. Miejsca
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sktadowania powinny by¢ tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez samochody i zaggszczeniem. Nie nalezy
zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé

zanieczyszczenia glina lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia

humusu z powierzchni rob6t ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest m? usunigcia warstwy humusu.
y

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbhiodr robét

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania rob6t na
podstawie szkicow, dziennikdbw pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktdra przedktada mu wykonawca.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: zdjecie humusu na pelna giebokos¢ jego

zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -03

Usuniecie hamutu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru rob6t przygotowawczych tj. usuniecia namutu dla realizacji dla zadania: ,,Remont
drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od 0+001 do

0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robdt zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe
wystepujace przy usunieciu namutu, a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace,

wykonywane w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot przygotowawczych powinien wykazac
sie mozliwoscia korzystania z typowego sprzetu do recznych robot  ziemnych.
Do wydobywania namutu mozna stasowa¢ szufle stalowe, kubty perforowane i narzedzia

zaakceptowane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

OgoblIne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport namutu

Namut nalezy transportowac srodkami zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Og0lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Czyszczenie najlepiej wykonywa¢, gdy row nie prowadzi wody. Czyszczenie mozna
wtedy przeprowadzi¢ za pomoca zwyktych narzedzi stuzacych w ogélnosci do kopania. Przy
matym przeptywie mozna zatamowa¢ wodg cieku i ponizej przegrody wykona¢ odmulenie
prawie na sucho. Jezeli natomiast row prowadzi wiecej wody, mozna przegrodzi¢ ciek i wode
skierowaé¢ inna droga. Jezeli nie ma trwalej zastawki, nalezy wykona¢ ,tame” z desek
wzmocniona darning i nasypem ziemnym.

Czyszczenie cieku moze byé prowadzone w czasie, gdy prowadza one wode za
pomoca specjalnych narzedzi. Do wydobywania namutdow wzdtuz cieku stosuje sie szufle
stalowe o dnie i $ciankach perforowanych. Przeciaga si¢ je linami lub tancuchami, a kieruje
umocowanym z tytu drazkiem. Zawartos¢ szufli odktada si¢ na brzeg cieku.
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Do pracy w poprzek cieku mozna uzy¢ szufli stalowej z zagigtymi krawedziami,
osadzonej na trzonku o dtugosci do 4m. Opierajac trzonek o ramie¢ przyciaga si¢ szufle do
brzegu wraz z namutem. Rzadki material ziemny mozna wydoby¢ przy uzyciu worka
ptéciennego przytwierdzonego do pierscienia stalowego na diugim trzonku. Do wydobywania
pOiptynnych namutdéw uzywaé mozna kubtéw perforowanych lub workdw z gestej siatki.

Namuty badz rosliny wodne lub ich korzenie odkiada sie¢ poza row, w zadnym
wypadku nie na skarpach, skad tatwo moga zosta¢ zmyte z powrotem do cieku. Dopuszcza si¢
wbudowanie namutu w miejscach uszkodzonych skarp wraz z ubiciem i wyréwnaniem
zasypanych skarp. Namuty nalezy zatadowac¢ na $rodki transportowe i wywiezé we wskazane

miejsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia

namutu z powierzchni robét ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa usunigcia namutu jest metr (m).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8.2. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje zdjecie namuilu na pelna giebokos¢ jego

zalegania wraz z zatadowaniem na srodki transportu i odwiezieniem na miejsce sktadowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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Roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét ziemnych wynikajacych z realizacji zadania: ,,Remont
drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od 0+001 do

0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegOtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy

przy zlecaniu i realizacji robot ogolnobudowlanych zwiazanych z realizacja zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych

i obejmuja przygotowanie poditoza pod budowane obiekty oraz wykonanie grobli.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - rdznica rzednej terenu i rzednej robot

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac

zwiazanych z trasa drogowa.

Wskaznik zagegszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| Pa
pds

gdzie:

pd - 0estos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m?®),

pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m?).
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Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie:
deo - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy,

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornym obciazeniu badanej warstwy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z polskimi normami

i definicjami podanymi w ST-00,Wymagania ogolne” pkt.1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00 ,Wymagania og6lne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Og6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania,

podano w ST — 00 ,,Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy
nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar

objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
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Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenbw na odklad nalezy do obowiazkéw
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie

z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og06lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robdt ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport,

o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania
w nasyp lub na odkfad moze by¢ stosowany samochdd samowytadowczy lub inne

srodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow
odwadniajacych ujetych w dokumentacji projektowej, wykonawca powinien wykonywaé
roboty w sposob zapewniajacy odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopdw, poleca sie wykonawcy takie ksztattowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegt on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jezeli w opinii inspektora nadzoru grunt przeznaczony do odspojenia
ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zosta¢ odspojony i przewieziony na odklad.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) wowczas
roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktéry podejmie

decyzje odnosnie kontynuowania robot
5.3. Wykonanie wykopdow

5.3.1. Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania warstwy mrozoochronnej.

Przewiduje si¢, ze grunt z wykonanego wykopu bedzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy mozliwe bedzie utozenie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mozna wbudowywa¢ w nasyp, jezeli nie jest dostepny odpowiedni sprzet

do ukladania i zageszczania warstw nasypu.
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W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspaja¢ tylko do glebokosci
0,5 m powyzej podloza gruntowego.

5.3.2. Skarpy wykopow

Sposéb wykonania skarp wykopow powinien gwarantowaé ich statecznosé
w calym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen wynikajacych
z nieprawidiowego uksztaitowania skarp wykopu ich podjecia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obciaza wykonawce. Pochylenia skarp wykopow oraz
nierownosci  powierzchni  skarp nie powinny przekracza¢ wartosci  podanych

w dokumentacji projektowe;.

5.3.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze

Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podioze nalezy stosowac jak dla
podioza nasypow. Wykonawca winien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntéw
rodzimych zalegajacych w gornej strefie podioza nasypu do giebokosci 0,5 m ponizej

powierzchni dna wykopu.

5.3.4. Dokladnos¢ wykonywania wykopow

Doktadnos¢ wykonania robét ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje :

- wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu
0 wigcej niz +10 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych
zfaman,

- réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze

przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fata 3 m.
5.4. Wykonanie nasypow

5.4.1. Przygotowanie podleza

Przygotowanie podioza obejmuje usuniecie roslinnosci, ziemi urodzajnej oraz gruntow
stabych tj. namutdéw. Nastepnie nalezy zagesci¢ wierzchnia warstwe podioza oraz wykonaé

powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu lepszego zwiazania z nasypem.
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5.4.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o statej grubosci. Nastgpna, wyzej
potozona warstwa powinna by¢ uktadana po osiagnigciu wymaganego zageszczenia warstwy
poprzedniej. Grubos¢ warstw, w zaleznosci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych
okresla si¢ na podstawie prébnego zageszczenia.

Dla unikniecia przestojéw odcinek robdt nalezy podzieli¢ na czesci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zageszczania i kontroli jakosci mogty by¢ realizowane w tym samym
czasie. Ksztatt nasypu powinien uwzgledni¢ poprawki na osiadanie podioza o korpusu.

Grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z projektem.

5.4.3. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego i profilu podluiznego, zgodnie z dokumentacja projektowa
I ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspektora nadzoru.

Warstwy gruntu nalezy uklada¢ ze spadkiem gdrnej powierzchni zgodnym
z dokumentacja techniczna. Grubos¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢
odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego do zageszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidlowego wykonania i zageszczenia warstwy
poprzedniej.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow. Kolejna warstwe gruntu mozna naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz ulozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczenia
nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptacje inspektora nadzoru.

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
zageszczajacego powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla probnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilgotnos¢ gruntu w czasie
jego zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, oznaczonej na podstawie
préby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekracza¢ nastepujacych wartosci :

= W gruntach niespoistych — 2%m
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= w gruntach mato i §rednio spoistych — 0-2 %.
Jezeli wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotnosci
optymalnej o wartos¢ wieksza od podanych odchylen, grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotnos¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca sig jej zwigkszenie przez polewanie woda.
Kontrolg zageszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektorowi nadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.

5.4.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spetniony nalezy, do chwili wykonania
wiasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopdw lub korone nasypow
przed dziataniem wplywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to rowniez dtuzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca sig:

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopow lub korony nasypow od wadd
opadowych przez wykonanie rowow i drenazy opaskowych bieghacych wzdhz
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dziatanie ptynacej
wody, a projekt okolicznosci takich nie przewidywal, skarpy nalezy ubezpieczy¢
brzegosionami lub innymi rownorzednymi umocnieniami,

c) w przypadku wystepowania gruntéw spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu
lub na koronie nasypu nalezy je w okresie upatdow chroni¢ przed wysychaniem;
w przypadku wykopdw pozostawiajac okoto 20 cm warstwe gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20 cm warstwa gruntu
dowolnego,

d) w przypadku wystepowania gruntdéw wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow (grunty zawierajace czastek mniejszych od 0,02 mm wiecej niz 10%) nalezy
je usuna¢ lub zabezpieczy¢ przed przemarzaniem przykrywajac matami lub warstwa
ochronna gruntu. W przypadku nasypow wbudowywanie gruntow wysadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp i pod korona nie jest zalecane,

e) zabezpieczyc¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazalo si¢ ono malo skuteczne to

uszkodzona warstwe nalezy usuna¢. Po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed
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wykonaniem ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiaréw zgodnych

z projektem.

5.5. Roboty ziemne w okresie mrozéw

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢c w sposdb ciaglty, aby nie przemarzat.
W przypadkach dtuzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte stomianymi matami lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego
(nasypanego).

Teren, na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopdw w zimie mozna zabezpieczy¢
przed przemarzaniem poprzez:

a) przeoranie gruntu do gtebokosci 25-30 cm i nastgpnie zbronowanie,

b) pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, liscie, piasek.

Wyrownywanie skarp i dna mozliwe jest zima w zasadzie tylko w przypadku gruntéw
sypkich. W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.

W okresie mrozow mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntéw sypkich za zgoda
projektanta i z zachowaniem nastepujacych warunkow:

a) niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podlozu, a grunt
uzywany do nasypdw nie moze zawiera¢ lodu lub $niegu,

b) niedozwolone jest stosowanie do nasypdw gruntu zamarznigtego jesli zastosowane
metody zagegszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia 1 zageszczenia do
wymaganego stanu,

c) grubos¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do
grubosci warstw zageszczanych w warunkach niezimowych, a ilos¢ przejazdow
sprzetu zageszczajacego zwigkszona o 50%,

d) przed potozeniem nastgpnej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna
by¢ oczyszczona ze $niegu i lodu,

e) w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gérna nalezy zabezpieczy¢ przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwa luzno utozonego gruntu.

5.6. Odklady

Grunty lub inne materiaty powinny by¢ przewiezione na odkiad, jezeli:
a) stanowia nadmiar objetosci w stosunku do objetosci gruntow przewidzianych do

wbudowania,
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b) sa nieprzydatne do budowy nasypdw oraz wykorzystania w innych pracach,
c) ze wzgledu na harmonogram roboét nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na
wbudowanie materiatéw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca moze przyjaé, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkéw tylko
wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie okreslone w dokumentacji projektowej,
harmonogramie robot lub przez Inzyniera.

Jezeli pozwalaja na to wiasciwosci materialdw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu,
oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zageszczania gruntéw oraz
wskazdéwkami Inzyniera.

Lokalizacja odktadu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce odkladu
zostato wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.

Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usunicty przez Wykonawce na jego koszt, wedtug wskazan
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen srodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, obciazaja
Wykonawcg.

Wykonanie odktadow, a w szczegdlInosci ich wysokos¢, pochylenie, zageszczenie oraz
odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej
lub ustaleniami Inzyniera. Odklad powinien by¢ uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5
m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiezienia na odklad powinno by¢
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odklad przez Wykonawce, zajdzie
konieczno$¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypéw z ukopu, to koszt tych czynnosci

w calosci obciaza Wykonawce.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 6.

6.2. Kontrola wymiaréw wykopdw i nasypow

Kontrolg wymiaréw wykopow nalezy przeprowadzaé metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w miejscach charakterystycznych,
np. zatamania profilu podtuznego lub zmiany ksztattu, przy czym powinny by¢ nic mniej niz
dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja;

a) rzedne dna, fawek i terenu,

b) usytuowanie osi i diugosci wykopow w osi,
C) wymiary przekroju poprzecznego,

d) nachylenie skarp.

Wymiary nasypow nalezy kontrolowa¢ geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach
charakterystycznych podanych w projekcie, przy czym powinno by¢ nie mniej niz dwa
przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja:

a) rzedne stop skarp oraz rzedne korony i fawek,

b) usytuowanie i dlugos¢ osi,

c) wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania),
d) nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiarow nasypéw z uwzglednieniem

poprawek na osiadanie sa nastepujace:
= rzedne korony i tawek od 0 do +10 cm,
= szerokosc korony i tawek od 0 do +25 cm,
= szerokos¢ podstawy od 0 do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkdéw korony oraz tawek powinny

odpowiada¢ wymaganiom dotyczacym wymiaréw liniowych, nie powinny jednak

przekracza¢ 10% projektowanego nachylenia.
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6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1.

b)

Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zageszczenia prowadzi sig:

na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiagnigto
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do ukladania
nastepnej,

po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne
saq dane 0 zageszczeniu gruntéw w catej budowli lub w jej czesciach, wykrycie miejsc
stabych,

w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo Ilub trwato$¢, ktére wiazaé mozna
z niedostatecznym zaggszczeniem gruntu.

Kontrola zaggszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zageszczenia (lp)

lub wskaznika zageszczenia (Is) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w niektérych

przypadkach, przy zastosowaniu wiasciwej interpretacji, do wyznaczenia uogolnionego dla

catej budowli lub jej czgsci stopnia lub wskaznika zageszczenia.

Nalezy zwrdéci¢ uwage na fakt, ze wiarygodnos¢ kontroli powykonawczej i eksploata-

cyjnej moze by¢ zmniejszona ograniczonymi mozliwosciami badania zaggszczenia na duzych

glebokosciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i przez inne czynniki.

6.3.2.

Wymagania odnoszace si¢ do oceny zageszczania

Jesli projekt nie przewiduje inaczej to wymagana wartos¢ stopnia (Ipw) lub wskaznika

(Isw) zageszczania mozna przyja¢ w oparciu o podane w ponizszej tabeli zaleznosci.

Rodzaj gruntu Zawartosc frakeji > 2 mm (%)

Wymagane zageszczenie dla

korpusow zapdr ziemnych

0-10 Isw>0,95
Grunty spoiste

10-50 Isw>0,95

piaski drobne low > 0,75

piaski srednie low=>0,70

Grunty niespoiste

Piaski grube i grunty
. . IDW Z 0,65
gruboziarniste
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Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzna¢ nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastepnej, jesli okreslone na podstawie wynikow badan
kazdej podanej prébki wartosci kontrolowane spetniaja podstawowe warunki, tj.:

Ib > lpw

Is > lsw
W obszarze, w ktérym grunt nie spetnia tych warunkow nalezy warstwe dodatkowo zagescic¢

I przeprowadzi¢ ponowna kontrolg.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,Wymagania o0golne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowsa jest m* (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr gruntéw przeznaczonych na nasyp powinien by¢ dokonany w oparciu 0 wyniki
rozpoznania geologiczno-inzynierskiego przed rozpoczeciem eksploatacji ztoza lub jego
czesci.

Grunt ztoza lub jego czesci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaganiami

SST oraz z danymi przyjetymi w projekcie, nic powinien by¢ uzywany do budowy nasypu.
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Postanowienie powyzsze moze by¢é uchylone, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
I z projektantem, jesli w ramach procesu technologicznego mozliwe jest poprawienie
wilasciwosci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgodnos¢ z wymaganiami.

Czesciowy odbidr robdt przeprowadza si¢ dla robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastepnej czesci robot, uniemozliwiajacej
dokonanie odbioru rob6t poprzednich. W zakresie robét nasypowych sa to:

a) odbidr podioza,
b) odbiory poszczegdinych warstw nasypu.

Odbioru cze¢sciowego dokonuje sig na podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku
oceny dodatniej sporzadza sie protokét odbioru.

Odbidér koncowy przeprowadza sie po zakonczeniu calosci robdt, na podstawie
odbioréw czesciowych i oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku oceny dodatniej sporzadza si¢
protoko6t odbioru robét.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi, oraz proje-
ktem nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtérnego odbioru.

W  przypadkach wykopow oraz podlozy, ktorych ocena wykazata rdznice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosunku do przyjetych w projekcie, odbior
moze by¢ dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projektu zmian uzgodnionych

z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST - 00 ,Wymagania
0gblne” pkt 9.

9.2. Cena robot

Cena 1 m® (szesciennego) rob6t ziemnych obejmuije :

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i robdt przygotowawczych,

- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- rozplantowanie urobku na odktadach,
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- zageszczenie podioza gruntu w wykopie,

- kontrole jakosci rob6t ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

- PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania prébek gruntu.

- BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zagegszczenia gruntu.
- PN 88 B 04481. Grunty budowlane Badania probek gruntow.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -05

Wykonanie przepustu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt dotyczacych wykonania przepustéw podczas realizacji
zadania: ,,Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr
490467S od 0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robo6t zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem przepustu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty budowlane powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera robot.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt, powinien dysponowa¢ nastepujacym
sprzetem:
e zuraw budowlany samochodowy,
e koparka i spycharka - do robo6t ziemnych,
e sprzet do zageszczania gruntu,

e samochod skrzyniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze si¢ odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem.
Rury nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy
przewozie nalezy przestrzega¢ przepisdbw obowiazujacych w publicznym transporcie

drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Og0lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Wykop nalezy rozpoczaé¢ od najnizszego punktu budowanego kanatu i prowadzi¢
w Kkierunku przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym dno wykopu wykonanego

recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2+5 cm..
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Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala si¢ na poziomie o 20 cm wyzszym od
projektowanego. Przy wykonywaniu wykopu nalezy przy udziale Inspektora nadzoru
sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu rurociagu wedtug dokumentacji
Projektowej. Wykop nalezy wykonac¢ o scianach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za
pomoca obudowy metalowej. Do rob6t montazowych przystapi¢c po starannym recznym
przygotowaniu podtoza, wykonaniu podsypek piaszczystych. Wykonany kanat nalezy
obsypac piaskiem klasy I.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, SST i odpowiednich norm materiatowych. Kontrola jakosci
wykonanych robot w szczegdlInosci dotyczy zgodnosci wykonania przepustu z dokumentacja
projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8.2. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
e transport i sktadowanie materiatow niezbednych do wykonania robot,
e wykonanie wykopow,
e przygotowanie podioza,
e wykonanie rurociagu pod przepust,
e zasypanie rurociagu,
e uporzadkowanie miejsc prowadzonych robdt,

e przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST - 06

Wykonanie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot dla wykonania podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie dla realizacji zadania: ,,Remont drogi gminnej (Kopiec) nr
490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od 0+001 do 0+601 w sotectwie

Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze rob6t zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy 2z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

Kruszywo famane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostro krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie jest kruszywo tamane (0/63), uzyskane w wyniku przekruszenia surowca

skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Rodzaje materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢

migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rys. 1.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane

metoda stabilizacji mechanicznej:
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Pozostaje na sicie, %

---1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa,
---1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolna warstwe).
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej

jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tab. 1. Wymagania wobec wiasciwosci kruszywa

Lp. Wymagania
W (nienie whacinodci Kruszywa Badania
yszczegolnienie wiasciwosci lamane wediug
Podbudowa
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do12 |PN-B-06714-15
2 | Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 10 PN-B-06714-15
3 [Zawartos¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 40 PN-B-06714-16
4 | Zawartoé¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda | lub 11 wg PN- B-04481,[ %] od 30do 70 |BN-64/8931-01
Scieralnosé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
6 [scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 50
scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nie wiecej niz 35
7 [Nasiakliwosé¢, %(m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-18
8 [Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-19
9 [Zawartos¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie wiecej niz 1 PN-B-06714-28
2.3.3. Woda

Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250.

2.3.4. Zrodta materiatow
Wszystkie materiaty uzyte do podbudowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet

uzgodnionych i zaakceptowanych przez Kierownika Projektu. Materiaty z zaproponowanego
przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania, jezeli dostarczone przez
Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych wykaza zgodnos¢ cech materiatowych

Z wymaganiami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia  korzystania

Z nastepujacego sprzetu:
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e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢é stosowane zagegszczarki plytowe,

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa

lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Przygotowanie podleza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robo6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
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koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sig wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu

I wysychaniu.

5.2.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w spos6b zapewniajacy osiagniecie

wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
W sSposOb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Kierownika Projektu.

Wilgotnos¢ mieszanki  kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda
I1). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
I napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody 1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ >1,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢

utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Kierownika Projektu, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw

wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu

do w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw podano w tab. 2.

Tab.2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczeg6lnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchni
dziennej dziatce roboczej podbudowy przypadajaca na
jedno badania (m?)
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 Badanie wiagciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbywaé sie az do osiagniecia wymaganego

wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ weditug BN-77/8931-
12.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac¢ oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Probki do badan peinych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob

losowy w obecnosci Kierownika Projektu.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tab. 3.

Tab. 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwos¢ pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 10razynalkm
2 Réwnos¢ podtuzna co 20 m fata
3 RAwnos¢ poprzeczna 10razyna 1l km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rze¢dne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubos¢ podbudowy rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. RoOwnos¢ podbudowy
Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa

tata. Nieréwnosci dla podbudowy pomocniczej nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne

z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  podbudowy i rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej

0 wigcej niz =5 cm.

6.4.7. Grubosé¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy pomocniczej nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej

0 wigcej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubosé¢ do polowy
szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia giebokos¢, zgodnie z decyzja Kierownika Projektu,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedilug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbiodr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? podbudowy obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e 0znakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
e dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
e rozlozenie mieszanki,
e zageszczenie roztozonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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PN-B-06714-12.  Kruszywa mineralne. Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen obcych.

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.
PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.
PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

PN-B-06714-26.  Kruszywa mineralne. Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen organicznych.

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa.

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.
PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bgbnie Los
Angeles.

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-32250. Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obciazenie ptyta.

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
lata.

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -07

Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robo6t obejmujacych wykonanie nawierzchni asfaltowych dla
realizacji zadania: ,,Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i
nr 490467S od 0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robdt zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.
Mieszanka mineralno-asfaltowa (mm-a) - mieszanka mineralna z odpowiednia iloscia asfaltu,
wykonana na goraco, w okreslony sposéb, spetniajaca okreslone wymagania.
Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarenieniu réwnomiernie
stopniowanym, utozona i zageszczona.
Kruszywo naturalne - kruszywo ze z16z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktore poza
obrébka mechaniczna nie zostato poddane zadnej innej obrébce.
Kruszywo sztuczne - kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskane w wyniku procesu
przemystowego, obejmujacego termiczna lub inna modyfikacje.
Kruszywo grube - jest to kruszywo o wymiarach ziaren D<45 mm oraz d>2 mm.
Kruszywo drobne - jest to kruszywo o wymiarach ziaren D<2 mm, ktérego wigksza czesé
pozostaje na sicie 0,063 mm. Kruszywo drobne dzielimy na:
» Kruszywo drobne tamane - jest to kruszywo naturalne lub sztuczne poddane
mechanicznemu rozdrobnieniu,
» Kruszywo drobne nietamane - jest to kruszywo naturalne lub sztuczne niepoddane

mechanicznemu rozdrobnieniu.
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Wypetniacz - kruszywo, ktorego wigksza czes¢ przechodzi przez sito 0.063 mm i moze by¢
dodawane do materiatow budowlanych w celu uzyskania pewnych wtasciwosci.

Wypelniacz mieszany- wypetniacz pochodzenia mineralnego wymieszany z wodorotlenkiem
wapnia (wapnem hydratyzowanym)..

Granulat asfaltowy- destrukt asfaltowy przygotowany do zastosowania w mieszance
mineralno-asfaltowe;.

Wejsciowy sktad mieszanki (recepta wejsciowa) to przedstawienie sktadu mieszanki pod
wzgledem materiatow sktadowych, krzywej uziarnienia i procentowej zadozowanej
zawartosci asfaltu w stosunku do mieszanki mineralno-asfaltowej bedacej wynikiem
walidacji projektu laboratoryjnego mieszanki (sprawdzenia sktadu na etapie projektowania
w laboratorium).

Wyjsciowy sktad mieszanki (recepta wyjsciowa) to przedstawienie sktadu mieszanki pod
wzgledem materiatow sktadowych, usrednionych wynikOw uziarnienia oraz zawartosci
lepiszcza rozpuszczalnego oznaczonego laboratoryjnie wraz z poprawka na asfalt
nierozpuszczalny. Jest to wynik walidacji produkcji mieszanki (sprawdzenia sktadu na etapie

préb produkcyjnych w otaczarce i nastepnie zbadanych w laboratorium metoda ekstrakcji).

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Materiaty do wykonania robot to:
e Kruszywa,
e asfalt,

e Srodki polepszajace adhezje asfaltu do kruszywa: srodki adhezyjne, wypetniacz

mieszaniny,
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e samoprzylepna tasma asfaltowo-polimerowa i masa asfaltowo-polimerowa.

Skladowanie kruszywa powinno odbywaé¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
Wypelniacz nalezy sktadowa¢ w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.
Asfalt powinien by¢ sktadowany w zbiornikach, ktorych konstrukcja i uzyte do ich
wykonania materiaty wykluczaja mozliwos¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny by¢
wyposazone w automatycznie sterowane urzadzenia grzewcze - olejowe, parowe lub
elektryczne. Nie dopuszcza si¢ ogrzewania zbiornika asfaltu otwartym ogniem. Zbiornik
roboczy oraz przewody doprowadzajace asfalt do otaczarki powinny by¢ izolowane
termicznie i by¢ wyposazone w automatyczny system grzewczy zdolny do utrzymania

zadanej temperatury z tolerancja + 5°C oraz w uktad cyrkulacji asfaltu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt, powinien dysponowac nastepujacym
sprzetem:

e wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych, ktdrej wydajnos¢ musi zapewni¢ zapotrzebowanie na
mieszank¢ do budowy realizowanej bez postoju sprzetu rozkladajacego
i zageszczajacego. Dozowanie skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinno
by¢ wagowe. Odchyilki masy dozowanych sktadnikow (w stosunku do masy
poszczegblnych sktadnikdéw zarobu) nie powinny by¢ wieksze od £ 2 % (m/m).
Na wytwarni powinien by¢ wdrozony certyfikowany system ZKP zgodnie z PN-EN
13108-21. Kopia certyfikatu wystawionego przez uprawniona jednostke notyfikowana
powinna by¢ dostarczona Inspektorowi Nadzoru.

e rozkladarek do wbudowywania i zageszczania mieszanek mineralno-asfaltowych
0 wydajnosci skorelowanej z wydajnoscia otaczarki, wyposazonych w:

1. automatyczne sterowanie pozwalajace na utozenie warstwy zgodnie z zatozona

niweleta oraz gruboscia,
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2. elementy wstepnie zageszczajace goraca mieszanke (listwy ubijajace i belki
wibrujace) wraz ze sprawna regulacja czestotliwosci i amplitudy drgan,
3. urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych uktadarki,
e skrapiarek,
e walcow stalowych lekkich, srednich i ciezkich, matych walcéw wibracyjnych
0 szerokosci do 1 m, ubijakdw, ptyt wibracyjnych,
e walcow ogumionych cigzkich z centralna regulacja cisnienia w oponach,
e samochoddéw samowytadowczych z przykrywanymi skrzyniami samowytadowczymi

lub izolowanymi termicznie (tzw. termosow).

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub
frakcjami kruszywa.

Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatow sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie transportu oraz
przetadunku  wypetniacz  nalezy  chroni¢  przed  zawilgoceniem,  zbryleniem
I zanieczyszczeniem.

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami, wyposazonymi
w instalacje umozliwiajace podiaczenie cystern do urzadzen grzewczych, lub wyposazonymi
we wiasne urzadzenia grzewcze.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi,
wyposazonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczas transportu i podczas
oczekiwania na roziadunek.

W czasie transportu spadek temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinien
by¢ wigkszy niz 10 % temperatury tej mieszanki w chwili zatadunku z jednoczesnym
spetnieniem warunk6w zachowania temperatury wbudowania. Czas transportu mieszanki
mineralno-asfaltowej od momentu zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2

godzin.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Og0lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Projektowanie i wytwarzanie mieszanki mineralno asfaltowe;j
Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych poszczego6lnych sktadnikéw i probki materiatdw pobrane
w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora. Projektowanie
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
e doborze sktadnikow mieszanki,
e doborze optymalnej ilosci asfaltu,
e okresleniu wiasciwosci mieszanki.
Mieszanke mineralna nalezy zaprojektowac wg zasad okreslonych w normie PN EN 13108-1.
Parametry do wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowe;:
e temperatura asfaltu do 180°C,
e temperatura kruszywa do 210°C,

e temperatura mieszanki 140-180°C,

5.2.2 Przygotowanie podleza
Podloze (podbudowa Ilub stara warstwa scieralna) pod warstwe wiazaca lub
wyréwnawcza z betonu asfaltowego powinno by¢ na catej powierzchni:
e ustabilizowane i nosne,
e czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
o wyprofilowane, rowne i bez kolein.
Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwe wiazaca i wyrownawcza nie powinny
przekracza¢ 9 mm. Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, w celu
zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego, podioze nalezy skropic¢

kationowa emulsja asfaltowa.
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5.2.3 Whbudowywanie warstwy
5.2.3.1 Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé¢ ukladana, gdy temperatura
powietrza w ciagu ostatniej doby byta nie nizsza od 0°C. Temperatura powietrza w czasie
rob6t powinna wynosi¢ nie mniej + 5°C. W przypadku koniecznosci wbudowywania
mieszanki na podlozu o temperaturze ponizej 0°C. Wykonawca powinien rozwazy¢
zastosowanie dodatkow ufatwiajacych zageszczanie albo zastosowanie samobieznej maszyny
(wyposazonej w dodatkowe mieszanie dostarczanej mieszanki) ustawionej migdzy
rozkladarka a samochodami dostarczajacymi mieszanke na budowe. Nie dopuszcza si¢
ukladania warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej na oblodzonej powierzchni, podczas

opaddw atmosferycznych oraz silnego wiatru v > 16 m/s.

5.2.3.2 Prdba technologiczna i odcinek prébny

Jezeli Inspektor Nadzoru uzna za konieczne wykonanie odcinka prdbnego to,
co najmniej 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
» stwierdzenia, czy uzyty sprzet jest wiasciwy,
» okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w Dokumentacji Projektowej grubosci warstwy,
» okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcodw do uzyskania prawidtowego zageszczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich samych materiatdw oraz sprzetu, jakie beda
stosowane do wykonania warstwy. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu
i 0 dtugosci uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Wykonawca przed rozpoczeciem robét
zobowiazany jest wykazac, ze jest w stanie uzyska¢ wymagane zaggszczenie warstwy.

Odcinek prébny nalezy wykonywa¢ wytacznie w uzasadnionych przypadkach.
W przypadku posiadania przez Wykonawcg udokumentowanych pozytywnych doswiadczen
z ta sama mieszanka betonu asfaltowego (taki sam sktad mieszanki mineralno-asfaltowej)

wykonywanie odcinka prébnego nie jest wymagane.

5.2.3.3 Whbudowywanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazona
w uklad z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie

z Dokumentacja Projektowa.
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W miare mozliwosci, zaleca si¢ wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej na
szerokosci catej jezdni, bez tworzenia polaczenia technologicznego podtuznego. Mieszanke
mineralno-asfaltowa nalezy, bezzwtocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania, w ciagty
sposob podawa¢ do uktadarki i uktada¢. Wielkosci dostaw mieszanki do uktadarki powinny
by¢ tak regulowane, aby umozliwi¢ nieprzerwana prace ukladarki. Nalezy stosowaé takie
predkosci poruszania sie ukladarki i technike jej pracy, ktére zapewniaja jednorodne
podawanie mieszanki na catej szerokosci uktadania, bez ciagnienia, rozrywania i segregacji
materialu. Reczne ukladanie mieszanek mineralno-asfaltowych dopuszcza sie jedynie
w nastepujacych przypadkach:

e ukladanie warstw $cieralnych o nieregularnym ksztalcie,

e ukladanie w miejscach, gdzie praca uktadarki jest niemozliwa,,

e W miejscach wskazanych przez Inzyniera robot.
Reczne ukladanie mieszanek mineralno-asfaltowych dopuszcza si¢ jedynie w nastepujacych
przypadkach:

e W brzegach warstw bitumicznych oraz przy wpustach (sciekach) i wiazach,

e w poblizu szczelin dylatacyjnych na mostach, wiaduktach i innych obiektach,

e W miejscach wskazanych przez Inzyniera robot.
Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy utrzymywaé¢ w czystosci. Po warstwie
bitumicznej , na ktdrej przewiduje si¢ utozenie warstwy scieralnej, dopuszcza sie jedynie ruch
pojazdoéw i maszyn pracujacych przy ukladaniu i zageszczaniu tej warstwy. W przypadku
zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podja¢ dziatania w celu jej
oczyszczenia, a jezeli okaze sig to niemozliwe, Inzynier robdt podejmie decyzje o rozbiorce
warstwy.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy uklada¢ 1 zageszcza¢ warstwami
umozliwiajacymi uzyskanie wymaganej grubosci, rzednej powierzchni oraz spenienie
wymagan w zakresie rownosci i zageszczenia. Zageszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej
nalezy rozpocza¢ niezwitocznie po tym, jak roztozony uktadarka materiat bedzie mogt by¢
zageszczany walcami  bez powodowania przemieszczen warstwy lub  spekan
powierzchniowych. Zageszczanie nalezy zakonczy¢ zanim temperatura spadnie ponizej
minimalnej temperatury watowania.. Wykonawca moze ustalic w porozumieniu
z Inspektorem Nadzoru inna temperature zageszczania na podstawie wynikdw uzyskanych
podczas wykonywania odcinka prébnego. Zageszczanie mieszanki nalezy rozpoczaé¢ od

krawedzi nawierzchni ku srodkowi.
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Watowanie nalezy kontynuowa¢ do czasu znikniecia z powierzchni warstwy
wszystkich sladow po walcach. Nie dopuszcza si¢ powierzchniowego fatania zawatowanej
warstwy.

Zageszczanie nalezy prowadzi¢ statycznymi i/lub wibracyjnymi walcami stalowymi
gladkimi oraz ogumionymi o cigzarze 80 - 100 KN i szerokosci watu nie mniejszej niz 1450
mm. Powierzchni¢ warstwy scieralnej nalezy wykonczy¢ walcem gladkim, statycznym lub
wibracyjnym z wytaczona wibracja. Na pomostach obiektdw mostowych nie nalezy stosowaé
walcow wibracyjnych z wiaczona wibracja.

Dopuszcza si¢ stosowanie walcow  wibracyjnych lub innych  walcow
zaproponowanych przez Wykonawce, jezeli moga one zapewni¢ taki sam standard
zageszczenia jak walce statyczne o ciezarze 80 kN. Walce wibracyjne powinny by¢
wyposazone w przyrzady umozliwiajace odczytanie z odleglosci czestotliwosci wibracji
maszyny oraz predkosci jazdy.

Wykonawca powinien oceni¢ prace walcow wibracyjnych lub innych alternatywnych
walcéw od razu po rozpoczeciu zageszczania, co umozliwi stwierdzenie wiasciwego stopnia
zageszczenia, €O najmniej rOwnego zageszczeniu otrzymanemu przy zastosowaniu walca
statycznego 80 kN.

Mieszanki mineralno-asfaltowe nalezy zageszcza¢ w kierunku rownolegtym do osi
drogi, a kola napedzane powinny znajdowac si¢ blizej ukladarki. Watowanie nalezy
rozpoczaé od spoin i prowadzi¢ od nizej polozonej do wyzej potozonej krawedzi. Slady
kolejnych przejs¢ walca powinny zachodzi¢ na siebie na szerokos¢ co najmniej polowy
szerokosci tylnego kofa.

Walce powinny pracowaé z predkoscia nie wigksza niz 5 km/h. Nie dopuszcza si¢
postoju walca na nie zageszczonej w petni nawierzchni. Nalezy réwniez zastosowaé srodki
zapobiegajace zanieczyszczeniu nawierzchni olejem napedowym, smarami, benzyna i innymi
substancjami obcymi w czasie pracy lub postoju walcow. Aby zapobiec przyleganiu
mieszanki do két walcdw, mozna je zwilzy¢ woda. Nalezy stosowa¢ tylko takie ilosci wody,
ktore sa wymagane w celu zapobiegania przyleganiu mieszanki do kot, przy czym zaleca si¢
stosowanie rozpylania wody (mgietki wodnej). Na czgsciowo wykonczonej nawierzchni nie

moga tworzyc¢ si¢ katuze wody.
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5.2.3.4 Z7iacza

W przypadku wystgpowania w nawierzchni bitumicznej ztaczy podhuznych,
mieszanka powinna by¢ wpelni zageszczona, a brzegi ztaczy powinny by¢ ze soba zréwnane,
co mozna uzyskac¢ stosujac jedna zwymienionych ponizej metod, przy czym dla ziaczy
poprzecznych nalezy stosowac jedynie metode opisana w punkcie 3:

1. przez podgrzewanie ztaczy zaakceptowanym palnikiem do podgrzewania krawedzi
w momencie ukladania przylegtego pasa, lecz bez obcinania krawedzi lub pokrywania
ich lepiszczem. Palnik powinien podnies¢ temperature warstwy na catej grubosci
I szerokosci nie mniejszej niz 75 mm, do temperatury znajdujacej si¢ w zakresie
migdzy minimalng temperatura zageszczania, a maksymalna dopuszczalna
temperatura mieszanki na jakimkolwiek etapie budowy. W przypadku awarii palnika,
Wykonawca powinien dysponowac¢ sprzetem umozliwiajacym uformowanie zlacza
wedtug metody 3),

2. przez zastosowanie dwdch lub wiecej ukiadarek pracujacych w zespole w takiej
odlegtosci, aby mozliwe bylo catkowite zageszczenie sasiednich paséw roboczych
przez ciaglte (nieprzerwane) watowanie;

3. przez obcinanie odstonietych zlaczy na glebokos¢ réwna wymaganej grubosci
warstwy, do uzyskania pionowej krawedzi i usunigcie catego luznego materiatu.
Nastepnie, przed utozeniem sasiedniego pasa roboczego, pionowe krawedzie pokrywa
si¢ tasma przylepna z polimeroasfaltem o minimalnej grubosci 6 mm lub tiksotropowa
masa asfaltowa. Jezeli sasiedni pas roboczy nie bedzie ukladany w tym samym czasie,
odstonigta krawedz nalezy zabezpieczyc¢ przed uszkodzeniem listwa drewniana.

Niedopuszczalne jest uszczelnianie potaczenia wytacznie przez zalanie go z gory asfaltem,
po zagegszczeniu warstwy, bez uprzedniego uszczelnienia samego ztacza przed ulozeniem
sasiedniej warstwy. Wszystkie ztacza powinny by¢, gdzie to mozliwe, przesunigte co
najmniej o 150 mm wzgledem ztaczy do nich rownolegtych wystepujacych w nizej potozonej

warstwie. Uktad zlaczy powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1 Badania przed przystapieniem do robot i w czasie robot

Wymagania jakosciowe dla mieszanki betonu asfaltowego na warstwe $cieralna

dopuszczaja ponizsze odchylenia od sktadu projektowanego:
e zawartosc asfaltu: - 0,1%; + 0,3%,

e ziarna przechodzace przez sito o oczkach # 0,075 mm: £1,5%,

e ziarna pozostajace w sitach o oczkach # w mm 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075:

2,0%,

e ziarna pozostajace w sitach o oczkach # w mm: 31,5; 25,0; 22,4; 16,0; 12,8; 11,2; 9,6;

8,0; 6,3; 5,0; 4,0; 2,0: +4,0%.
W czasie uktadania nawierzchni nalezy kontrolowag:
e grubos¢ i jednorodnos¢ uktadanej warstwy — na biezaco,
e temperaturg zageszczanej mieszanki — na biezaco,

e prawidlowos¢ przebiegu procesu walowania.

6.2.2 Wymagania jakosciowe dla wykonanej warstwy

Wymagania jakosciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej opisano w tab. 1.

Tab. 1. Wymagania jakosciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej

Lp. Cecha Wymagania

1 Szerokos¢ warstwy — odchytka nie wigksza niz +5

2 Rownos¢ podituzna — dopuszczalne nierdwnosci 6

3 Réwnos¢ poprzeczna — dopuszczalne nierébwnosci 6

4 Spadek poprzeczny — odchyika nie wigksza niz +0,5 *)
5 Rzgdne wysokosciowe — odchytka nie wigksza niz +1

6 O$ warstwy w planie, odchyika nie wigksza niz +5

7 Grubos¢ warstwy, odchyika nie wigksza niz +10**)
8 V\/_olna_l p_r;estrzeﬁ w warstwie przed dopuszczeniem do ruchu, nie 3,0-5,0

wiecej niz
9 Wskaznik zageszczenia, nie mniej niz 98

*) minimalna wartos¢ spadku nie moze przekracza¢ wartosci 0,5%

**) Iaczna grubos¢ wszystkich warstw nawierzchni nie moze by¢ mniejsza niz — 1 cm.

Ponadto warstwa bitumiczna powinna charakteryzowac si¢ nastgpujacymi cechami:
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e zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie co najmniej o 150mm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwiazane,

a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

e krawedzie warstwy powinny by¢ wyprofilowane, a w miejscach gdzie zaszla
koniecznos¢ obcigcia pokryte asfaltem,

e warstwa powinna mie¢ jednolita tekstureg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,

tuszczacych sig i spekanych.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* wykonanej warstwy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi gwarancyjnemu.

8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbioér robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie

umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania 0g6lnego
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postepu robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robét do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie po6zniej jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru .

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna.

8.4. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robo6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.5. Odbidr ostateczny robot

8.5.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowosé do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw,
0 ktorych mowa w punkcie 8.5.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikdw badan i pomiardw,
oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna. W przypadku niedotrzymania przez Wykonawcg wartosci granicznej: grubosci
warstwy, ilosci zuzytego materiatu, skladu mieszanki mineralnej, zawartosci lepiszcza,

wskaznika zageszczenia, rownosci, Wykonawca musi usuna¢ wady. Jezeli wada wynikajaca
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z przekroczenia wartosci granicznej pojawi sig przed terminem przedawnienia reklamacji lub
rekojmi, to Zleceniodawca zada usuniecia tej wady.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwilaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robdt poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych w warstwie wiazacej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

8.5.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt
odbioru ostatecznego catosci robdt, objetych kontraktem, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac
nastepujace dokumenty:
e dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
e s specyfikacje techniczne,
e recepty i ustalenia technologiczne,
e dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
¢ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

e rozliczenie materiatdw - komplet listow przewozowych dokumentujacych dostarczenie
wszystkich materiatdw sktadowych zgodnych z wymaganiami specyfikacji
technicznej lub wytycznych technicznych, w ilosci zgodnej z obmiarem i recepta oraz
dostarczonych w rzeczywiste miejsca zastosowania (miejsce budowy lub wskazana
wytwornia/wytwadrnie mm-a),

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z wytycznymi specyfikacji technicznej, oryginaty lub potwierdzone za zgodnosc¢ kopie
dowodo6w dostaw asfaltow,

e opinic technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan
i pomiaréw zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z wytycznymi

specyfikacji technicznej,
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e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

e geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
e kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot

poprawkowych i robo6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr gwarancyjny

Odbioér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1 m? warstwy z betonu asfaltowego obejmuje:

e prace pomiarowe,

e roboty przygotowawcze,

e 0znakowanie robdt,

e zakup i transport materiatow,

e opracowanie recepty laboratoryjnej mieszanki mineralno-asfaltowej i ew. jej walidacje
na wytwarni,

e wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,

e wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce

whbudowania,
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posmarowanie asfaltem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikdw,

rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

zageszczenie bocznych plaszczyzn warstwy i od strony wyzej potozonej krawedzi
nawierzchni, ktora jest bardziej narazona na dziatanie naptywajacej wody,
posmarowanie jej asfaltem,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych dostarczanych materiatow,

mieszanek mineralno asfaltowych i zageszczonej warstwy, wymaganych w niniejszej
SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11111:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.

Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania do asfaltéw drogowych.

PN-S-96504:1961. Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych.
PN-S-96025:2000. Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem

i 1ata.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST —-08

Roboty rozbidrkowe
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej SST sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiorkowych dla realizacji zadania: ,,Remont drogi
gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od 0+001 do 0+601

W sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot rozbiorkowych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot rozbiérkowych w zwiazku z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

OgobIne wymagania dotyczace robét podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy z rozbiorki

Materiaty z rozbidérki powinny by¢ wywozone na wysypisko lub, jezeli zostana
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru powinny by¢ wbudowywane ponownie. Wykonawca
zapewni na terenie placu rozbiérki miejsce sktadowania materiatdw pochodzacych z rozbiorki
I bedzie segregowac je wedtug rodzaju. Wykonawca zapewni, aby materialy w okresie

sktadowania na placu nie stanowity zagrozenia oraz nie doprowadzity do zanieczyszczenia
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terendw prywatnych i przestrzeni publicznej. Pozostate po rozbiorce odpady Wykonawca
zobowiazuje sie usuna¢ w sposob zgodny z ustawa o odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawa 0 utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach z
dnia 13 wrzesnia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008). Wykonawca udokumentuje
Zamawiajacemu przekazanie odpadéw firmom posiadajacym wymagane zezwolenia do
odbioru i transportu odpadow.

Materiaty z rozbiorki przewidziane do ponownego wykorzystania, powinny by¢

sktadowane w sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

OgbIne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rozbidrki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementéw moze by¢ wykorzystany
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, np. zrywarki, mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne, pilarki spalinowe, koparki, frezarka do asfaltu, pity do asfaltu.

Do rozbiorki materiatow przewidzianych do ponownego wbudowania, nalezy uzy¢

sprzetu, ktdry nie spowoduje uszkodzenia tych materiatow.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 4.

4.2. Transport materialdow z rozbidrki

Wykonawca zapewni sukcesywny wywo0z materiatdw i gruzu z rozbidrki zgodnie
z ustaleniami pkt 5. Materiaty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatow. Gruz i odpady
nalezy wywiez¢ na wysypisko.

Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy wywiez¢é na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Materiaty te powinny by¢ przewozone w sposob nie

powodujacy ich uszkodzenia.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

OgbIne wymagania wykonania robo6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob
okreslony w SST lub zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe
do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Przed przystapieniem do robot nalezy
zidentyfikowa¢ istniejace uzbrojenie terenu 1 odpowiednio je zabezpieczyé, w przypadku
koniecznosci odtaczy¢ przeptyw medidéw (gaz, prad elektryczny, woda, scieki). Elementy zabudowy
niepodlegajace rozbidrce, a zlokalizowane w rejonie robét rozbidrkowych nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢. Roboty rozbiorkowe nalezy wykonaé recznie lub odpowiednim, sprawnym
technicznie sprzetem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy maksymalny odzysk
materiatow rozbidrkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwa¢ z rejonu rob6t na biezaco i utylizowaé, wywozac
na skladowisko odpadéw na odlegtos¢ okreslona w dokumentacji przetargowej. Nadmiar ziemi
odwozonej na odklad nalezy utylizowac. Ztom nalezy przygotowac¢ do transportu normatywnego

I zZtozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakosci robdt rozbiérkowych

Kontrola jakosci wykonanych robot bedzie dokonywana poprzez pordéwnanie
wykonanych robét z dokumentacja techniczna oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi.
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt
rozbiérkowych, wywozu gruzu z miejsca budowy oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia

elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:
— dla rozbieranych nawierzchni i warstw podbudowy — m?,
— dlarozbieranych rurociagéw — m,

— dla rozbiérki kraweznikow i obrzezy — m.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty zwiazane z rozbiorka elementow podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, ktéry nastepuje na podstawie wynikow pomiaréw oraz wizualnej

oceny wykonania robot.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

0gblne” pkt 9.
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9.2. Podstawa platnosci

Cena rob6t obejmuje:

zabezpieczenie elementow konstrukcyjnych przed awaria,

zabezpieczenie zachowanych elementow przed uszkodzeniem,

przeprowadzenie demontazu wyznaczonych elementow,

transport wewnetrzny materiatdw z rozbiorki i ich usuniecie na zewnatrz obiektdw,
czyszczenie podioza po zdemontowanych elementach ,przetransportowanie odpadow
Z miejsca rozbiorki do kontenerow,

zatadunek i wytadunek gruzu,

koszt sktadowania gruzu,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej i dnia 26 wrzesnia 1997r.
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdét budowlanych
(Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -09

Wykonanie podsypki z piasku
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot dla wykonania podsypki z piasku dla realizacji zadania:
»-Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od
0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robdt zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiatem do wykonania podbudowy jest piasek.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt, powinien dysponowa¢ nastepujacym
sprzetem:
e rowniarek,

e walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,

nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jego
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Warstwa podsypki
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy Kkruszywa,
to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Warstwa piasku powinna by¢ zageszczona co 25 cm
01s=1,01E =min100 MPa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cm, -5cm. Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstw
wyzejlezacych o 1,5 grubosci tych warstw.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

Réznice pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ od +1cm,do -2cm.

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz = 5¢cm.

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej
niz = 10%,

Wykonawca robét zobowiazany jest wykona¢ naprawe podbudowy na wszystkich

powierzchniach, ktdre sa wadliwe.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8.2. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? podbudowy obejmuije:
e prace pomiarowe,
e 0znakowanie robot,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,
e zageszczenie roztozonej mieszanki,
e utrzymanie podbudowy w czasie robét,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-S-02205:1998: ,,.Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania”
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -10

Wykonanie rurociagu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t dotyczacych utozenia rurociagéw dla realizacji zadania:
»-Remont drogi gminnej (Kopiec) nr 490457S w km 0+810,0 do 1 +210,0 i nr 490467S od
0+001 do 0+601 w sotectwie Mazancowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robo6t zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robo6t zwiazanych z wykonaniem rurociagu z rur karbowanych PVC-U z uszczelka
klasy S(SDR 34, SN8).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania rob6t powinny posiada¢ aprobaty techniczne.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt, powinien dysponowa¢ nastepujacym

sprzetem:

zuraw budowlany samochodowy,

koparka i spycharka - do rob6t ziemnych,

sprzet do zageszczania gruntu,

samochdd skrzyniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze si¢ odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem.
Elementy przewozone w pozycji poziomej nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem
w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzega¢ przepiséw obowiazujacych w publicznym

transporcie drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Og0lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Wykop nalezy rozpoczaé¢ od najnizszego punktu budowanego kanatu i prowadzi¢
w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym dno wykopu wykonanego

recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2+5 cm..
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Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala si¢ na poziomie o 20 cm wyzszym od
projektowanego. Przy wykonywaniu wykopu nalezy przy udziale Inspektora nadzoru
sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu rurociagu wedtug dokumentacji
Projektowej. Wykop nalezy wykona¢ o scianach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za
pomoca obudowy metalowej.

Do rob6t montazowych przystapi¢ po starannym recznym przygotowaniu podioza,
wykonaniu podsypek piaszczystych. Szczeg6lna uwage zwrdci¢ na prawidtowe zatozenie
uszczelek ztaczy kielichowych, oraz wykonanie uszczelnien przejs¢ przez sciany studzienek.

Wykonany kanat nalezy obsypa¢ piaskiem klasy | (piaski grube i srednie dobrze

uziarnione). Obsypke ochronna nalezy wykona¢ do wysokosci 20 cm powyzej wierzchu rury.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Badanie to nastepuje poprzez pordwnanie cech materiatdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ wg PN-EN 1610:2002. Kontrola jakosci wykonanych robdt w szczegdlnosci
dotyczy zgodnosci wykonania kanalizacji z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m wykonanego rurociagu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogblne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8.2. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m rurociagu obejmuje:
e transport i sktadowanie materiatow niezbednych do wykonania robot,
e wykonanie wykopow,
e przygotowanie podioza,
e wykonanie rurociagu,
e zasypanie rurociagu,
¢ uporzadkowanie miejsc prowadzonych robdt,

e przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

112



	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot ST
	1.2. Zakres stosowania ST
	1.3. Zakres robót objętych ST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót
	1.5.1. Przekazanie terenu budowy
	1.5.2. Zgodność robót z dokumentacją projektową
	1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
	1.5.4. Ochrona środowiska w czasie wykonywania robót
	1.5.5. Ochrona przeciwpożarowa
	1.5.6. Ochrona własności publicznej i prywatnej
	1.5.7. Ograniczenie obciążeń osi pojazdów
	1.5.8. Bezpieczeństwo i higiena pracy
	1.5.9. Ochrona i utrzymanie robót
	1.5.10. Stosowanie się do prawa i innych przepisów


	2. MATERIAŁY
	3. SPRZĘT
	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu

	5. WYKONANIE ROBÓT
	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Zasady kontroli jakości robót
	6.2. Dokumenty budowy

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Zasady określania ilości robót i materiałów
	7.3. Urządzenia i sprzęt pomiarowy

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu
	8.2. Odbiór częściowy
	8.3. Odbiór ostateczny (końcowy)
	8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robót
	8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (końcowe)


	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	10.1. Ustawy
	10.2. Rozporządzenia
	10.3. Inne dokumenty i instrukcje

	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Rodzaje materiałów

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt pomiarowy

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport sprzętu i materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Osnowa podstawowa (stałe punkty kontroli)
	5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
	5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe
	5.5. Wyznaczenie punktów na osiach trasy
	5.6. Wyznaczenie nasypów i wykopów (przekrojów poprzecznych)
	5.7. Wyznaczenie położenia obiektów
	5.8. Zakończenie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości prac pomiarowych

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Sposób odbioru robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport humusu

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport namułu

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY (GRUNTY)
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Zasady wykorzystania gruntów

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do robót ziemnych

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport gruntów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Odwodnienie pasa robót ziemnych
	5.3. Wykonanie wykopów
	5.3.1. Wykonywanie wykopów
	5.3.2. Skarpy wykopów
	5.3.3. Zagęszczenie gruntu w wykopach stanowiących podłoże
	5.3.4. Dokładność wykonywania wykopów

	5.4. Wykonanie nasypów
	5.4.1. Przygotowanie podłoża
	5.4.2. Zasady wykonywania nasypów
	5.4.3. Wbudowywanie i zagęszczanie gruntu
	5.4.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

	5.5. Roboty ziemne w okresie mrozów
	5.6. Odkłady

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola wymiarów wykopów i nasypów
	6.3. Kontrola zagęszczenia nasypów

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Obmiar robót ziemnych

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru
	8.2. Sposób odbioru robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena robót

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Rodzaje materiałów
	2.3. Rodzaje materiałów
	2.3.1. Uziarnienie kruszywa
	2.3.2. Właściwości kruszywa
	2.3.3. Woda
	2.3.4. Źródła materiałów


	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót
	5.2.1. Przygotowanie podłoża
	5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
	5.2.3. Wbudowanie i zagęszczanie mieszanki
	5.2.4. Utrzymanie podbudowy


	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Badania przed przystąpieniem do robót
	6.3. Badania w czasie robót
	6.3.1. Częstotliwość oraz zakres badań i pomiarów
	6.3.2. Uziarnienie mieszanki
	6.3.3. Wilgotność mieszanki
	6.3.4. Zagęszczenie podbudowy
	6.3.5. Właściwości kruszywa

	6.4. Wymagania dotyczące cech geometrycznych podbudowy
	6.4.1. Częstotliwość oraz zakres pomiarów
	6.4.2. Szerokość podbudowy
	6.4.3. Równość podbudowy
	6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
	6.4.5. Rzędne wysokościowe podbudowy
	6.4.6. Ukształtowanie osi podbudowy i ulepszonego podłoża
	6.4.7. Grubość podbudowy
	6.4.8. Zasady postępowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy


	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót
	5.2.1 Projektowanie i wytwarzanie mieszanki mineralno asfaltowej
	5.2.2 Przygotowanie podłoża
	5.2.3 Wbudowywanie warstwy
	5.2.3.1 Warunki przystąpienia do robót
	5.2.3.2 Próba technologiczna i odcinek próbny
	5.2.3.3 Wbudowywanie i zagęszczanie warstwy z betonu asfaltowego
	5.2.3.4 Złącza



	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót
	6.2.1 Badania przed przystąpieniem do robót i w czasie robót
	6.2.2 Wymagania jakościowe dla wykonanej warstwy


	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Rodzaje odbiorów robót
	8.3. Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu
	8.4. Odbiór częściowy
	8.5. Odbiór ostateczny robót
	8.5.1 Zasady odbioru ostatecznego robót
	8.5.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

	8.6. Odbiór gwarancyjny

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały z rozbiórki

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania rozbiórki

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów z rozbiórki

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie rozbiórki

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Szczegółowe zasady kontroli jakości robót rozbiórkowych

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Sposób odbioru robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Podstawa płatności

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE
	1. WSTĘP
	1.1. Przedmiot SST
	1.2. Zakres stosowania SST
	1.3. Zakres robót objętych SST
	1.4. Określenia podstawowe
	1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót

	2. MATERIAŁY
	2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
	2.2. Materiały do wykonania robót

	3. SPRZĘT
	3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu
	3.2. Sprzęt do wykonania robót

	4. TRANSPORT
	4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu
	4.2. Transport materiałów

	5. WYKONANIE ROBÓT
	5.1. Ogólne zasady wykonania robót
	5.2. Wykonanie robót

	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót
	6.2. Kontrola jakości robót

	7. OBMIAR ROBÓT
	7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
	7.2. Jednostka obmiarowa

	8. ODBIÓR ROBÓT
	8.1. Ogólne zasady odbioru robót
	8.2. Odbiór robót

	9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
	9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności
	9.2. Cena jednostki obmiarowej

	10. PRZEPISY ZWIĄZANE

