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SPECYFIKACJ E  TECHNICZNE  WYKONANIA  I  ODBIORU  

ROBÓT

OST  –  Ogólna  Specyfikacja  Techniczna

1. Określenie  przedmiotu  zamówienia

1. 1 . Ro d z a j ,  na z w a  i lok a l i z a c j a  og ó l n a  prz e d s i w z i c i aę ę

Nin i e j s z a  sp e c y f i k a c j a  tec h n i c z n a  do t y c z y   PRZEBUDOWY PRZEPUSTU 
OKULAROWEGO ZLOKALIZOWANEGO W CIĄGU DROGI 
GMINNEJ PUBLICZNEJ NR 490002S „MYŚLIWSKA” W JASIENICY 
NA PRZEPUST RAMOWY

1.2. Uc z e s t n i c y  pro c e s u  inw e s t y c y j n e g o

− Za m a w i a j c y :ą GMINA JASIENICA 
                                                                       JASIENICA 159, 43-385 JASIENICA
− In s t y t u c j a  fin a n s u j c a  inw e s t y c j :ą ę GMINA JASIENICA 
                                                                       JASIENICA 159, 43-385 JASIENICA
− Or g a n  na d z o r u  bu d o w l a n e g o : Po w i a t o w y  Ins p e k t o r  Na d z o r u  

Bu d o w l a n e g o  w  Bi e l s k u- Bi a e jł

1.3. Ch a r a k t e r y s t y k a  prz e d s i w z i c i aę ę

1.3. 1 . Pr z e z n a c z e n i e  ob i e k t u  i ro z w i z a n i a  fun k c j o n a l n o  - u y t k o w eą ż

Is t n i e j a c y  pr z e p u s t  ok u l a r o w y  ze  wz g l d u  na  sw o j  ko n s t r u k c j  po w o d u j eę ą ę  
po w s t a w a n i e  za t o r ó w  i wy s t p o w a n i e  wó d  z  row u  na  ter e n y  pr z y l e g e .  ę ł
Wy m i a n a  teg o  prz e p u s t u  na  pr z e p u s t  ram o w y  roz w i e  po w y s z y  pro b l e m .ąż ż

 
1.3.2. O g ó l n y  za k r e s  rob ó t

O p r a c o w a n i e  za k a d a :ł
Bu d o w  pr z e p u s t u  1500 x 1 0 0 0 m m .ę
Bu d o w  cia n e k  cz o o w y c h  i no w y c h  ba r i e r e k .ę ś ł

1.4. Do k u m e n t a c j a  tec h n i c z n a  ok r e l a j c a  pr z e d m i o t  za m ó w i e n i a  i st a n o w i c aś ą ą  
po d s t a w  do  re a l i z a c j i  ro b ó tę

1.4. 1 . S p i s  pr o j e k t ó w  i rys u n k ó w  wy k o n a w c z y c h

Po d s t a w  rea l i z a c j i  rob ó t  jes t  pro j e k t  bu d o w l a n y  pn.  ą PRZEBUDOWA 
PRZEPUSTU  OKULAROWEGO  ZLOKALIZOWANEGO  W  CIĄGU 
DROGI  GMINNEJ  PUBLICZNEJ  NR  490002S  „MYŚLIWSKA”  W 
JASIENICY NA PRZEPUST RAMOWY op r a c o w a n y  prz e z  PR O J K O N S   z  



si e d z i b :  43-305  Bi e l s k o- Bi a a,  ul.  W a d y s a w a  IV  40.ą ł ł ł

1.4.2. Sp i s  sz c z e g ó o w y c h  spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n y c hł

− Ko d  wg  CP V  45 1- 1  SS T- 1 - Ro b o t y  pr z y g o t o w a w c z e
− Ko d  wg  CP V  45 1- 2  SS T- 2 - Ro b o t y  zie m n e
− Ko d  wg  CP V  452- 6  SS T- 3 - Ro b o t y  be t o n o w e  i elb e t o w e  ż
− Ko d  wg  CP V  452- 4  SS T- 4 - Ro b o t y  na w i e r z c h n i o w e

1.4.3. Zg o d n o  rob ó t  z  do k u m e n t a c j  tec h n i c z nść ą ą

Wy k o n a w c a  je s t  od p o w i e d z i a l n y  za  jak o  pr a c  i  ich  zgo d n o  zść ść  
do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w ,  sp e c y f i k a c j a m i  tec h n i c z n y m i  i  ins t r u k c j a m ią ą  
za r z d z a j c e g o  re a l i z a c j  um o w y .ą ą ą
Wy k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  wy k o n y w a  ws z y s t k i e  rob o t y  ci l e  we d u gą ć ś ś ł  
otr z y m a n e j  do k u m e n t a c j i  tec h n i c z n e j .  Je l i  jed n a k  w  cz a s i e  re a l i z a c j i  ro b ó tś  
ok a e  si ,  e  do k u m e n t a c j a  pro j e k t o w a  do s t a r c z o n a  prz e z  za m a w i a j c e g oż ę ż ą  
wy m a g a  uz u p e n i e  wy k o n a w c a  prz y g o t u j e  na  w as n y  ko s z t  nie z b d n eł ń ł ę  
rys u n k i  i  pr z e d o y  je  w  cz t e r e c h  kop i a c h  do  ak c e p t a c j i  za r z d z a j c e m uł ż ą ą  
re a l i z a c j  um o w y .ą

2. Prowadzenie  robót

2. 1. O g ó l n e  za s a d y  wy k o n a n i a  rob ó t

W y k o n a w c a  jes t  od p o w i e d z i a l n y  za  pro w a d z e n i e  rob ó t  zg o d n i e  z  um o w  ią  
cis e  prz e s t r z e g a n i e  ha r m o n o g r a m u  rob ó t  ora z  za  jak o  za s t o s o w a n y c hś ł ść  

ma t e r i a ó w  i wy k o n y w a n y c h  ro b ó t ,  za  ich  zgo d n o  z  pro j e k t e mł ść  
wy k o n a w c z y m ,  wy m a g a n i a m i  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n y c h  i pro g r a m u  
zap e w n i e n i a  jak o c i ,  pr o j e k t u  org a n i z a c j i  rob ó t  ora z  po l e c e n i a m iś  
za r z d z a j c e g o  re a l i z a c j  um o w yą ą ą .
W y k o n a w c a  po n o s i  od p o w i e d z i a l n o  za  do k a d n e  wy t y c z e n i e  w  pla n i e  ść ł
i  wy z n a c z e n i e  wy s o k o c i  ws z y s t k i c h  el e m e n t ó w  rob ó t  zgo d n i e  z  wy m i a r a m i  ś
i  rz d n y m i  ok r e l o n y m i  w  do k u m e n t a c j i  pr o j e k t o w e j  lub  prz e k a z a n y m i  naę ś  
pi m i e  pr z e z  za r z d z a j c e g o  re a l i z a c j  um o w y .ś ą ą ą
Na s t p s t w a  jak i e g o k o l w i e k  b du  sp o w o d o w a n e g o  pr z e z  wy k o n a w c  wę łę ę  
wy t y c z e n i u  i  wy z n a c z e n i u  rob ó t ,  je l i  wy m a g a  teg o  b d z i eś ć ę  za r z d z a j c e g oą ą  
re a l i z a c j  um o w yą ,  zo s t a n  po p r a w i o n e  pr z e z  wy k o n a w c  na  w as n y  ko s z t .ą ę ł  
Sp r a w d z e n i e  wy t y c z e n i a  rob ó t  lub  wy z n a c z e n i a  wy s o k o c i  prz e zś  
za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą  nie  zw a l n i a  wy k o n a w c y  od  
od p o w i e d z i a l n o c i  za  ich  do k a d n o .ś ł ść
Od p r o w a d z e n i e  wo d y  z  te r e n u  bu d o w y  i  od w o d n i e n i e  wy k o p ó w  na l e y  doż  
ob o w i z k ó w  wy k o n a w c y  i  uw a a  si ,  e  ich  ko s z t y  zo s t a y  uw z g l d n i o n e  ą ż ę ż ł ę
w  ko s z t a c h  jed n o s t k o w y c h  po z o s t a y c h  rob ó t .ł
De c y z j e  za r z d z a j c e g o  re a l i z a c j  um o w yą ą ą  do t y c z c e  ak c e p t a c j i  lubą  
od r z u c e n i a  ma t e r i a ó w  i ele m e n t ó w  ro b ó t  b d  op a r t e  na  wy m a g a n i a c hł ę ą  
sfo r m u o w a n y c h  w  um o w i e ,  pr o j e k c i e  wy k o n a w c z y m  i sz c z e g ó o w y c hł ł  
spe c y f i k a c j a c h  tec h n i c z n y c h ,  a  tak e  w  no r m a c h  i wy t y c z n y c h  wy k o n a n i a  iż  
od b i o r u  ro b ó t .  Pr z y  po d e j m o w a n i u  de c y z j i  za r z d z a j c y  re a l i z a c j  um o w yą ą ą  
uw z g l d n i a  wy n i k i  ba d a  ma t e r i a ó w  i jak o c i  ro b ó t ,  do p u s z c z a l n eę ń ł ś  
nie d o k a d n o c i  no r m a l n i e  wy s t p u j c e  pr z y  pro d u k c j i  i prz y  ba d a n i a c hł ś ę ą  
ma t e r i a ó w ,  do w i a d c z e n i a  z  pr z e s z o c i ,  wy n i k i  ba d a  na u k o w y c h  or a z  inn eł ś ł ś ń  



cz y n n i k i  wp y w a j c e  na  roz w a a n  kw e s t i .  ł ą ż ą ę
Po l e c e n i a  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą  b d  wy k o n y w a n e  ni e  pó n i e ję ą ź  
ni  w  cz a s i e  pr z e z  nie g o  wy z n a c z o n y m ,  po  ich  ot r z y m a n i u  pr z e zż  
wy k o n a w c ,  po d  gro b  ws t r z y m a n i a  ro b ó t .  Sk u t k i  fin a n s o w e  z  teg o  ty t u uę ź ą ł  
po n i e s i e  wy k o n a w c a .

2.2. Te r e n  bu d o w y

2.2. 1 . Ch a r a k t e r y s t y k a  te r e n u  bu d o w y

Ro b o t y  zie m n e  i  ins t a l a c y j n e  b d  pr o w a d z o n e  lin i o w o  - ci l e  we d u gę ą ś ś ł  
roz w i z a  pro j e k t o w y c h .ą ń
W  tra k c i e  pro w a d z e n i a  rob ó t  na l e y  zw r ó c i  sz c z e g ó l n  uw a g  na  ko l i z j e  ż ć ą ę
z  ist n i e j c y m  uz b r o j e n i e m  ter e n u .ą
Pr z y  rea l i z a c j i  za d a n i a  na  gr u n t a c h  os ó b  fiz y c z n y c h  na l e y  uz y s k aż ć  
od p o w i e d n i e  ze z w o l e n i a  na  we j c i e  w  ter e n .ś

2.2.2. Pr z e k a z a n i e  ter e n u  bu d o w y

Za m a w i a j c y  pr o t o k o l a r n i e  pr z e k a z u j e  wy k o n a w c y  te r e n  bu d o w y  w  cz a s i e  ią  
na  wa r u n k a c h  ok r e l o n y c h  w  og ó l n y c h  wa r u n k a c h  um o w y .ś

2.2.3. Za b e z p i e c z e n i e  bu d o w y

W y k o n a w c a  b d z i e  od p o w i e d z i a l n y  za  oc h r o n  te r e n u  rob ó t  ora z  ws z y s t k i c hę ę  
ma t e r i a ó w  i  el e m e n t ó w  wy p o s a e n i a  u y t y c h  do  rea l i z a c j i  ro b ó t  od  ch w i l ił ż ż  
roz p o c z c i a  do  os t a t e c z n e g o  od b i o r u  rob ó t .  Pr z e z  ca y  ten  ok r e s  uę ł rz d z e n i aą  
lub  ich  el e m e n t y  b d  utr z y m a n e  w  sp o s ó b  sa t y s f a k c j o n u j c yę ą ą  
za r z d z a j c e g oą ą  re a l i z a c j  um o w yą . M o e  on  ws t r z y m a  re a l i z a c j  ro b ó t  je l iż ć ę ś  
w  jak i m k o l w i e k  cz a s i e  wy k o n a w c a  zan i e d b u j e  sw o j e  ob o w i z k ią  
kon s e r w a c y j n e .

2.2.4 Oc h r o n a  w as n o c i  i urz d z eł ś ą ń

Wy k o n a w c a  jes t  od p o w i e d z i a l n y  za  oc h r o n  ist n i e j c y c h  ins t a l a c j ię ą  
na z i e m n y c h  i  po d z i e m n y c h  ur z d z e  zn a j d u j c y c h  si  w  ob r b i e  ter e n uą ń ą ę ę  
ro b ó t ,  tak i c h  jak  ru r o c i g i  i ka b l e  et c.  ą

2.2.5. O c h r o n a  ro d o w i s k a  w  tra k c i e  re a l i z a c j i  rob ó tś

W  tra k c i e  rea l i z a c j i  rob ó t  wy k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  zn a  i st o s o w a  sią ć ć ę  
do  pr z e p i s ó w  za w a r t y c h  we  ws z y s t k i c h  reg u l a c j a c h  pr a w n y c h  w  za k r e s i e  
oc h r o n y  rod o w i s k a .ś  W  ok r e s i e  re a l i z a c j i ,  do  cz a s u  za k o c z e n i a  rob ó t ,ń  
wy k o n a w c a  b d z i e  po d e j m o w a  ws z y s t k i e  se n s o w n e  kro k i  eb y  st o s o w a  się ł ż ć ę  
do  ws z y s t k i c h  pr z e p i s ó w  i no r m a t y w ó w  w  za k r e s i e  oc h r o n y  ro d o w i s k a  naś  
pla c u  bu d o w y  i po z a  jeg o  ter e n e m ,  un i k a  dz i a a  sz k o d l i w y c h  dl a  inn y c hć ł ń  
jed n o s t e k  wy s t p u j c y c h  na  tym  ter e n i e  w  za k r e s i e   za n i e c z y s z c z e ,  ha a s uę ą ń ł  
lub  inn y c h  cz y n n i k ó w  po w o d o w a n y c h  jeg o  dz i a a l n o c i .ł ś ą

2.2.6. Za p e w n i e n i e  be z p i e c z e s t w a  i oc h r o n y  zd r o w i ań

Wy k o n a w c a  do s t a r c z y  na  bu d o w  i b d z i e  ut r z y m y w a  wy p o s a e n i eę ę ł ż  



ko n i e c z n e  dla  za p e w n i e n i a  be z p i e c z e s t w a .  Za p e w n i  wy p o s a e n i a  wń ż  
ur z d z e n i a  so c j a l n e ,  ora z  od p o w i e d n i e  wy p o s a e n i e  i od z i e  wy m a g a n  dlaą ż ż ą  
oc h r o n y  yc i a  i zd r o w i a  pe r s o n e l u  za t r u d n i o n e g o  na  pl a c u  bu d o w y .  Uw a aż ż  
si ,  e  ko s z t y  za c h o w a n i a  zgo d n o c i  z  ws p o m n i a n y m i  po w y e j  pr z e p i s a m ię ż ś ż  
be z p i e c z e s t w a  i oc h r o n y  zd r o w i a  s  wl i c z o n e  w  cen  um o w n .ń ą ę ą
Wy k o n a w c a  b d z i e  st o s o w a  si  do  ws z y s t k i c h  pr z e p i s ó w  pra w n y c hę ł ę  
ob o w i z u j c y c h  w  za k r e s i e  be z p i e c z e s t w a  pr z e c i w p o a r o w e g o .  B d z i eą ą ń ż ę  
sta l e  ut r z y m y w a  wy p o s a e n i e  pr z e c i w p o a r o w e  w  sta n i e  go t o w o c i ,  zg o d n i eł ż ż ś  
z  za l e c e n i a m i  prz e p i s ó w  be z p i e c z e s t w a  prz e c i w p o a r o w e g o ,  na  pl a c uń ż  
bu d o w y ,  we  ws z y s t k i c h  ur z d z e n i a c h  ma s z y n a c h  i  po j a z d a c h  or a zą  
po m i e s z c z e n i a c h  ma g a z y n o w y c h .  Ma t e r i a y  atw o p a l n e  b dł ł ę ą  
pr z e c h o w y w a n e  zgo d n i e  z  pr z e p i s a m i  pr z e c i w p o a r o w y m i ,  w  be z p i e c z n e jż  
od l e g o c i  od  bu d y n k ó w  i  sk a d o w i s k ,  w  mi e j s c a c h  nie d o s t p n y c h  dla  os ó bł ś ł ę  
trz e c i c h .  Wy k o n a w c a  b d z i e  od p o w i e d z i a l n y  za  ws z e l k i e  st r a t y  po w s t a e  wę ł  
wy n i k u  po a r u ,  któ r y  mó g b y  po w s t a  w  ok r e s i e  re a l i z a c j i  rob ó t  lub  zo s t aż ł ć ł  
spo w o d o w a n y  pr z e z  któ r e g o k o l w i e k  z  jeg o  pra c o w n i k ó w .
W  tra k c i e  rea l i z a c j i  ro b ó t  wy k o n a w c a  b d z i e  st o s o w a  si  do  ws z y s t k i c hę ł ę  
ob o w i z u j c y c h  pr z e p i s ó w  i wy m a g a  w  za k r e s i e  be z p i e c z e s t w a  i oc h r o n yą ą ń ń  
zd r o w i a .

3. Zarządzający  realizacją  umowy

Za r z d z a j c y  re a l i z a c j  um o w y  w  ram a c h  po s i a d a n e g o  um o c o w a n i a  odą ą ą  
zam a w i a j c e g o  rep r e z e n t u j e  int e r e s y  zam a w i a j c e g o  na  bu d o w i e  pr z e zą ą  
sp r a w o w a n i e  kon t r o l i  zg o d n o c i  re a l i z a c j i  ro b ó t  bu d o w l a n y c h  zś  
do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w ,  sp e c y f i k a c j a m i  tec h n i c z n y m i ,  pr z e p i s a m i ,ą ą  
za s a d a m i  wi e d z y  tec h n i c z n e j  or a z  po s t a n o w i e n i a m i  wa r u n k ó w  um o w y .  

4. Materiały  i urządzenia

4. 1. Ate s t y  ma t e r i a ó w  i urz d z eł ą ń   
Ws z y s t k i e  wb u d o w y w a n e  ma t e r i a y  i  ur z d z e n i a  ins t a l o w a n e  w  tra k c i eł ą  
wy k o n y w a n i a  ro b ó t  mu s z  by  zgo d n e  z  wy m a g a n i a m i  ok r e l o n y m i  wą ć ś  
po s z c z e g ó l n y c h  sz c z e g ó o w y c h  sp e c y f i k a c j a c h  tec h n i c z n y c h .  ł
W  prz y p a d k u  ma t e r i a ó w ,  dl a  któ r y c h  w  sz c z e g ó o w y c h  spe c y f i k a c j a c hł ł  
tec h n i c z n y c h  wy m a g a n e  s  at e s t y ,  ka d a  pa r t i a  do s t a r c z o n a  na  bu d o wą ż ę  
mu s i  po s i a d a  at e s t  ok r e l a j c y  w  spo s ó b  jed n o z n a c z n y  jej  ce c h y .  Pr z e dć ś ą  
wy k o n a n i e m  pr z e z  wy k o n a w c  ba d a  jak o c i  ma t e r i a ó w ,  za r z d z a j c yę ń ś ł ą ą  
re a l i z a c j  um o w yą  mo e  do p u c i  do  u y c i a  ma t e r i a y  po s i a d a j c e  at e s tż ś ć ż ł ą  
pr o d u c e n t a  stw i e r d z a j c y  pe n  zg o d n o  tyc h  ma t e r i a ó w   z  wa r u n k a m ią ł ą ść ł  
po d a n y m i  w  sz c z e g ó o w y c h  spe c y f i k a c j a c h  tec h n i c z n y c h .ł
Pr o d u k t y  pr z e m y s o w e  mu s z  po s i a d a  at e s t y  wy d a n e  pr z e z  pro d u c e n t a ,ł ą ć  
po p a r t e  w  raz i e  po t r z e b y  wy n i k a m i  wy k o n a n y c h  pr z e z  nie g o  ba d a .  Ko p i eń  
wy n i k ó w  tyc h  ba d a  mu s z  by  do s t a r c z o n e  prz e z  wy k o n a w cń ą ć ę  
za r z d z a j c e m u  rea l i z a c j  um o w y .ą ą ą
Ma t e r i a y  po s i a d a j c e  at e s t y ,  a  ur z d z e n i a  –  wa n  leg a l i z a c j ,  mo g  był ą ą ż ą ę ą ć  
ba d a n e  pr z e z  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą  w  do w o l n y m  cz a s i e .  W  
pr z y p a d k u  gd y  zo s t a n i e  stw i e r d z o n a  nie z g o d n o  w a c i w o c iść ł ś ś  
pr z e w i d z i a n y c h  do  u y c i a  ma t e r i a ó w  i ur z d z e  z  wy m a g a n i a m i  za w a r t y m iż ł ą ń  
w  sz c z e g ó o w y c h  sp e c y f i k a c j a c h  tec h n i c z n y c h  ni e  zo s t a n  on e  pr z y j t e  doł ą ę  
wb u d o w a n i a .



4.2. Ma t e r i a y  ni e  od p o w i a d a j c e  wy m a g a n i o m  um o w ył ą

Ma t e r i a y  uz n a n e  prz e z  ł za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą  za  ni e z g o d n e  ze  
sz c z e g ó o w y m i  sp e c y f i k a c j a m i  tec h n i c z n y m i  mu s z  by  nie z w o c z n i eł ą ć ł  
us u n i t e  pr z e z  wy k o n a w c  z  pla c u  bu d o w y .  Je l i  ę ę ś za r z d z a j c y  re a l i z a c ją ą ą  
um o w y  po z w o l i  wy k o n a w c y  wy k o r z y s t a  te  ma t e r i a y  do  inn y c h  rob ó t  ni  te,ć ł ż  
dla  któ r y c h  zo s t a y  on e  pie r w o t n i e  na b y t e ,  wa r t o  tyc h  ma t e r i a ó w  mo e  był ść ł ż ć  
od p o w i e d n i o  sk o r y g o w a n a  pr z e z  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w y .ą ą ą  Ka d yż  
ro d z a j  rob ó t  wy k o n y w a n y c h  z  u y c i e m  ma t e r i a ó w ,  kt ó r e  ni e  zo s t a yż ł ł  
sp r a w d z o n e  lub  zaa k c e p t o w a n e  prz e z  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą , 
b d z i e  wy k o n a n y  na  w as n e  ryz y k o  wy k o n a w c y .  Mu s i  on  zd a w a  sob i eę ł ć  
sp r a w ,  e  te  ro b o t y  mo g  by  od r z u c o n e  tj.  za k w a l i f i k o w a n e  jak o  wa d l i w e  ę ż ą ć
i  ni e z a p a c o n e .ł

4.3. Pr z e c h o w y w a n i e  i sk a d o w a n i e  ma t e r i a ó w  i urz d z eł ł ą ń

Wy k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  zap e w n i .  eb y  ma t e r i a y  i  ur z d z e n i aą ć ż ł ą  
tym c z a s o w o  sk ad o w a n e  na  bu d o w i e ,  by y  zab e z p i e c z o n e  pr z e dł ł  
us z k o d z e n i e m .  Mu s i  ut r z y m y w a  ich  jak o  i  w as n o c i  w  tak i m  sta n i e  jak ić ść ł ś  
jes t  wy m a g a n y  w  chw i l i  wb u d o w a n i a  lub  mo n t a u .  Mu s z  on e  w  ka d e jż ą ż  
chw i l i  by  do s t p n e  dla  pr z e p r o w a d z e n i a  ins p e k c j i  pr z e zć ę  za r z d z a j c e g oą ą  
re a l i z a c j  um o w yą , a  do  chw i l i  ki e d y  zo s t a n  u y t e .ż ą ż
Ty m c z a s o w e  te r e n y  pr z e z n a c z o n e  do  sk ad o w a n i a  ma t e r i a ó w  i urz d z eł ł ą ń  
b d  zlo k a l i z o w a n e  w  ob r b i e  pl a c u  bu d o w y  w  mi e j s c a c h  uz g o d n i o n y c h  zę ą ę  
za r z d z a j c y m  re a l i z a c j  um o w yą ą ą , lub  po z a  pl a c e m  bu d o w y ,  w  mi e j s c a c h  
zap e w n i o n y c h  pr z e z  wy k o n a w c .  Za p e w n i  on,  e  tym c z a s o w o  sk ad o w a n eę ż ł  
na  bu d o w i e  ma t e r i a y  i ur z d z e n i a  b d  za b e z p i e c z o n e  prz e dł ą ę ą  
us z k o d z e n i e m .

4.4. S t o s o w a n i e  ma t e r i a ó w  za m i e n n y c hł

Je l i  wy k o n a w c a  zam i e r z a  u y  w  jak i m  sz c z e g ó l n y m  pr z y p a d k u  ma t e r i a yś ż ć ś ł  
lub  ur z d z e n i a  zam i e n n e ,  inn e  ni  pr z e w i d z i a n e  w  pro j e k c i e  wy k o n a w c z y mą ż  
lub  sz c z e g ó o w y c h  spe c y f i k a c j a c h  te c h n i c z n y c h ,  po i n f o r m u j e  o  ta k i mł  
zam i a r z e  pr z y n a j m n i e j  za r z d z a j c e g o  re a l i z a c j  um o w yą ą ą  na  3  dn i  pr z e d  ich  
u y c i e m  lub  wc z e n i e j ,  je l i  wy m a g a n e  jes t  ba d a n i e  ma t e r i a u  lubż ś ś ł  
ur z d z e n i a  pr z e zą  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą . Wy b r a n y  i za t w i e r d z o n y  
zam i e n n y  ty p  ma t e r i a u  lub  ur z d z e n i a  nie  mo e  by  zm i e n i a n y  w  ter m i n i eł ą ż ć  
pó n i e j s z y m  be z  ak c e p t a c j i  ź za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w yą ą ą .

5. Sprzęt

Wy k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  do  u y w a n i a  jed y n i e  ta k i e g o  sp r z t u ,  kt ó r y  ni eą ż ę  
spo w o d u j e  ni e k o r z y s t n e g o  wp y w u  na  jak o  wy k o n y w a n y c h  rob ó t  ił ść  
rod o w i s k o .  ś

Sp r z t  b d c y  w as n o c i  wy k o n a w c y  lub  wy n a j t y  do  wy k o n a n i a  ro b ó t  mu s ię ę ą ł ś ą ę  
by  ut r z y m y w a n y  w  do b r y m  st a n i e  i  go t o w o c i  do  pra c y  or a z  by  zgo d n y  ć ś ć
z  wy m a g a n i a m i  oc h r o n y  ro d o w i s k a  i  prz e p i s a m i  do t y c z c y m i  jeg oś ą  
u y t k o w a n i a .  Ta m  gd z i e  jes t  to  wy m a g a n e  pr z e p i s a m i ,  wy k o n a w c aż  
do s t a r c z y  za r z d z a j c e m u  re a l i z a c j  um o w y  kop i e  do k u m e n t ó wą ą ą  
po t w i e r d z a j c y c h  do p u s z c z e n i e  sp r z t u  do  u y t k o w a n i a .ą ę ż



6. Transport

Li c z b a  i  rod z a j e  ro d k ó w  tra n s p o r t u  mu s z  zap e w n i a  pr o w a d z e n i e  rob ó tś ą ć  
zgo d n i e  z  za s a d a m i  ok r e l o n y m i  w  pro j e k c i e  wy k o n a w c z y m  i sz c z e g ó o w y c hś ł  
spe c y f i k a c j a c h  tec h n i c z n y c h  or a z  ws k a z a n i a m i  za r z d z a j c e g o  re a l i z a c ją ą ą  
um o w y .  
Pr z y  ru c h u  po  dro g a c h  pu b l i c z n y c h  po j a z d y  mu s z  sp e n i a  wy m a g a n i aą ł ć  
do t y c z c e  pr z e p i s ó w  ruc h u  dr o g o w e g o ,  sz c z e g ó l n i e  w  od n i e s i e n i u  doą  
do p u s z c z a l n y c h  ob c i e  na  os i e  i inn y c h  pa r a m e t r ó w  te c h n i c z n y c h .ąż ń
Wy k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  us u w a  na  bie c o ,  na  w as n y  ko s z t ,  ws z e l k i eą ć żą ł  
us z k o d z e n i a  i  za n i e c z y s z c z e n i a  sp o w o d o w a n e  prz e z  jeg o  po j a z d y  na  
dr o g a c h  pu b l i c z n y c h  ora z  do j a z d a c h  do  te r e n u  bu d o w y .   

7. Kontrola  jakości  robót

Ko n t r o l a  jako c i  rob ó t  mo e  by  pro w a d z o n a  prz e z  Zam a w i a j c e g o  w  ca ymś ż ć ą ł  
okr e s i e  trwa n i a  rob ó t .  
Wy k o n a w c a  jes t  w  pe ni  odp o w i e d z i a l n y  za  jako  wyk o n a n y c h  rob ó t  ił ść  
zas t o s o w a n y c h  ma t e r i a ó w .ł

8. Odbiory  robót  i podstawa  płatności

Za s a d y  od b i o r ó w  rob ó t  i p a t n o c i  za  ich  wy k o n a n i e  ok r e l a  um o w a .ł ś ś

9. Przepisy  związane

9. 1. No r m y  i no r m a t y w y

W s z y s t k i e  rob o t y  na l e y  wy k o n y w a  zg o d n i e  z  ob o w i z u j c y m i  w  Po l s c eż ć ą ą  
no r m a m i  i no r m a t y w a m i .
W s z y s t k i e  na j w a n i e j s z e  pr z e p i s y  i  no r m y  do t y c z c e  da n e g o  as o r t y m e n t uż ą  
ro b ó t  s  wy s z c z e g ó l n i o n e  w  pu n k c i e  10   ka d e j  sz c z e g ó o w e j  spe c y f i k a c j ią ż ł  
tec h n i c z n e j .

9.2. Pr z e p i s y  pra w n e

W y k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  zn a  ws z y s t k i e  pr z e p i s y  pra w n e  wy d a w a n eą ć  
za r ó w n o  pr z e z  w ad z e  pa s t w o w e  jak  i lok a l n e  or a z  inn e  re g u l a c j e  pra w n e  ił ń  
wy t y c z n e ,  któ r e  s  w  jak i e j k o l w i e k  spo s ó b  zw i z a n e  z  pr o w a d z o n y m ią ą  
ro b o t a m i  i  b d z i e  w  pe n i  od p o w i e d z i a l n y  za  pr z e s t r z e g a n i e  tyc h  re g u  ię ł ł  
wy t y c z n y c h  w  tra k c i e  rea l i z a c j i  ro b ó t . 
Wy k o n a w c a  b d z i e  prz e s t r z e g a  pra w  au t o r s k i c h  i pa t e n t o w y c h .  B d z i e  wę ł ę  
pe n i  od p o w i e d z i a l n y  za  spe n i a n i e  ws z y s t k i c h  wy m a g a  pra w n y c h  wł ł ń  
od n i e s i e n i u  do  u y w a n y c h  op a t e n t o w a n y c h  ur z d z e  lub  me t o d .  B d z i eż ą ń ę  
inf o r m o w a  za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w y  o  sw o i c h  dz i a a n i a c h  w  tymł ą ą ą ł  
za k r e s i e ,  pr z e d s t a w i a j c  kop i e  at e s t ó w  i inn y c h  wy m a g a n y c h  wi a d e c t w .ą ś



Szczegółowe Specyfikacje Techniczne

SST-1 –  ROBOTY  PRZYGOTOWAWCZE  –  ROBOTY  

POMIAROWE

1. Wstęp

1. 1 . Pr z e d m i o t  SS T

Pr z e d m i o t e m  ni n i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  s  wy m a g a n i a  do t y c z c eą ą  
wy k o n a n i a  i od b i o r u  ro b ó t  zw i z a n y c h  z  wy z n a c z a n i e m  tra s y  i pu n k t ó wą  
wy s o k o c i o w y c h  prz y  prz e p u c i e  w  Ja s i e n i c y .ś ś

1.2. Za k r e s  sto s o w a n i a  SS T

Sz c z e g ó o w a  sp e c y f i k a c j a  tec h n i c z n a  jes t  do k u m e n t e m  pr z e t a r g o w y m  pr z ył  
zle c a n i u  i rea l i z a c j i  om a w i a n e g o  zad a n i a .

1.3. Za k r e s  ro b ó t  ob j e t y c h  SS T

Us t a l e n i a  za w a r t e  w  ni n i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  ob e j m u j  rob o t y  po m i a r o w e  pr z yą  
lin i o w y c h  ora z  po w i e r z c h n i o w y c h  rob o t a c h  zie m n y c h  or a z  kon s t r u k c y j n y c h .
W  za k r e s  rob ó t  po m i a r o w y c h  zw i z a n y c h  z  od t w o r z e n i e m  tra s y  i  pu n k t ó wą  
wy s o k o c i o w y c h  wc h o d z :ś ą

Wy z n a c z e n i e  sy t u a c y j n e  i  wy s o k o c i o w e  pu n k t ó w  g ów n y c h  os iś ł  
ko l e k t o r a  ora z  pu n k t ó w  wy s o k o c i o w y c h .ś
Uz u p e n i e n i e  os i  do d a t k o w y m i  pu n k t a m i  –  wy z n a c z e n i e  os ił
Wy z n a c z e n i e  do d a t k o w y c h  pu n k t ó w  wy s o k o c i o w y c h  –  rep e r ó wś  
ro b o c z y c h
W y z n a c z e n i e  pr z e k r o j ó w  po p r z e c z n y c h   za s t a b i l i z o w a n i e  pu n k t ó w−

1.4. O k r e l e n i a  po d s t a w o w eś

Pu n k t y  g ów n e  –  pu n k t y  za am a n i a ,  pu n k t y  kie r u n k o w e  ora z  po c z t k o w e  ił ł ą  
ko c o w e  pu n k t y .ń
Ok r e l e n i a  po d a n e  w  nin i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  s  zg o d n e  zś ą  
ob o w i z u j c y m i  no r m a m i ,  do k u m e n t a c j  tec h n i c z n ,  pr a w e m  bu d o w l a n y mą ą ą ą  
or a z  z  de f i n i c j a m i  po d a n y m i  w  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  OS T .

1.5. O g ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rob ó tą

Wy k o n a w c a  rob ó t  jes t  od p o w i e d z i a l n y  za  jak o  ich  wy k o n a n i a  or a zść  
zgo d n o  z  do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w  spe c y f i k a c j  tec h n i c z n  i  po l e c e n i a m iść ą ą ą ą  
Ins p e k t o r a  na d z o r u .  Og ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rob ó t  po d a n o  wą  
spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  OS T .

2. Materiały



Og ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  ma t e r i a ó w ,  ich  po z y s k i w a n i a  i sk a d o w a n i aą ł ł  
po d a n o  spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  OS T .  Do  ut r w a l e n i a  pu n k t ó w  g ów n y c hł  
na l e y  st o s o w a  pa l e  dr e w n i a n e  z  gw o d z i e m  lub  pr t e m  st a l o w y m ,  s up k iż ć ź ę ł  
be t o n o w e  alb o  ru r y  me t a l o w e  o  d ug o c i  ok o o  0,50m.  Pa l e  dr e w n i a n eł ś ł  
um i e s z c z o n e  po z a  gra n i c  rob ó t  zi e m n y c h ,  w  s s i e d z t w i e  pu n k t ó wą ą  
za am a n i a  tra s y ,  po w i n n y  mi e  re d n i c  od  0,1 5  m  do  0,20  m  i d ug o  odł ć ś ę ł ść  
1,50  m  do  1,70  m.  Do  st a b i l i z a c j i  po z o s t a y c h  pu n k t ó w  na l e y  st o s o w ał ż ć  
pa l i k i  dr e w n i a n e  o  red n i c y  od  0,05  m  do  0,08  m  i d ug o c i  ok o o  0,30  m,  aś ł ś ł  
dla  pu n k t ó w  utr w a l a n y c h  w  ist n i e j c e j  na w i e r z c h n i  bo l c e  st a l o w e  o  re d n i c yą ś  
5  mm  i d ug o c i  od  0,04  m  do  0,05  m.ł ś

3. Sprzęt

Og ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  sp r z t u  po d a n o  spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  OS T .ą ę  
Ro b o t y  zw i z a n e  ze  st a b i l i z a c j  i oz n a c z e n i e m  g ów n y c h  ele m e n t ó w  dro g ią ą ł  
or a z  ro b o c z y c h  pu n k t ó w  wy s o k o c i o w y c h ,  b d  wy k o n y w a n e  r cz n i e .ś ę ą ę  
Ro b o t y  po m i a r o w e  zw i z a n e  z  wy t y c z e n i e m  ora z  ok r e l e n i e mą ś  
wy s o k o c i o w y m  po w y s z y c h  ele m e n t ó w ,  wy k o n y w a n e  b dś ż ę ą  
spe c j a l i s t y c z n y m  sp r z t e m  ge o d e z y j n y m  pr z e z n a c z o n y m  do  teg o  ty p u  ro b ó t .ę  
Sp r z t  sto s o w a n y  do  wy z n a c z e  po w i n i e n  gw a r a n t o w a  uz y s k a n i eę ń ć  
wy m a g a n e j  do k a d n o c i  po m i a r u .ł ś

4. Transport

Og ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  tra n s p o r t u  po d a n o  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n e ją  
OS T .  W y k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  do  sto s o w a n i a  jed y n i e  tak i c h  ro d k ó wą ś  
tra n s p o r t u ,  któ r e  ni e  wp y n  ni e k o r z y s t n i e  na  jak o  wy k o n y w a n y c h  ro b ó t .ł ą ść  
Sp r z t  i  ma t e r i a y  do  od t w o r z e n i a  tra s y  mo n a  prz e w o z i  do w o l n y m ię ł ż ć  
rod k a m i  tra n s p o r t u .ś

5. Wykonanie  robót

Wy k o n a w c a  jes t  od p o w i e d z i a l n y  za  pro w a d z e n i e  rob ó t  zg o d n i e  z  Um o w ,ą  
or a z  za  jak o  za s t o s o w a n y c h  ma t e r i a ó w  i wy k o n y w a n y c h  rob ó t ,  za  ichść ł  
zgo d n o  z  do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w ,  wy m a g a n i a m i  Sp e c y f i k a c j iść ą ą  
Te c h n i c z n y c h  i pr o g r a m e m  zap e w n i e n i a  jak o c i ,  pro j e k t u  org a n i z a c j i  rob ó tś  
or a z  po l e c e n i a m i  In s p e k t o r a  na d z o r u .  

5. 1. O g ó l n e  wa r u n k i  wy k o n y w a n i a  rob ó t

Pr a c e  po m i a r o w e  po w i n n y  by  wy k o n y w a n e  zg o d n i e  z  ob o w i z u j c y m ić ą ą  
ins t r u k c j a m i  G ów n e g o  Ur z d u  Ge o d e z j i  i Ka r t o g r a f i i .  Za m a w i a j c ył ę ą  
zob o w i z a n y  jes t  do  pr z e k a z a n i a  Wy k o n a w c y  lok a l i z a c j i  pu n k t ó w  g ów n y c hą ł  
os i  tra s y  or a z  re p e r ó w .  Pr z y j c i e  ty c h  pu n k t ó w  po w i n n o  by  do k o n a n e  wę ć  
ob e c n o c i  Ins p e k t o r a  na d z o r u .  ś
W  opa r c i u  o  ma t e r i a y  do s t a r c z o n e  pr z e z  Za m a w i a j c e g o ,  W y k o n a w c ał ą  
po w i n i e n  pr z e p r o w a d z i  ob l i c z e n i a  i po m i a r y  ge o d e z y j n e ,  nie z b d n e  doć ę  
sz c z e g ó o w e g o  wy t y c z e n i a  ro b ó t .  Wy k o n a w c a  zo b o w i z a n y  jes t  wy t y c z y  ił ą ć  
za s t a b i l i z o w a  w  ter e n i e ,  g ów n e  pu n k t y  ora z  pu n k t y  wy s o k o c i o w e  (repe r yć ł ś  
ro b o c z e).



5.2. W y z n a c z e n i e  pu n k t ó w  na  os i

Ty c z e n i e  na l e y  wy k o n a  w  op a r c i u  o  do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w  pr z yż ć ę ą  
wy k o r z y s t a n i u  sie c i  po l i g o n i z a c j i  pa s t w o w e j  lub  inn e j  os n o w y  ge o d e z y j n e jń  
ok r e l o n e j  w  do k u m e n t a c j i  pr o j e k t o w e j  ora z  w  op a r c i u  o  inf o r m a c j eś  
pr z e k a z a n e  pr z e z  In s p e k t o r a  na d z o r u .  W y z n a c z o n e  pu n k t y  na  os i  bu d o w l i  
nie  po w i n n y  by  prz e s u n i t e  wi c e j  ni  3  cm  ,w  st o s u n k u  do  pr o j e k t o w a n y c h .ć ę ę ż  
Po w y s z e  rob o t y  po w i n n y  by  wy k o n y w a n e  zg o d n i e  z  do k u m e n t a c jż ć ą  
pr o j e k t o w  or a z  w  mi e j s c a c h  wy m a g a j c y c h  uz u p e n i e n i a  dl a  po p r a w n e g oą ą ł  
wy k o n a n i a  rob ó t .

5.3. W y z n a c z e n i e  re p e r ó w  ro b o c z y c h

Rz d n e  pu n k t ó w  na  os i  na l e y  wy z n a c z y  z  do k a d n o c i  do  1,0  cen t y m e t r a  ę ż ć ł ś ą
w  sto s u n k u  do  rz d n y c h  ok r e l o n y c h  w  do k u m e n t a c j i  pr o j e k t o w e j .  Pu n k t yę ś  
wy s o k o c i o w e  (repe r y)  na l e y  wy z n a c z y ,  co  ok o o  50  m,  a  tak e  dlaś ż ć ł ż  
ka d e g o  pu n k t u  cha r a k t e r y s t y c z n e g o  row u .  Pu n k t y  wy s o k o c i o w e  na l e yż ś ż  
um i e s z c z a  po z a  gr a n i c a m i  pro j e k t o w a n y c h  zam i e r z e .  Po w y s z e  rob o t yć ń ż  
po w i n n y  by  wy k o n y w a n e  zgo d n i e  z  Do k u m e n t a c j  Pr o j e k t o w  or a z  wć ą ą  
mi e j s c a c h  wy m a g a j c y c h  uz u p e n i e n i a  dl a  po p r a w n e g o  wy k o n a n i a  rob ó t .ą ł

5.4. W y z n a c z e n i e  pr z e k r o j ó w  po p r z e c z n y c h

W y z n a c z e n i e  pr z e k r o j ó w  po p r z e c z n y c h  ob e j m u j e  wy z n a c z e n i e  kr a w d z ię  
row u  (okre l e n i e  gr a n i c y  ro b ó t).  Po w y s z e  ro b o t y  po w i n n y  by  wy k o n y w a n eś ż ć  
zgo d n i e  z  do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w .  Do  wy z n a c z e n i e  kr a w d z i  na l e yą ą ę ż  
sto s o w a  do b r z e  wi d o c z n e  pa l i k i .ć

6. Kontrola  jakości  robót

Og ó l n e  za s a d y  kon t r o l i  jak o c i  rob ó t  po d a n o  spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  OS T .ś  
Ce l e m  kon t r o l i  jes t  stw i e r d z e n i e  os i g n i c i a  za o o n e j  jak o c ią ę ł ż ś  
wy k o n y w a n y c h  rob ó t  prz y  rob o t a c h  rem o n t o w y c h .  Wy k o n a w c a  jes t  
od p o w i e d z i a l n y  za  pe n  kon t r o l  rob ó t .  Ko n t r o l  jak o c i  pr a c  po m i a r o w y c hł ą ę ę ś  
zw i z a n y c h  z  od t w a r z a n i e m  (wyz n a c z e n i e m)  tra s y  i pu n k t ó wą  
wy s o k o c i o w y c h  na l e y  pro w a d z i  wg  og ó l n y c h  za s a d  ok r e l o n y c h  wś ż ć ś  
ins t r u k c j a c h  G ów n e g o  Ur z d u  Ge o d e z j i  i Ka r t o g r a f i i .  Sp r a w d z a n i e  ro b ó tł ę  
po m i a r o w y c h  na l e y  pr z e p r o w a d z i  wg  na s t p u j c y c h  za s a d :  ż ć ę ą

wy z n a c z e n i e  sy t u a c y j n o- wy s o k o c i o w e  na l e y  sp r a w d z a  na  ws z y s t k i c hś ż ć  
pr o g a c h  ora z  w  2  inn y c h  mi e j s c a c h  na  50,0  m   –  ro b o c z e  pu n k t y  
wy s o k o c i o w e  na l e y  sp r a w d z a  niw e l a t o r e m  na  ca y m  ob s z a r z eś ż ć ł  
bu d o w y ,
wy z n a c z a n i e  na s y p ó w  i wy k o p ó w  na l e y  sp r a w d z a  ta m  i sz a b l o n e m  zż ć ś ą  
po z i o m n i c  co  na j m n i e j  w  4  mi e j s c a c h  na  50,0  m  ora z  w  mi e j s c a c hą  
bu d z c y c h  w t p l i w o .ą ą ść

7. Obmiar  robót

Ob m i a r  ro b ó t  b d z i e  ok r e l a  fak t y c z n y  za k r e s  wy k o n y w a n y c h  ro b ó t  zg o d n i eę ś ć  



z  pro j e k t e m  wy k o n a w c z y m  i sp e c y f i k a c j  tec h n i c z n  wy k o n a n i a  i od b i o r uą ą  
ro b ó t ,  w  jed n o s t k a c h  us t a l o n y c h  w  pr z e d m i a r z e  ro b ó t .  O b m i a r u  wy k o n a n y c h  
ro b ó t  na l e y  do k o n y w a  na  bie c o  w  ks i c e  ob m i a r ó w .ż ć żą ąż

8. Odbiór  robót

Od b i ó r  pra c  zw i z a n y c h  z  po w i e r z c h n i o w y m i  rob o t a m i  or a z  wy z n a c z e n i e mą  
tra s y  lin i o w y c h  rob ó t  w  ter e n i e  na s t p u j e  na  po d s t a w i e  sz k i c ó w  i dz i e n n i k ó wę  
po m i a r ó w  ge o d e z y j n y c h  lub  pro t o k o u  ko n t r o l i  ge o d e z y j n e j ,  któ r eł  
Wy k o n a w c a  pr z e d k a d a  Ins p e k t o r o w i  na d z o r u .  Od b i o r o m  po d l e g a jł ą  
po s z c z e g ó l n e  et a p y  ro b ó t  (odbi o r y  cz c i o w e)  –  zgo d n i e  z  ha r m o n o g r a m e męś  
ro b ó t  or a z  ro b o t y  za n i k a j c e .ą

9. Podstawy  płatności  

Wa r u n k i  i  te r m i n y  p at n o c i  zo s t a y  sz c z e g ó o w o  us t a l o n e  w  sp e c y f i k a c j ił ś ł ł  
ist o t n y c h  wa r u n k ó w  za m ó w i e n i a  i um o w i e .
Ce n a  jed n o s t k o w a  wy k o n a n i a  ro b ó t  ob e j m u j e :  

sp r a w d z e n i e  wy z n a c z e n i a  pu n k t ó w  g ów n y c h  i pu n k t ó w  wy s o k o c i o w y c h ,ł ś  
wy z n a c z e n i e  do d a t k o w y c h  pu n k t ó w  wy s o k o c i o w y c h ,  ś
wy z n a c z e n i e  pr z e k r o j ó w  po p r z e c z n y c h  z  ew e n t u a l n y m  wy t y c z e n i e m  
do d a t k o w y c h  pr z e k r o j ó w ,  
za s t a b i l i z o w a n i e  pu n k t ó w  w  spo s ó b  trw a y,  oc h r o n a  ich  prz e dł  
zn i s z c z e n i e m  
i oz n a k o w a n i e  u at w i a j c e  od s z u k a n i e  i ew e n t u a l n e  od t w o r z e n i e .ł ą

10. Przepisy  związane

9. 1. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  0-1.  Og ó l n e  za s a d y  wy k o n y w a n i a  pr a c  ge o d e z y j n y c h .  

9.2. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  0-3.  Og ó l n e  za s a d y  kom p l e t o w a n i a  pr a c  ge o d e z y j n y c h .

9.3. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  G-2.  W y s o k o c i o w a  os n o w a  ge o d e z y j n a ,  GU G I K .ś

9.4. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  Kg.  Ge o d e z y j n a  ob s u g a  inw e s t y c j i ,  GU G I K .ł

9.5. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  Kg.  Po m i a r y

9.6. Ins t r u k c j a  tec h n i c z n a  G-3.2.  po m i a r y  re a l i z a c y j n e ,  GU G I K  198 3.



SST-2 –  ROBOTY  ZIEMNE  

1. Wstęp

1. 1 . Pr z e d m i o t  SS T

Pr z e d m i o t e m  nin i e j s z e j  sz c z e g ó o w e j  spe c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  s  wy m a g a n i ał ą  
do t y c z c e  wy k o n a n i a  i  od b i o r u  ro b ó t  zi e m n y c h  pr z y  bu d o w i e  pr z e p u s t u  wą  
Ja s i e n i c y .

1.2. Za k r e s  sto s o w a n i a  SS T

Sz c z e g ó o w a  spe c y f i k a c j a  tec h n i c z n a  jes t  do k u m e n t e m  prz e t a r g o w y m  pr z ył  
zle c a n i u  i rea l i z a c j i  om a w i a n e g o  zad a n i a .

1.3. Za k r e s  ro b ó t  ob j t y c h  SS Tę

Us t a l e n i a  zaw a r t e  w  nin i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  do t y c z  za s a d  pr o w a d z e n i aą  
ro b ó t  zie m n y c h  w  cz a s i e  bu d o w y  i ob e j m u j :ą

wy k o n a n i e  ni e z b d n y c h  wy k o p ó w ,ę
za s y p a n i e  wc z e n i e j  u o o n y c h  ru r o c i a g ó w .ś ł ż

1.4. O k r e l e n i a  po d s t a w o w eś

1.4. 1 . B u d o w l a  zie m n a  -  bu d o w l a  wy k o n a n a  w  gru n c i e  lub  z  gru n t u  alb o  
ro z d r o b n i o n y c h  od p a d ó w  pr z e m y s o w y c h ,  spe n i a j c a  wa r u n k i  sta t e c z n o c i  ił ł ą ś  
od w o d n i e n i a .

1.4.2. W y s o k o  na s y p u  lub  g bo k o  wy k o p u  - ró n i c a  rz d n e j  te r e n u  i  rz d n e jść łę ść ż ę ę  
ro b ó t  zie m n y c h ,  wy z n a c z o n y c h  w  os i  na s y p u  lub  wy k o p u .

1.4.3. Na s y p  ni s k i  - na s y p ,  któ r e g o  wy s o k o  jes t  mn i e j s z a  ni  1  m.ść ż

1.4.4. Na s y p  red n i  - na s y p ,  któ r e g o  wy s o k o  jes t  za w a r t a  w  gra n i c a c h  od  1  do  3ś ść  
m.

1.4.5. Na s y p  wy s o k i  - na s y p ,  któ r e g o  wy s o k o  prz e k r a c z a  3  m.ść

1.4.6. W y k o p  p yt k i  - wy k o p ,  któ r e g o  g bo k o  jes t  mn i e j s z a  ni  1  m.ł łę ść ż

1.4.7. W y k o p  re d n i  - wy k o p ,  kt ó r e g o  g bo k o  jes t  za w a r t a  w  gr a n i c a c h  od  1  doś łę ść  
3  m.

1.4.8. W y k o p  g bo k i  - wy k o p ,  któ r e g o  g bo k o  prz e k r a c z a  3  m.łę łę ść

1.4.9. Ró w  - otw a r t y  wy k o p  o  g bo k o c i  co  na j m n i e j  30  cm,  któ r y  zb i e r a  iłę ś  
od p r o w a d z a  wo d .ę

1.4. 1 0 . O d k a d  - mi e j s c e  wb u d o w a n i a  lub  sk ad o w a n i a  (odw i e z i e n i a)  gr u n t ó wł ł  
po z y s k a n y c h  



w  cz a s i e  wy k o n y w a n i a  wy k o p ó w ,  a  ni e  wy k o r z y s t a n y c h  do  bu d o w y  na s y p ó w  
or a z  inn y c h  pr a c  zw i z a n y c h  z  tra s  dr o g o w .ą ą ą

1.5. O g ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rob ó tą

Og ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rob ó t  po d a n o  w  OS T .ą

2. Materiały (grunty)

2. 1. P o d z i a  gr u n t ó wł

Po d s t a w  po d z i a u  gr u n t ó w  i  inn y c h  ma t e r i a ó w  sy p k i c h  na  ka t e g o r i e  po dę ł ł  
wz g l d e m  tru d n o c i  ich  od s p a j a n i a  po d a j  sto s o w n e  tab l i c e  w  któ r y c hę ś ą  
ok r e l o n o  prz e c i t n e  wa r t o c i  g s t o c i  ob j t o c i o w e j  gru n t ó w  i ma t e r i a ó w  wś ę ś ę ś ę ś ł  
sta n i e  na t u r a l n y m  ora z  ws p ó c z y n n i k ó w  sp u l c h n i e n i a .ł

2.2. Za s a d y  wy k o r z y s t a n i a  gr u n t ó w

Gr u n t y  uz y s k a n e  pr z y  wy k o n y w a n i u  wy k o p ó w  po w i n n y  by  pr z e zć  
Wy k o n a w c  wy k o r z y s t a n e  w  ma k s y m a l n y m  sto p n i u  do  bu d o w y  na s y p ó wę  
sk a r p  rem o n t o w a n e g o  row u .  Gr u n t y  prz y d a t n e  do  bu d o w y  na s y p ó w  mo gą  
by  wy w i e z i o n e  po z a  te r e n  bu d o w y  ty l k o  wó w c z a s ,  gd y  sta n o w i  na d m i a rć ą  
ob j t o c i  ro b ó t  zi e m n y c h  i za  ze z w o l e n i e m  Ins p e k t o r a  Na d z o r u .  Je e l ię ś ż  
gr u n t y  pr z y d a t n e ,  uz y s k a n e  pr z y  wy k o n a n i u  wy k o p ó w ,  nie  b d cę ą  
na d m i a r e m  ob j t o c i  ro b ó t  zi e m n y c h ,  zo s t a y  za  zgo d  Ins p e k t o r a  Na d z o r uę ś ł ą  
wy w i e z i o n e  pr z e z  W y k o n a w c  po z a  te r e n  bu d o w y  z  pr z e z n a c z e n i e m  inn y mę  
ni  bu d o w a  na s y p ó w  lub  wy k o n a n i e  pra c  ob j t y c h  ko n t r a k t e m ,  W y k o n a w c aż ę  
jes t  zo b o w i z a n y  do  do s t a r c z e n i a  rów n o w a n e j  ob j t o c i  gr u n t ó wą ż ę ś  
pr z y d a t n y c h  ze  ró d e  w as n y c h ,  zaa k c e p t o w a n y c h  prz e z  Ins p e k t o r aź ł ł  
Na d z o r u .  Gr u n t y  i ma t e r i a y  nie p r z y d a t n e  do  bu d o w y  na s y p ó w ,  po w i n n y  był ć  
wy w i e z i o n e  pr z e z  W y k o n a w c  na  od k a d .  Za p e w n i e n i e  te r e n ó w  na  od k a dę ł ł  
na l e y  do  ob o w i z k ó w  Za m a w i a j c e g o ,  o  ile  nie  ok r e l o n o  teg o  ina c z e j  wż ą ą ś  
kon t r a k c i e .  In y n i e r  mo e  na k a z a  po z o s t a w i e n i e  na  te r e n i e  bu d o w yż ż ć  
gr u n t ó w ,  kt ó r y c h  cz a s o w a  nie p r z y d a t n o  wy n i k a  jed y n i e  z  po w o d uść  
zam a r z n i c i a  lub  na d m i e r n e j  wi l g o t n o c i .ę ś

3. Sprzęt do robót ziemnych

Wy k o n a w c a  prz y s t p u j c y  do  wy k o n a n i a  rob ó t  zi e m n y c h  po w i n i e n  wy k a z aę ą ć  
si  mo l i w o c i  ko r z y s t a n i a  z  na s t p u j c e g o  sp r z t u  do:  ę ż ś ą ę ą ę

od s p a j a n i a  i wy d o b y w a n i a  gr u n t ó w  (narz d z i a  me c h a n i c z n e ,  ko p a r k i ,ę  
ado w a r k i ,  itp.),ł
jed n o c z e s n e g o  wy d o b y w a n i a  i pr z e m i e s z c z a n i a  gr u n t ó w  (spy c h a r k i ,  
sp y c h a r k o  –  ko p a r k i ,  itp.),
tra n s p o r t u  ma s  zie m n y c h  (sam o c h o d y  wy w r o t k i ,  sam o c h o d y  sk r z y n i o w e ,  
itp.),
sp r z t u  zag s z c z a j c e g o  (walc e ,  ub i j a k i ,  p yt y  wi b r a c y j n e  itp.).ę ę ą ł

4. Transport gruntów



Wy b ó r  rod k ó w  tra n s p o r t o w y c h  ora z  me t o d  tra n s p o r t u  po w i n i e n  byś ć  
do s t o s o w a n y  do  ka t e g o r i i  gr u n t u  (mate r i a u), jeg o  ob j t o c i ,  tec h n o l o g i ił ę ś  
od s p a j a n i a  i za ad u n k u  ora z  od  od l e g o c i  tra n s p o r t u .  Wy d a j n o  ro d k ó wł ł ś ść ś  
tra n s p o r t o w y c h  po w i n n a  by  po n a d t o  do s t o s o w a n a  do  wy d a j n o c i  sp r z t uć ś ę  
sto s o w a n e g o  do  ura b i a n i a  i wb u d o w a n i a  gr u n t u  (mate r i a u). Zw i k s z e n i eł ę  
od l e g o c i  tra n s p o r t u  po n a d  wa r t o c i  za t w i e r d z o n e  nie  mo e  by  po d s t a wł ś ś ż ć ą  
ros z c z e  Wy k o n a w c y ,  do t y c z c y c h  do d a t k o w e j  za p a t y  za  tra n s p o r t ,  o  ileń ą ł  
zw i k s z o n e  od l e g o c i  nie  zo s t a y  wc z e n i e j  za a k c e p t o w a n e  na  pi m i eę ł ś ł ś ś  
pr z e z  In y n i e r a .ż

5. Wykonanie robót

5. 1. Do k a d n o  wy k o n a n i a  wy k o p ó w  i na s y p ó wł ść

Od c h y l e n i e  os i  w  wy k o p i e  lub  na s y p i e ,  od  os i  pr o j e k t o w a n e j  nie  po w i n n y  być  
wi k s z e  ni  ±  10  cm.  Ró n i c a  w  sto s u n k u  do  pro j e k t o w a n y c h  rz d n y c hę ż ż ę  
ro b ó t  zie m n y c h  nie  mo e  pr z e k r a c z a  +  1  cm  i -3  cm.  Po c h y l e n i e  sk a r p  nież ć  
po w i n n o  ró n i  si  od  pro j e k t o w a n e g o  o  wi c e j  ni  10 %  jeg o  wa r t o c iż ć ę ę ż ś  
wy r a o n e j  tan g e n s e m  k ta.  Ma k s y m a l n a  g bo k o  ni e r ó w n o c i  naż ą łę ść ś  
po w i e r z c h n i  sk a r p  nie  po w i n n a  pr z e k r a c z a  10  cm  pr z y  po m i a r z e  at  3-ć ł ą
me t r o w ,  alb o  po w i n n y  by  spe n i o n e  inn e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rów n o c i ,ą ć ł ą ś  
wy n i k a j c e  ze  sp o s o b u  um o c n i e n i a  po w i e r z c h n i .ą

5.2. O d w o d n i e n i e  pa s a  rob ó t  zi e m n y c h

Ni e z a l e n i e  od  bu d o w y  ur z d z e ,  sta n o w i c y c h  ele m e n t y  sy s t e m ó wż ą ń ą  
od w a d n i a j c y c h ,  uj t y c h  w  do k u m e n t a c j i  pr o j e k t o w e j ,  Wy k o n a w c a  po w i n i e n ,ą ę  
o  ile  wy m a g a j  teg o  wa r u n k i  ter e n o w e ,  wy k o n a  ur z d z e n i a ,  kt ó r e  za p e w n ią ć ą ą  
od p r o w a d z e n i e  wó d  gr u n t o w y c h  i op a d o w y c h  po z a  ob s z a r  rob ó t  zi e m n y c h  
tak,  ab y  za b e z p i e c z y  gru n t y  prz e d  pr z e w i l g o c e n i e m  i na w o d n i e n i e m .ć  
Wy k o n a w c a  ma  ob o w i z e k  tak i e g o  wy k o n y w a n i a  wy k o p ó w  i na s y p ó w ,  ab yą  
po w i e r z c h n i o m  gr u n t u  na d a w a  w  ca y m  ok r e s i e  trw a n i a  rob ó t  sp a d k i ,ć ł  
zap e w n i a j c e  pra w i d o w e  od w o d n i e n i e .  Je e l i ,  ws k u t e k  za n i e d b a n i aą ł ż  
Wy k o n a w c y ,  gr u n t y  ule g n  na w o d n i e n i u ,  któ r e  sp o w o d u j e  ich  d ug o t r w aą ł łą  
nie p r z y d a t n o ,  W y k o n a w c a  ma  ob o w i z e k  us u n i c i a  ty c h  gru n t ó w  iść ą ę  
za s t p i e n i a  ich  gru n t a m i  pr z y d a t n y m i  na  w as n y  ko s z t  be z  jak i c h k o l w i e ką ł  
do d a t k o w y c h  op a t  ze  st r o n y  Za m a w i a j c e g o  za  te  cz y n n o c i ,  jak  rów n i eł ą ś ż  
za  do w i e z i o n y  gr u n t .  

5.3. O d w o d n i e n i e  wy k o p ó w

Te c h n o l o g i a  wy k o n a n i a  wy k o p u  mu s i  um o l i w i a  jeg o  pr a w i d o w eż ć ł  
od w o d n i e n i e  w  ca y m  ok r e s i e  trw a n i a  rob ó t  zi e m n y c h .  W y k o n a n i e  wy k o p ó wł  
po w i n n o  po s t p o w a  w  kie r u n k u  po d n o s z e n i a  si  niw e l e t y .  W  cz a s i e  rob ó tę ć ę  
zie m n y c h  na l e y  za c h o w a  od p o w i e d n i  sp a d e k  po d u n y  i na d aż ć ł ż ć  
pr z e k r o j o m  po p r z e c z n y m  spa d k i ,  um o l i w i a j c e  sz y b k i  od p y w  wó d  zż ą ł  
wy k o p u .  Na l e y  uw z g l d n i  ew e n t u a l n y  wp y w  ko l e j n o c i  i sp o s o b uż ę ć ł ś  
od s p a j a n i a  gr u n t ó w  ora z  ter m i n ó w  wy k o n y w a n i a  inn y c h  rob ó t  na  sp e n i e n i eł  
wy m a g a  do t y c z c y c h  pra w i d o w e g o  od w o d n i e n i a  wy k o p u  w  cz a s i eń ą ł  
po s t p u  rob ó t  zi e m n y c h .  ród a  wo d y ,  od s o n i t e  pr z y  wy k o n y w a n i uę Ź ł ł ę  
wy k o p ó w ,  na l e y  uj  w  row y  lub  dre n y .  Wo d y  op a d o w e  i gr u n t o w e  na l e yż ąć ż  
od p r o w a d z i  po z a  ter e n  pa s a  rob ó t  zi e m n y c h .  ć



6. Kontrola jakości robót

6. 1. B a d a n i a  i po m i a r y  w  cz a s i e  wy k o n y w a n i a  rob ó t  zi e m n y c h

6. 1. 1 . S p r a w d z a n i e  od w o d n i e n i a

Sp r a w d z a n i e  od w o d n i e n i a  rob ó t  po l e g a  na  ko n t r o l i  zg o d n o c i  zś  
wy m a g a n i a m i  sp e c y f i k a c j i  or a z  z  do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w .  Sz c z e g ó l ną ą ą  
uw a g  na l e y  zw r ó c i  na:  ę ż ć

w a c i w e  uj c i e  i od p r o w a d z e n i e  wó d  op a d o w y c h ,ł ś ę
w a c i w e  uj c i e  i od p r o w a d z e n i e  wy s i k ó w  wo d n y c h .ł ś ę ę

6. 1.2. Sp r a w d z a n i e  jak o c i  wy k o n a n i a  ro b ó tś

W  cza s i e  kon t r o l i  sz c z e g ó l n  uw a g  na l e y  zw r ó c i  na:  ą ę ż ć
od s p a j a n i e  gr u n t ó w  w  sp o s ó b  ni e  po g a r s z a j c y  ich  w a c i w o c i ,ą ł ś ś
za p e w n i e n i e  st a t e c z n o c i  sk a r p ,ś
od w o d n i e n i e  wy k o p ó w  w  cz a s i e  wy k o n y w a n i a  rob ó t  i  po  ich  
za k o c z e n i u ,ń
do k a d n o  wy k o n a n i a  wy k o p ó w  (usy t u o w a n i e  i wy k o c z e n i e),ł ść ń
pr a w i d o w o  wy k o n a n i a  sk a r p  wy k o p uł ść
w a c i w y  do b ó r  gr u n t u  do  za s y p u  ko l e k t o r ał ś

6.2. Ba d a n i a  do  od b i o r u

6.2. 1 Sz e r o k o  dn a  wy k o p uść

Sz e r o k o  dn a  wy k o p u  ni e  mo e  ró n i  si  od  sz e r o k o c i  pr o j e k t o w a n e j  ość ż ż ć ę ś  
wi c e j  ni  ±  5  cm.ę ż

6.2.2. Na c h y l e n i e  sk a r p  

Po c h y l e n i e  sk a r p  ni e  mo e  ró n i  si  od  po c h y l e n i a  pr o j e k t o w a n e g o  oż ż ć ę  
wi c e j  ni  10 %  wa r t o c i  po c h y l e n i a  wy r a o n e g o  tan g e n s e m  k ta.ę ż ś ż ą

6.2.3. Ró w n o  sk a r pść

Nie r ó w n o c i  sk a r p ,  m i e r z o n e  at  3-me t r o w ,  ni e  mo g  pr z e k r a c z a  ±  10ś ł ą ą ą ć  
cm.

6.2.4. Sp a d e k  po d u n y  dn a   ł ż

Sp a d e k  po d u n y  dn a ,  sp r a w d z o n y  pr z e z  po m i a r  niw e l a t o r e m  rz d n y c hł ż ę  
wy s o k o c i o w y c h ,  ni e  mo e  da w a  ró n i c ,  w  sto s u n k u  do  rz d n y c hś ż ć ż ę  
pr o j e k t o w a n y c h ,  wi k s z y c h  ni  -1 c m  lub  +1  cm.ę ż

6.3. Za s a d y  po s t p o w a n i a  z  wa d l i w i e  wy k o n a n y m i  ro b o t a m ię

Ws z y s t k i e  ma t e r i a y  ni e  spe n i a j c e  wy m a g a  po d a n y c h  w  od p o w i e d n i c hł ł ą ń  
pu n k t a c h  sp e c y f i k a c j i ,  zo s t a n  od r z u c o n e .  Je l i  ma t e r i a y  nie  sp e n i a j c eą ś ł ł ą  



wy m a g a  zo s t a n  wb u d o w a n e  lub  za s t o s o w a n e ,  to  na  po l e c e n i e  In y n i e r ań ą ż  
Wy k o n a w c a  wy m i e n i  je  na  w a c i w e ,  na  w as n y  ko s z t .  Ws z y s t k i e  rob o t y ,ł ś ł  
któ r e  wy k a z u j  wi k s z e  od c h y l e n i a  ce c h  od  ok r e l o n y c h  w  pu n k t a c h  5  i  6ą ę ś  
spe c y f i k a c j i  po w i n n y  by  po n o w n i e  wy k o n a n e  pr z e z  Wy k o n a w c  na  jeg oć ę  
ko s z t .  Na  pi s e m n e  wy s t p i e n i e  W y k o n a w c y ,  In y n i e r  mo e  uz n a  wa d  zaą ż ż ć ę  
nie  ma j c  za s a d n i c z e g o  wp y w u  na  ce c h y  ek s p l o a t a c y j n e  dro g i  i  us t a l ią ą ł  
za k r e s  i wi e l k o  po t r c e  za  ob n i o n  jak o .  ść ą ń ż ą ść

7. Obmiar robót

Je d n o s t k a  ob m i a r o w  jes t  :ą
m 3 (met r  sz e c i e n n y)  wy k o n a n y c h  ro b ó t  zi e m n y c hś
pr z y  ob m i a r z e  kub a t u r o w y m
m 2 (met r  kw a d r a t o w y)  wy k o n a n y c h  ro b ó t  zi e m n y c h
pr z y  ob m i a r z e  po w i e r z c h n i o w y m .

8. Odbiór robót

Ro b o t y  zie m n e  uz n a j e  si  za  wy k o n a n e  zg o d n i e  z  do k u m e n t a c ję ą  
pr o j e k t o w ,  SS T  i wy m a g a n i a m i  Ins p e k t o r a  Na d z o r u ,  je e l i  ws z y s t k i eą ż  
po m i a r y  i ba d a n i a  
z  za c h o w a n i e m  to l e r a n c j i  wg  pk t.  6  da y  wy n i k i  po z y t y w n e .ł

9. Podstawa płatności

Og ó l n e  us t a l e n i a  do t y c z c e  po d s t a w y  p at n o c i  po d a n o  w  OS T .ą ł ś

10. Przepisy związane

No r m y :

10. 1 . PN- B-02480  Gr u n t y  bu d o w l a n e .  Ok r e l e n i a .  Sy m b o l e .  Po d z i a  i  op i sś ł  
gr u n t ó w

10.2. PN- B-0448 1  Gr u n t y  bu d o w l a n e .  Ba d a n i a  pró b e k  gru n t ó w

10.3. PN- B-1073 6 : 1 9 9 9  Ro b o t y  zie m n e .  Wy k o p y  ot w a r t e  dl a  pr z e w o d ó w  
wo d o c i g o w y c h  ą
i ka n a l i z a c y j n y c h .  Wa r u n k i  te c h n i c z n e  wy k o n a n i a

10.4. PN- B-06050: 1 9 9 9  Ge o t e c h n i k a .  Ro b o t y  zie m n e .  W y m a g a n i a  og ó l n e

SST-3 –  ROBOTY  BETONOWE  I ŻELBETOWE
1. Wstęp

1. 1 . Pr z e d m i o t  SS T

Pr z e d m i o t e m  ni n i e j s z e j  sz c z e g ó o w e j  sp e c y f i k a c j i  tec h n i c z n e j  s  wy m a g a n i ał ą  



do t y c z c e  wy k o n a n i a  i  od b i o r u  ro b ó t  mo n t a o w y c h  pr z y  bu d o w i e  prz e p u s t uą ż  
w  Ja s i e n i c y .

1.2. Za k r e s  sto s o w a n i a  SS T

Sz c z e g ó o w a  sp e c y f i k a c j a  tec h n i c z n a  jes t  do k u m e n t e m  pr z e t a r g o w y m  pr z ył  
zle c a n i u  i rea l i z a c j i  om a w i a n e g o  zad a n i a .

1.3. Za k r e s  ro b ó t  ob j t y c h  SS Tę

Us t a l e n i a  zaw a r t e  w  nin i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  ob e j m u j  ws z y s t k i e  cz y n n o c ią ś  
um o l i w i a j c e :ż ą

1.3. 1 . B u d o w  pr z e p u s t u  ram o w e g o .ę

1.3.2. W y k o n a n i e  cia n  cz o o w y c h  i ba r i e r e kś ł

Sz c z e g ó o w y  za k r e s  pra c  bu d o w l a n y c h  uw z g l d n i a  pr z e d m i a r  ro b ó t  or a zł ę  
do k u m e n t a c j a  pro j e k t o w a  kt ó r e  st a n o w i  in t e g r a l n  cz  pr z e d m i o t o w e ją ą ęść  
spe c y f i k a c j i .

O g ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  rob ó t  i in f o r m a c j e  o  te r e n i e  bu d o w yą

Wy k o n a w c a  od p o w i e d z i a l n y  jes t  za  wy k o n a n i e  rob ó t  zgo d n i e  z  
do k u m e n t a c j  pr o j e k t o w ,  sp e c y f i k a c j  ro b ó t ,  po l e c e n i a m i  za r z d z a j c e g oą ą ą ą ą  
re a l i z a c j  um o w y  ą
i  na d z o r u  inw e s t o r s k i e g o ,  zgo d n i e  z  ar t.  22,  23  i  28  us t a w y  Pr a w o  
Bu d o w l a n e .  Wp r o w a d z a n i e  jak i c h k o l w i e k  od s t p s t w  od  tyc h  do k u m e n t ó wę  
wy m a g a  ak c e p t a c j i  i dz i a a j c e g o  w  imi e n i u  Za m a w i a j c e g o  za r z d z a j c e g oł ą ą ą ą  
re a l i z a c j  um o w y .  Ni e  uj t e  w  sp e c y f i k a c j i  ro b o t y  na l e y  wy k o n a  zgo d n i e  zą ę ż ć  
ins t r u k c j a m i  pr o d u c e n t ó w  wy r o b ó w  lub  do s t a w c ó w  ur z d z e .  Ws z y s t k i eą ń  
pr a c e  tow a r z y s z c e  i ty m c z a s o w e  na  ter e n i e  bu d o w y  nie  po d l e g a j  od r b n e ją ą ę  
zap a c i e .  Pr z y j m u j e  si ,  e  zo s t a y  w cz o n e  w  cen  of e r t o w .ł ę ż ł łą ę ą

2. Materiały,  urządzenia,  właściwości  wyrobów  
budowlanych

2. 1. O g ó l n e  wy m a g a n i a

O g ó l n e  wy m a g a n i a  do t y c z c e  ma t e r i a ó w ,  ich  po z y s k a n i a  i  sk a d o w a n i a ,ą ł ł  
po d a n o  
w  OS T .
Materiały do wykonania robót betonowych i żelbetowych poszczególnych 
obiektów należy
stosować zgodnie z Dokumentacją Projektową- opisem technicznym i 

rysunkami. 
beton C12/15, beton C25/30 o wodoszczelności klasy W6 i 
mrozoodporności klasy F150
stal do zbrojenia betonu : A IIIN (RB 500/BSt500)
szalunki  systemowe - stalowe



wkładki dystansowe 
-     domieszki i dodatki do betonu:
       dodatki uplastyczniające i upłynniające
       dodatki adhezyjne do smarowania form

3. Sprzęt

3. 1. O g ó l n e  wa r u n k i  do t y c z c e  sp r z t uą ę

Og ó l n e  wa r u n k i  do t y c z c e  sp r z t u  po d a n o  w  OS T .ą ę

3.2. Sp r z t  do  wy k o n a n i a  rob ó tę

Do  wy k o n a n i a  ro b ó t  ok r e l o n y c h  w  nin i e j s z e j  sp e c y f i k a c j i  wy k o n a w c aś  
po w i n i e n  mi e  mo l i w o  ko r z y s t a n i a  z  na s t p u j c e g o  sp r z t u :ć ż ść ę ą ę

ko p a r k i  jed n o n a c z y n i o w e  po d s i b i e r n eę
sp y c h a r k i  g s i e n i c o w eą
sp r z t  do  zag s z c z a n i a  gru n t u  –  za g s z c z a r k a  wi b r a c y j n a ,  ub i j a kę ę ę  
spa l i n o w y ,  wi b r a t o r y  p yt o w eł
wy c i g a r k i  me c h a n i c z n eą
ura w i e  bu d o w l a n e  sam o c h o d o w eż

po m p y  do  od w a d n i a n i a  wy k o p ó w

4. Transport

4. 1. O g ó l n e  wy m a g a n i a

W y k o n a w c a  jes t  zo b o w i z a n y  do  st o s o w a n i a  jed y n i e  tak i c h  rod k ó wą ś  
tra n s p o r t u ,  któ r e  ni e  wp y n  ni e k o r z y s t n i e  na  jak o  wy k o n y w a n y c h  ro b ó t  ił ą ść  
w a c i w o c i  pr z e w o o n y c h  ma t e r i a ó w  ora z  któ r e  zo s t a y  ok r e l o n e  wł ś ś ż ł ł ś  
pr o j e k c i e  or g a n i z a c j i  ro b ó t .  Li c z b a  i  ro d z a j e  rod k ó w  tra n s p o r t uś  
tec h n o l o g i c z n e g o  mu s z  za p e w n i a  pro w a d z e n i e  rob ó t  zgo d n i e  z  za s a d a m ią ć  
ok r e l o n y m i  w  do k u m e n t a c j i  pr o j e k t o w e j  i  sp e c y f i k a c j i  or a z  ws k a z a n i a m iś  
za r z d z a j c e g o  rea l i z a c j  um o w y  tec h n i c z n e j  w  ter m i n a c h  pr z e w i d z i a n y c hą ą ą  
w  ha r m o n o g r a m i e  ro b ó t .  Ma t e r i a y  z  wy j t k i e m  ma t e r i a ó w  gr u n t o w y c h  wi n n ył ą ł  
by  do s t a r c z a n e  sa m o c h o d a m i  sk r z y n i o w y m i .ć

4.2. Tr a n s p o r t  

Stal zbrojeniowa . Przewożenie stali na budowę powinno odbywać się w 
sposób zabezpieczający ją przed odkształceniami i zanieczyszczeniami. 
Stal zbrojeniowa nie jest zasadniczo zabezpieczona przed   korozją  w 
okresie   przed   wbudowaniem , należy  więc  dążyć,  żeby   była 
magazynowana w miejscu nie narażonym na nadmierne zawilgocenie 
lub zanieczyszczenie.
Beton dostarczać z wytwórni betonu betonowozem bezpośrednio przed 
planowanym betonowaniem .



Kontrola  jakości  robót

Og ó l n e  za s a d y  kon t r o l i  jak o c i  rob ó tś

Og ó l n e  za s a d y  kon t r o l i  jak o c i  rob ó t  po d a n o  w  OS Tś

Ko n t r o l a  wy k o n a n i a  po d o a,  po d s y p k i ,  ob s y p k i  i za s y p k ił ż

Kontrola jakości wykonania robót polega na sprawdzeniu zgodności 
wykonania robót z
Dokumentacją Projektową, Specyfikacją Techniczną i poleceniami 
Inspektora nadzoru. Kontroli jakości podlega wykonanie:
- szalunków, podparć 
- zbrojenia,
- osadzenia elementów do zabetonowania ,
- betonowania ,
-   robót zanikających i ulegających zakryciu

Ko n t r o l a  jak o c i  rob ó t  mo n t a o w y c hś ż

Sprawdzenie jakości wykonanych robót obejmuje ocenę:

-   prawidłowości położenia budowli w planie
-   prawidłowości cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej 
elementów, 
- jakości betonu pod względem jego zagęszczenia, jednolitości struktury, 
widocznych 
    wad i uszkodzeń (np. raki, rysy)
- prawidłowości  wykonania i montażu zbrojenia 
Sprawdzenie jakości wykonanych robót obejmuje ocenę:

-   prawidłowości położenia budowli w planie
-   prawidłowości cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej 
elementów, 
- jakości betonu pod względem jego zagęszczenia, jednolitości struktury, 
widocznych 
    wad i uszkodzeń (np. raki, rysy)
- prawidłowości  wykonania i montażu zbrojenia 

Ate s t y  jak o c i  ma t e r i a ó w  i ur z d z eś ł ą ń

Pr z e d  wy k o n a n i e m  ba d a  jak o c i  ma t e r i a ó w  pr z e z  W y k o n a w c  ins p e k t o rń ś ł ę  
na d z o r u  mo e  do p u c i  do  u y c i a  ma t e r i a y  po s i a d a j c e  at e s t  pr o d u c e n t aż ś ć ż ł ą  
stw i e r d z a j c y  ich  pe n  zg o d n o  z  wa r u n k a m i  po d a n y m i  w  SS T .  At e s t yą ł ą ść  
na l e y  prz e d s t a w i  ins p e k t o r o w i  na d z o r u  na j p ó n i e j  pr z e d  wb u d o w a n i e mż ć ź  
pie r w s z e j  pa r t i i  da n e g o  ma t e r i a u .  Ni e  pr z e d s t a w i e n i e  w  ter m i n i e  at e s t ó wł  
jes t  ryz y k i e m  wy c z n i e  W y k o n a w c y ,  kt ó r y  po n o s i  ws z e l k i e  ko s z t y  b dó w ,łą łę  
om y e k  i  za n i e d b a .  W  pr z y p a d k u  ma t e r i a ó w ,  dla  kt ó r y c h  at e s t y  sł ń ł ą  
wy m a g a n e  pr z e z  SS T ,  ka d a  pa r t i a  do s t a r c z o n a  do  ro b ó t  b d z i e  po s i a d aż ę ć  
at e s t  ok r e l a j c y  w  spo s ó b  jed n o z n a c z n y  jej  ce c h y .  Pr o d u k t y  prz e m y s o w eś ą ł  
b d  po s i a d a  at e s t y  wy d a n e  pr z e z  pr o d u c e n t a ,  po p a r t e  w  raz i e  po t r z e b yę ą ć  
wy n i k a m i  wy k o n a n y c h  pr z e z  nie g o  ba d a .  Ko p i a  at e s t u  wi n n a  by  op a t r z o n ań ć  



oz n a c z e n i e m  pa r t i i  ma t e r i a u  do s t a r c z o n e g o  Wy k o n a w c y .  Ma t e r i a ył ł  
po s i a d a j c e  at e s t y ,  a  urz d z e n i a  - wa n e  - leg a l i z a c j e  mo g  by  ba d a n e  wą ą ż ą ć  
do w o l n y m  cz a s i e .  Je e l iż
zo s t a n i e  stw i e r d z o n a  nie z g o d n o  ich  w a c i w o c i  z  SS T  to  ta k i e  ma t e r i a y  i/ść ł ś ś ł
lub  ur z d z e n i a  zo s t a n  od r z u c o n e .ą ą

Do p u s z c z a l n e  tol e r a n c j e

Do p u s z c z a l n e  tol e r a n c j e :

od c h y l e n i e  od l e g o c i  kr a w d z i  dn a  wy k o p u  od  us t a l o n e j  w  pl a n i e  nieł ś ę  
po w i n n o  by  wi k s z e  od±5 c m ,ć ę
od c h y l e n i e  sz e r o k o c i  wa r s t w y  po d o a  nie  po w i n n o  pr z e k r a c z a  ±5c m  ,ś ł ż ć
od c h y l e n i e  gr u b o c i  wa r s t w y  po d o a  ni e  po w i n n o  pr z e k r a c z a  ±3c m  ,ś ł ż ć
od c h y l e n i e  os i  u o o n e g o  ka n a u  od  p as z c z y z n y  pi o n o w e j  pr z e b i e g a j c e jł ż ł ł ą  
po m i d z y  pu n k t a m i  ch a r a k t e r y s t y c z n y m i  kan a u  nie  po w i n n o  pr z e k r a c z aę ł ć  
0,05  m  (5cm),  od c h y l e n i e  rz d n y c h  u o o n e g o  ka n a u  (ruro c i g u)  odę ł ż ł ą  
pr z e w i d z i a n e g o  w  pro j e k c i e  ni e  po w i n n o  prz e k r a c z a  0.3‰ć  
pr o j e k t o w a n e j  ró n i c y  rz d n y c h  (3cm  na  100 m),ż ę

7. Obmiar  robót

7. 1. O g ó l n e  za s a d y  ob m i a r u  ro b ó t

O g ó l n e  za s a d y  ob m i a r u  ro b ó t  po d a n o  w  OS T

8. Odbiór  robót

Og ó l n e  za s a d y  od b i o r u  rob ó t  po d a n o  w  OS T
Od b i ó r  po l e g a  na  oc e n i e  ilo c i  i  jak o c i  wy k o n a n y c h  ro b ó t  pr z e zś ś  
Wy k o n a w c .  ę
W  szc z e g ó l n o c i  od b i o r o w i  po d l e g a j  ro b o t y  zan i k a j c e  lub  ule g a j c eś ą ą ą  
za k r y c i u .
W  za l e n o c i  od  us t a l e  od p o w i e d n i c h  spe c y f i k a c j i  te c h n i c z n y c h ,  ro b o t yż ś ń  
po d l e g a j  na s t p u j c y m  od b i o r o m :ą ę ą

od b i ó r  ro b ó t  zan i k a j c y c h  i ul e g a j c y c h  za k r y c i u ,ą ą
od b i ó r  os t a t e c z n y  (ko co w y),ń
pr z e g l d  gw a r a n c y j n y .ą

9. Przepisy  związane

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i żelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i określenia.
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu. 
PN-88/B-06250 Beton zwykły.   
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu. 
PN-88/B-30000 Cement portlandzki. (bez  dodatków)
PN-88/B-06250 Beton konstrukcyjny. 
PN-79/B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw 
budowlanych. 



PN-82/H-93215 Walcówka i pręty stalowe do zbrojenia betonu. 
PN-88/B-04300 Cement. Metody badań. Oznaczenia cech 
fizycznych. 
PN-8 8/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie. 

PN-88/B-32250 Materiały budowlane. Woda do betonów i 
zapraw. 

SST- 4 –  ROBOTY  NAWIERZCHNIOWE
1. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBÓT BUDOWLANYCH

1.1 Wstęp

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznych są wymagania techniczne dotyczące 
wykonania i odbioru robót związanych z budową przepustu w Jasienicy.

1.1.2 Przedmiot opracowania
Przedmiotem Specyfikacji Technicznych są wymagania techniczne dotyczące 
wykonaniai odbioru robót związanych z budową przepustu w Jasienicy.

1.1.3 Zakres robót budowlanych w ST
Specyfikacja obejmuje wszystkie czynności związane z wykonaniem robót 
nawierzchniowych.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmują wszystkie czynności przygotowawcze i 
podstawowe branży drogowej zgodnie z dokumentacja projektową.
Zakres prac obejmuje: 
•rozebranie nawierzchni asfaltowej,
•odtworzenie nawierzchni asfaltowej,

2. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY

2.1. Organizacja robót budowlanych

2.1.1. Ogólne wymagania dotyczące robót
Wykonawca robót jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za ich zgodność 
zdokumentacją projektową, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora.
Przy wykonywaniu robót związanych z robotami nawierzchniowymi należy 
bezwzględnie przestrzegać przepisów bhp.

2.1.2. Stosowanie do ustaleń prawa i innych przepisów
Wykonawca zobowiązany jest znać wszystkie przepisy wydane przez władze 
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, które są w jakikolwiek sposób 
związane z robotami i będzie w pełni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, 
przepisów i wytycznych podczas prowadzenia robót.
3. NAZWY I KODY PRZEDMIOTU OPRACOWANIA

4. OKREŚLENIA PODSTAWOWE

4.1. Określenia podstawowe przedmiotu opracowania



Użyte w ST określenia należy rozumieć w każdym przypadku zgodnie z Polską 
Normą PN-ISO 6707-1 „Budownictwo Terminy Ogólne" oraz zgodnie z 
obowiązującymi określeniami zawartymi w Prawie Budowlanym.

5. MATERIAŁY
Do wykonania robót nawierzchniowych należy wbudować następujące materiały:
- asfalt do nawierzchni wiążącej i ścieralnej,

6. SPRZĘT
Wykonawca przystępujący do budowy zastosuje sprzęt gwarantujący właściwą 
jakość robót.
Do robót budowlano-montażowych można stosować następujący sprzęt:
•samochody skrzyniowe
•równiarka
•sprężarka spalinowa
•walec
•samochór beczkowóz
•rozkładarka mas bitumicznych
•spycharka gąsienicowa
•agregat prądotwórczy,
•piła spalinowa z tarczą do cięcia nawierzchni
•i inne wg potrzeb.
Sprzęt montażowy musi być w pełni sprawny i dostosowany do technologii i
warunków wykonywanych robót.

7. TRANSPORT
Wykonawca powinien wykazać się możliwością korzystania z następujących środków 
transportu:
•samochody skrzyniowe,
•samochody samowyładowcze,
•samochody dostawcze.
Przewożone materiały powinny być rozmieszczone równomiernie, oraz 
zabezpieczone przed przemieszczeniem w czasie ruchu pojazdu.

8. WYKONANIE ROBÓT BUDOWLANYCH
Szczegóły wykonania robót w zakresie robót nawierzchniowych określa 
dokumentacja projektowa. Roboty nawierzchniowe demontażowe i odtworzeniowe są 
elementem towarzyszącym przy wykonywaniu kanalizacji deszczowej. Dlatego też, 
przed rozpoczęciem robót ziemnych na trasie układanego rurociągu, należy rozebrać 
istniejącą nawierzchnię betonową i asfaltową.
Po ułożeniu rurociągu, zasypaniu wykopu i zagęszczeniu gruntu, należy doprowadzić 
teren do stanu pierwotnego. W miejscu wyciętych odcinków asfaltu, należy 
nawierzchnie odtworzyć (podbudowa, warstwa ścieralna i wiążąca asfaltu). Grubość 
odtworzeniowej warstwy asfaltu należy dopasować do istniejącej grubości 
nawierzchni.

9.KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
Ogólne zasady kontroli jakości robót podano w „Warunkach technicznych jakim 
powinny odpowiadać drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999 
r.).



9.1. Badanie zgodności z dokumentacją projektową (budowlaną i wykonawczą)
-sprawdzenie, czy zostały przedłożone wszystkie dokumenty niezbędne dla 
prawidłowego wykonania robót,
-sprawdzenie dokumentów pod względem merytorycznym i formalnym,
-sprawdzenie, czy poszczególne fazy robót wykonano zgodnie z dokumentami.

10.PRZEDMIAR I OBMIAR ROBÓT
Przedmiar i obmiar robót określa ST-00.

11. ODBIÓR ROBÓT BUDOWLANYCH
Warunki odbioru robót budowlanych określa ST-00.

12.PODSTAWA WYKONANIA ROBÓT BUDOWLANYCH 
12.1. Przepisy związane
-PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.
-BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
-PN-87/B-01100 Kruszywo skalne. Podział, nazwy, określenia.
-PN-77/B-06714 Kruszywa mineralne.
-PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe nawierzchni drogowych.
-PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe.
-Instrukcje stosowania materiałów wydane przez producenta,
-Obowiązujące Prawo budowlane.
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