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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

PRZEBUDOWA PRZEPUSTU OKULAROWEGO ZLOKALIZOWANEGO W
CI4AGU DROGI GMINNEJ PUBLICZNEJ NR 490002S , MYSLIWSKA”
W JASIENICY NA PRZEPUST RAMOWY

Opracowanie zawiera:

1. OST — Ogolna Specyfikacja Techniczna
2.SST-1 — Roboty przygotowawcze
3.SST-2 — Roboty ziemne

4. SST-3 — Roboty betonowe i zelbetowe

5. SST-4 — Roboty nawierzchniowe

GMINA JASIENICA

Inwestor: JASIENICA 159, 43-385 JASIENICA

Bielsko-Biata, listopad 2019




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT

OST - Ogdélna Specyfikacja Techniczna

Okreslenie przedmiotu zamowienia

Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsi€wzi€cia

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy PRZEBUDOWY PRZEPUSTU
OKULAROWEGO ZLOKALIZOWANEGO W CIAGU DROGI
GMINNEJ PUBLICZNEJ NR 490002S ,, MYSLIWSKA” W JASIENICY
NA PRZEPUST RAMOWY

Uczestnicy procesu inwestycyjnego

— Zamawiajqcy: GMINA JASIENICA

JASIENICA 159, 43-385 JASIENICA
— Instytucja finansujdca inwestycjg: GMINA JASIENICA

JASIENICA 159, 43-385 JASIENICA
— Organ nadzoru budowlanego: Powiatowy Inspektor Nadzoru

Budowlanego w Bielsku- Biajfej

Charakterystyka przedsi@wzi€cia

. Przeznaczenie obiektu irozwidzania funkcjonalno —uzytkowe
Istniejacy przepust okularowy ze wzgl€du na swojd konstrukcj€ powoduje
powstawanie zatorow iwyst€powanie wéd z rowu na tereny przylegjfe.
Wymiana tego przepustu na przepust ramowy rozwia_ze powyzszy problem.
.2. Ogolny zakres robot
Opracowanie zak’fada:
Budow€ przepustu 1500x1000mm.

Budow€ Scianek czotowych inowych barierek.

’
Dokumentacja techniczna okreSlajdca przedmiot zamoéwienia istanowidca

podstaw€ do realizacji robét

. Spis projektow irysunkéw wykonawczych

Podstan realizacji robdét jest projekt budowlany pn. PRZEBUDOWA
PRZEPUSTU OKULAROWEGO ZLOKALIZOWANEGO W CIAGU
DROGI GMINNEJ PUBLICZNEJ NR 4900028 ,MYSLIWSKA” W
JASIENICY NA PRZEPUSTRAMOWYopracowany przez PROJKONS z
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siedzibQ: 43-305 Bielsko- Biata, ul. Whadystawa 1v 40.

Spis szczegél’owych specyfikacji technicznych

— Kod wg CPV 451-1 SST-1 -Roboty przygotowawcze

— Kod wg CPV 451-2 SST-2 -Roboty ziemne

— Kod wg CPV 452-6 SST-3 -Roboty betonowe i Zelbetowe
— Kod wg CPV 452-4 SST-4 -Roboty nawierzchniowe

Zgodnoéé robét z dokumentacjq technicznq

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoéé prac i ich zgodnoéé z
dokumentacjg  projektowdq, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami
zarzddzajdcego realizacjd umowy.

Wykonawca jest zobowiazany wykonywaé wszystkie roboty éciéle wed+ug
otrzymanej dokumentacji technicznej. Jeéli jednak w czasie realizacji robot
okaZe siQ, Ze dokumentacja projektowa dostarczona przez zamawiajacego
wymaga uzupejfnieﬁ wykonawca przygotuje na waasny koszt niezb€dne
rysunki iprzedjfoiy je w czterech kopiach do akceptacji zarza_dzancemu

realizacjg umowy.

Prowadzenie robot

Ogdélne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowq i
S’acisjfe przestrzeganie harmonogramu robd6t oraz za jakoéé zastosowanych
materiatow i wwkonywanych robét, za ich zgodnoéé z projektem
wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jakoéci, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
zarzddzajdcego realizacjd umowy .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za doktadne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementéow robdt zgodnie z wymiarami
i rz€dnymi okreélonymi w dokumentacji projektowej Ilub przekazanymi na
piémie przez zarzddzajdcego realizacjg umowy.

Nast€pstwa jakiegokolwiek beQdu spowodowanego przez wykonawc€ w
wytyczeniu i wyznaczeniu robét, jeéli wymagaé tego b&dzie zarzqdzajdcego

realizacjqd umowy , zostand poprawione przez wykonawc€ na waasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoSci przez
zarzqdzajqcego realizacjq umowy nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich dokjfadnoéé.

Odprowadzenie wody =z terenu budowy i odwodnienie wykopédéw nalezy do
obowidzkow wykonawcy i uwaZa si€, Ze ich koszty zosta+y uwzgl€dnione

w kosztach jednostkowych pozostajfych robot.

Decyzje zarzddzajdcego realizacjgd umowy dotyczdce akceptacji lub
odrzucenia materiatéw ielementéw robét b€dq oparte na wymaganiach
sformquowanych w umowie, projekcie wykonawczym iszczegc’)’fowych
specyfikacjach technicznych, a takZe w normach i wytycznych wykonania i
odbioru robdt. Przy podejmowaniu decyzji zarzddzajdcy realizacjd umowy
uwzgl€dnia wyniki badaﬁ materiatow ijakoéci robot, dopuszczalne
niedok’fadnoéci normalnie wyst€pujdce przy produkcji i przy badaniach

materia’fc’)w, doSwiadczenia z przeszjfoSci, wyniki badall naukowych oraz inne
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czynniki wpl’ywaja_ce na rozwazana_ kwesti€.

Polecenia zarzddzajdcego realizacjd umowy bE€dd wykonywane nie pc’)iniej
niZz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
wykonawc€, pod groéba_ wstrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytujfu

poniesie wykonawca.

Teren budowy

Charakterystyka terenu budowy

Roboty ziemne i instalacyjne dea_ prowadzone liniowo —éciéle wed’fug
rozwia_zaﬁ projektowych.

W trakcie prowadzenia robot naleiy zwrociC szczegdlng uwag€ na kolizje
z istniejdcym uzbrojeniem terenu.

Przy realizacji zadania na gruntach os6b fizycznych naleiy uzyskaé

’
odpowiednie zezwolenia na wejScie w teren.
Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i

na warunkach okreSlonych w ogélnych warunkach umowy.
Zabezpieczenie budowy

Wykonawca dezie odpowiedzialny za ochronQ terenu robo6t oraz wszystkich
materiatow i elementow wyposazenia uzytych do realizacji robé6t od chwili
rozpocchia do ostatecznego odbioru roboét. Przez cajfy ten okres urzadzenia
lub ich elementy b€dq utrzymane w sposo6b satysfakcjonujqcy
zarzqdzajgcego realizacjg umowy . M oZe on wstrzymaé realizacj§ robot jeéli
w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiqzki

konserwacyjne.
Ochrona wlasnoSci i urzqdzel

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochronQ istnieja_cych instalacji
naziemnych i podziemnych wurzddzell znajdujqcych si€ w obr€bie terenu

robét, takich jak rurocia_gi i kable etc.
Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji robét

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowia_zany znaé istosowaé siQ
do przepiséw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie
ochrony érodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakoﬁczenia robot,
wykonawca bE€dzie podejmowajf wszystkie sensowne kroki 2eby stosowaé si€
do wszystkich przepiséw inormatywéow w zakresie ochrony érodowiska na
placu budowy i poza jego terenem, unikaé dziajfal',] szkodliwych dla innych
jednostek wystquja_cych na tym terenie w zakresie zanieczyszczel"’l, hanasu

lub innych czynnikéw powodowanych jego dzia+a|noécia_.
Zapewnienie bezpieczeﬁstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budow€ i b€dzie utrzymywan wyposazenie



konieczne dla zapewnienia bezpieczer’\stwa. Zapewni wyposaienia w
urzddzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposaienie i odzieZ wymagang dla
ochrony iycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. UwaZa
si€, Ze koszty zachowania zgodnoéci z wspomnianymi powyzej przepisami
bezpieczel",lstwa i ochrony zdrowia s wliczone w cen§€ umownd.

Wykonawca b€dzie stosowat si€@ do wszystkich przepisow prawnych
obowiﬂzuja_cych w zakresie bezpieczel",lstwa przeciwpozarowego. Bdeie
stale utrzymywajf wyposaienie przeciwpoiarowe w stanie gotowoéci, zgodnie
z zaleceniami przepiséw bezpieczer,\stwa przeciwpoiarowego, na placu
budowy, we wszystkich urzddzeniach maszynach i pojazdach oraz
pomieszczeniach magazynowych. Materiaty fatwopaine b€dq
przechowywane zgodnie =z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej
odlegl'oéci od budynkéw iskl’adowisk, w miejscach niedostQpnych dla oso6b
trzecich. Wykonawca b€dzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstajfe w
wyniku pozaru, ktory még+by powstaé w okresie realizacji robdét Ilub zosta’f
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow.

W trakcie realizacji rob6ét wykonawca dezie stosowan siQ do wszystkich
obowidzujgcych przepisow iwymagah w zakresie bezpieczeﬁstwa i ochrony

zdrowia.

Zarzadzajacy realizacjg umowy

Zarzqdzajdcy realizacjg umowy w ramach posiadanego wumocowania od
zamawiajdcego reprezentuje interesy zamawiajdcego na budowie przez
sprawowanie kontroli zgodnoSci realizacji robot budowlanych z

dokumentacjq projektowdq, specyfikacjami technicznymi, przepisami,

zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy.
Materiaty i urzadzenia

Atesty materiatow i urzddzel

Wszystkie wbudowywane materiajfy i urzqdzenia instalowane w trakcie
wykonywania robot muszq byé zgodne z wymaganiami okreélonymi w
poszczegolnych szczegé+owych specyfikacjach technicznych.

W przypadku materia’fc’)w, dla ktérych w szczegé’fowych specyfikacjach
technicznych wymagane sd atesty, kaZda partia dostarczona na budow€
musi posiadaé atest okreélaja_cy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed
wykonaniem przez wykonawc€ badan jakoéci materia’féw, zarzqdzajqcy
realizacja_ umowy moZe dopuécié do uiycia material’y posiadaja_ce atest
producenta stwierdzajqgcy pe’fna_ zgodnoéé tych materiatow z warunkami
podanymi w szczegé’fowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemys+owe muszq posiadaé atesty wydane przez producenta,
poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badar,]. Kopie
wynikéw tych badan muszdq byé dostarczone przez wykonawc€
zarzqdzajdcemu realizacjg umowy.

Material’y posiadajdce atesty, a urzddzenia - waZna legalizacj€, mogq byé
badane przez zarzddzajdcego realizacjd umowy w dowolnym czasie. W
przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodnoéé w+aéciwoéci
przewidzianych do uZycia materianOW iurza_dzel"] z wymaganiami zawartymi
w szczegc’)’fowych specyfikacjach technicznych nie zostand one przyj€te do

wbudowania.
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Materia’fy nie odpowiadajdce wymaganiom umowy

Materia’fy uznane przez zarzddzajdcego realizacjd umowy za niezgodne ze

szczegé’fowymi specyfikacjami technicznymi muszq

byé niezwtocznie

usuni€te przez wykonawc€ =z placu budowy. JeSli zarzddzajdcy realizacjq

umowy pozwoli wykonawcy wykorzystaC te materia+y do

innych robot niZ te,

dla ktoérych zosta’fy one pierwotnie nabyte, wartoSC tych material’c’)w moZe byC

odpowiednio skorygowana przez =zarzddzajdcego realizacjd umowy. Kazdy

rodzaj rob6t wykonywanych z uiyciem material’éw,

sprawdzone lub zaakceptowane przez zarz&]_dzajﬂcego

ktore nie zosta’fy

realizacjq umowy ,
’

dezie wykonany na waasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaC sobie

spraw€, Ze te roboty mogq byé odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe

i niezapl’acone.

Przechowywanie isk’fadowanie materia’fc’)w i urzddzel

Wykonawca jest zobowidzany zapewniC. ieby materia+y i urzddzenia

tymczasowo sktadowane na budowie, bnyy zabezpieczone przed

uszkodzeniem. Musi utrzymywaC ich jakoSC i wlasnoSci

w takim stanie jaki

jest wymagany w chwili wbudowania lub montaZu. Muszg one w kaidej

chwili byC dost€pne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzgdzajgcego

realizacjd umowy ,aZ do chwili kiedy zostanq uiyte.

’
Tymczasowe tereny przeznaczone do skaadowania materia’fc’)w iurza_dzen

b€dq zlokalizowane w obr€bie placu budowy w miejscach

uzgodnionych z

zarza_dzaja_cym realizacja_ umowy , lub poza placem budowy, w miejscach

zapewnionych przez wykonawc€. Zapewni on, Ze tymczasowo sktadowane

na budowie materiaty i urzddzenia b€dq zabezpieczone przed

uszkodzeniem.

Stosowanie materiajfc')w zamiennych

Jeéli wykonawca zamierza u2yé w jakimé szczegdlnym

przypadku materia+y

lub urza_dzenia zamienne, inne niZ przewidziane w projekcie wykonawczym

lub szczegé’fowych specyfikacjach technicznych, po

informuje o takim

zamiarze przynajmniej zarzddzajcego realizacjd umowy na 3 dni przed ich

uiyciem lub  wczeSniej, jeSli wymagane jest badanie materiatu  Ilub

urzddzenia przez zarzddzajdcego realizacjg umowy . Wybrany i zatwierdzony

zamienny typ materiatu Iub urzgddzenia nie moZe byC zmieniany w terminie

p6Zniejszym bez akceptacji zarzddzajgcego realizacjd umowy .

Sprzet

Wykonawca jest zobowidzany do uzywania jedynie takiego sprz€tu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego prfywu na jakoéé wyko

Srodowisko.

nywanych robét i

Sprz€t b€dqcy wJ(asnoéciq wykonawcy Ilub wynaj€ty do wykonania robot musi

byC utrzymywany w dobrym stanie i gotowoSci do pracy oraz byé zgodny

z wymaganiami ochrony érodowiska i przepisami
uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przep
dostarczy zarzqdzajdcemu realizacjq umowy k

potwierdzajgcych dopuszczenie sprz€tu do uzytkowania.

dotyczdcymi  jego
isami, wykonawca
opie dokumentow
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Transport

Liczba i rodzaje érodkc’)w transportu muszé[ zapewniaé prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreélonymi w projekcie wykonawczym iszczegél’owych
specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami =zarzqdzajdcego realizacjq
umowy.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszq spe’fniaé wymagania
dotyczdce przepisow ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do
dopuszczalnych obciqzer’] na osie iinnych parametréw technicznych.
Wykonawca jest zobowidzany usuwaé na bieza_co, na wJ{asny koszt, wszelkie
uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na

drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Kontrola jakosci robét
Kontrola jakoéci robé6t moZe byé prowadzona przez Zamawiaja_cego w ca’fym
okresie trwania robot.

Wykonawca jest w pe’fni odpowiedzialny za jakoSC wykonanych robot i

zastosowanych materiatow.

Odbiory roboét i podstawa ptatnosci

Zasady odbiorow robdt ip+atnoéci za ich wykonanie okreéla umowa.
Przepisy zwiagzane

Normy inormatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowidzujgcymi w Polsce
normami inormatywami.

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczdce danego asortymentu
robot sg wyszczegodlnione w punkcie 10 kazdej szczegé+owej specyfikacji

technicznej.

Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowu':]_zany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane
zarbwno przez waadze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore sd w jakiejkolwiek sposéb zwidzane z prowadzonymi
robotami i b&dzie w pe+ni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regu+ i
wytycznych w trakcie realizacji robot .

Wykonawca b€dzie przestrzegal’ praw autorskich |patentowych BEdzie w
pe+n| odpowiedzialny za spe+n|an|e wszystkich wymagan prawnych w
odniesieniu do uZywanych opatentowanych urza_dzen lub metod. B€dzie
informowat zarzddzajdcego realizacjg umowy o swoich dziataniach w tym

zakresie, przedstawiajgdc kopie atestéow iinnych wymaganych Swiadectw.



Szczegobtowe Specyfikacje Techniczne

SST-1- ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - ROBOTY
POMIAROWE

1.

Wstep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sd wymagania dotyczdce
wykonania iodbioru robdét zwidzanych z wyznaczaniem trasy ipunktow

wysokoSciowych przy przepuScie w Jasienicy.

Zakres stosowania SST

Szczegé’fowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym przy

zlecaniu irealizacji omawianego =zadania.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy

liniowych oraz powierzchniowych robotach ziemnych oraz konstrukcyjnych.

W zakres robot pomiarowych zwidzanych 2z odtworzeniem trasy i punktow
wysokoéciowych wchodzq:
Wyznaczenie sytuacyjne i wysokoéciowe punktow gjféwnych osi
kolektora oraz punktow wysokoéciowych.
Uzupejfnienie osi dodatkowymi punktami — wyznaczenie osi
Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych - reperéw

roboczych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych —zastabilizowanie punktéw

OkreSlenia podstawowe

Punkty gl’c’)wne — punkty za+amania, punkty kierunkowe oraz pocza.tkowe i
kor,]cowe punkty.

Okreélenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sq zgodne z
obowidzujgcymi normami, dokumentacjq techniczng, prawem budowlanym

oraz z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej OST.

Ogélne wymagania dotyczdce robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakoSC ich wykonania oraz
zgodnoSC z dokumentacjq projektowd specyfikacjgd techniczng i poleceniami
Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczape robot podano w

specyfikacji technicznej OST.

Materiaty



Ogoélne wymagania dotyczdce materia+c’>w, ich pozyskiwania i skfadowania
podano specyfikacji technicznej OST. Do utrwalenia punktéw g+éwnych
nalezy stosowaé pale drewniane z gwoidziem lub pr€tem stalowym, s’fupki
betonowe albo rury metalowe o deugoéci okojfo 0,50m. Pale drewniane
umieszczone poza granica_ robét ziemnych, w sa_siedztwie punktow
za+amania trasy, powinny mieé érednicQ od 0,15 m do 0,20 m ideugoéé od
1,50 m do 1,70 m. Do stabilizacji pozostajfych punktow naleiy stosowaé
paliki drewniane o érednicy od 0,05 m do 0,08 m id+ugoéci oko’fo 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istniejdcej nawierzchni bolce stalowe o érednicy
5 mm idlugoSci od 0,04 m do 0,05 m.

Sprzet

Ogolne wymagania dotyczdce sprz€tu podano specyfikacji technicznej OST.
Roboty zwidzane ze stabilizacjq ioznaczeniem gjféwnych elementédw drogi
oraz roboczych punktow wysokoS’aciowych, b€dq wykonywane r€cznie.
Roboty pomiarowe zwidzane z wytyczeniem oraz okreéleniem
wysokoéciowym powyzszych elementéw, wykonywane b€dq
specjalistycznym sprz€tem geodezyjnym przeznaczonym do tego typu robot.
Sprz€t stosowany do wyznaczer’\ powinien gwarantowaé uzyskanie

wymaganej dok+adnoéci pomiaru.

Transport

Ogdélne wymagania dotyczdce transportu podano specyfikacji technicznej
OST. Wykonawca jest zobowidzany do stosowania jedynie takich érodkéw
transportu, ktére nie wp*ynq niekorzystnie na jakoéé wykonywanych robét.
Sprz€t i materia’fy do odtworzenia trasy moZna przewozié dowolnymi

Srodkami transportu.
Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z Umowc':{,
oraz za jakoé(’: zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich
zgodnoéé z dokumentacjc’:{ projektowa_, wymaganiami Specyfikacji
Technicznych iprogramem zapewnienia jakoéci, projektu organizacji robot

oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogélne warunki wykonywania robdt

Prace pomiarowe powinny byé wykonywane zgodnie z obowia_zuja_cymi
instrukcjami ijéwnego Urz€du Geodezji i Kartografii. Zamawiajdcy
zobowiazany jest do przekazania Wykonawcy lokalizacji punktéw gl’éwnych
osi trasy oraz reperow. Przyj@cie tych punktéw powinno byé dokonane w
obecnoéci Inspektora nadzoru.

W oparciu o materiajfy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca
powinien przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne, nieszdne do
szczegé’fowego wytyczenia robo6t. Wykonawca zobowidzany jest wytyczyé i
zastabilizowaé w terenie, g+éwne punkty oraz punkty wysokoéciowe (repery

robocze).
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Wyznaczenie punktéw na osi

Tyczenie nale2y wykonaé w oparciu o dokumentach projektowa_ przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji paﬁstwowej lub innej osnowy geodezyjnej
okreélonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przez Inspektora nadzoru. Wyznaczone punkty na osi budowli
nie powinny byé przesuni€te wi€cej niZ 3 cm ,w stosunku do projektowanych.
Powyisze roboty powinny byé wykonywane zgodnie z dokumentacjq
projektowa oraz w miejscach wymagaja_cych uzupel’nienia dla poprawnego

wykonania robot.

Wyznaczenie reperéw roboczych

Rz€dne punktow na osi naleiy wyznaczyé z dokaadnoécia_ do 1,0 centymetra
w stosunku do erdnych okreélonych w dokumentacji projektowej. Punkty
wysokoéciowe (repery) nalezy wyznaczyé, co okofo 50 m, a takZe dla
kaidego punktu charakterystycznego rowu. Punkty wysokoéciowe naleiy
umieszczaé poza granicami projektowanych zamierzeﬁ. Powyzsze roboty
powinny byé wykonywane zgodnie z Dokumentacja_ Projektowa_ oraz w

miejscach wymagajqcych uzupe+nienia dla poprawnego wykonania robat.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie kraw€dzi
rowu (okreSlenie granicy robét). Powyisze roboty powinny byC wykonywane
zgodnie z dokumentacjq projektowd. Do wyznaczenie kraw@dzi naleiy

stosowaC dobrze widoczne paliki.

Kontrola jakos$ci robét

Ogo6lne zasady kontroli jakoéci robot podano specyfikacji technicznej OST.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiqgni€cia zajfozonej jakoéci
wykonywanych robdét przy robotach remontowych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za plenq kontroIQ robot. KontroIQ jakoéci prac pomiarowych
zwidzanych z odtwarzaniem (wyznaczeniem) trasy ipunktow
wysokoéciowych naleiy prowadzié wg ogoélnych zasad okreélonych w
instrukcjach Gch')wnego Urz€du Geodezji i Kartografii. Sprawdzanie robot
pomiarowych naleiy przeprowadzié wg nast€pujdcych zasad:

wyznaczenie sytuacyjno- wysokoSciowe nalezy sprawdzaC na wszystkich

progach oraz w 2 innych miejscach na 50,0 m — robocze punkty
wysokoSciowe naleiy sprawdzaC niwelatorem na ca’fym obszarze
budowy,

wyznaczanie nasypow iwykopow nalety sprawdzaC taSmq i szablonem z
poziomnicq co najmniej w 4 miejscach na 50,0 m oraz w miejscach
budzgcych waqtpliwoSC.

Obmiar robot

Obmiar robdt b€dzie okreSlaC faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
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z projektem wykonawczym ispecyfikacja_ techniczna_ wykonania i odbioru
robét, w jednostkach wustalonych w przedmiarze robo6t. Obmiaru wykonanych

robét naleZy dokonywaC na bieza_co w ksia_ice obmiarow.

Odbior robot

Odbiér prac zwidzanych =z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem

trasy liniowych robot w terenie nast§puje na podstawie szkicow i dziennikow

pomiarow geodezyjnych lub protoko+u kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkjfada Inspektorowi nadzoru. Odbiorom podlegajq
poszczegdlne etapy robot (odbiory cz€Sciowe) — zgodnie z harmonogramem

robot oraz roboty zanikajqce.
Podstawy ptatnosci

Warunki i terminy pJfatnoéci zosta+y szczegé’fowo ustalone w specyfikacji
istotnych warunkéw zamodwienia iumowie.
Cena jednostkowa wykonania robdét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéow g+c’>wnych i punktéw wysokoéciowych,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwajfy, ochrona ich przed
zniszczeniem

ioznakowanie u*atwiance odszukanie iewentualne odtworzenie.
Przepisy zwigzane
Instrukcja techniczna O-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna O0-3. Ogdélne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obs+uga inwestycji, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary

Instrukcja techniczna G-3.2. pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.



SST-2- ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegc’)’fowej specyfikacji technicznej sd wymagania

dotyczdce wykonania i odbioru robdét ziemnych przy budowie przepustu w
Jasienicy.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegé’fowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym przy

zlecaniu irealizacji omawianego =zadania.

1.3. Zakres robdét obj€tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczd =zasad prowadzenia

rob6t ziemnych w czasie budowy iobejmujq:

wykonanie niezb&dnych wykopow,

zasypanie wczeéniej ujfoionych rurociagow.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana W gruncie lub z gruntu albo
rozdrobnionych odpadow przemys+owych, spe+niaja_ca warunki statecznoSci i

odwodnienia.

1.4.2. Wysokoéé nasypu lub g+Qbokoéé wykopu - réZnica rz€dnej terenu i rz€dnej

robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Nasyp niski -nasyp, ktérego wysokoéé jest mniejsza hiZ 1 m.

1.4.4. Nasyp éredni -nasyp, ktéorego wysokoéé jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

1.4.5. Nasyp wysoki -nasyp, ktérego wysokoé(’: przekracza 3 m.

1.4.6. Wykop pnytki -wykop, ktérego gl’Qbokoéé jest mniejsza niZ 1 m.

1.4.7. Wykop éredni -wykop, ktérego g+Qbokoéé jest zawarta w granicach od 1 do
3 m.

1.4.8. Wykop ngQboki -wykop, ktorego g+QbokoS’aé przekracza 3 m.

1.4.9. Row - otwarty wykop o g’beokoéci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i

odprowadza wod€.

1.4.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow

pozyskanych



w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow

oraz innych prac zwidzanych z trasq drogowq.

Ogélne wymagania dotyczdce robot

Ogoélne wymagania dotyczdce robdét podano w OST.

Materiaty (grunty)

Podziajf gruntow

Podstaw€ podzial’u gruntow i innych materiatow sypkich na kategorie pod
wzgl€dem trudnoSci ich odspajania podajg stosowne tablice w ktérych
okreSlono przeci€tne wartoSci g€stoSci obj€toSciowej gruntow i materiatow w

stanie naturalnym oraz wspcﬂ'czynnik(’)w spulchnienia.

Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byé przez
Wykonawc€ wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow
skarp remontowanego rowu. Grunty przydatne do budowy nasypow moga_
byé wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowid nadmiar
oijtoéci robét ziemnych iza zezwoleniem Inspektora Nadzoru. JeZeli
grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie b€ddc
nadmiarem oijtoéci robot ziemnych, zosta’fy za zgoda_ Inspektora Nadzoru
wywiezione przez Wykonawc€ poza teren budowy z przeznaczeniem innym
niZ budowa nasypow Ilub wykonanie prac oijtych kontraktem, Wykonawca
jest zobowidzany do dostarczenia rc')wnowaZnej oijtoéci gruntow
przydatnych ze iréde’f wjfasnych, zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru. Grunty imateriajfy nieprzydatne do budowy nasypow, powinny byé
wywiezione przez Wykonawc€ na odkl’ad. Zapewnienie teren6w na odk+ad
nalezy do obowidzkow Zamawiajgcego, o ile nie okreélono tego inaczej w
kontrakcie. Inzynier moZe nakazaé pozostawienie na terenie budowy
gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnoéé wynika jedynie z powodu

zamarznchia lub nadmiernej wilgotnoSci.

Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przyst@pujdcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé
si€ moiliwoS’acia_ korzystania z nast€pujdcego sprz€tu do:
odspajania iwydobywania gruntéw (narz€dzia mechaniczne, koparki,
+adowarki, itp. ),
jednoczesnego wydobywania iprzemieszczania gruntéw (spycharki,
spycharko — koparki, itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
itp.),
sprz€tu zag€szczajqcego (walce, ubijaki, pl’yty wibracyjne itp.).

Transport gruntéw
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Wybor érodk()w transportowych oraz metod transportu powinien byé
dostosowany do kategorii gruntu (materia+u), jego oijtoéci, technologii
odspajania iza*adunku oraz od odleg+oéci transportu. Wydajnoéé érodkéw
transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnoéci sprz€tu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materla’fu) ZW|kazen|e
odIngfoSm transportu ponad wartoSci zatwierdzone nie moZe byC podstawq
roszczen Wykonawcy, dotycza_cych dodatkowej zap’faty za transport, o ile
zwi€kszone odlegjfoéci nie zostajfy wczeéniej zaakceptowane na piémie

przez InZyniera.

Wykonanie roboét

DoktadnoSC wykonania wykopdéw inasypow

Odchylenie osi w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé
wi€ksze niZ + 10 cm. RéZnica w stosunku do projektowanych rz€dnych
robot ziemnych nie moZe przekraczaé + 1 cm i -3 cm. Pochylenie skarp nie
powinno roznié si€ od projektowanego o wi€cej niZ 10% jego wartoéci
wyraZonej tangensem kqta. Maksymalna g’beokoéé nieréwnoéci na
powierzchni skarp nie powinna przekraczaé 10 cm przy pomiarze Jfatq 3-
metrowq, albo powinny byé spel’nione inne wymagania dotycza_ce réwnoéci,

wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

Odwodnienie pasa robdét ziemnych

NiezaleZnie od budowy urza_dzeﬁ, stanowiqcych elementy systemow
odwadniaja_cych, uthych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien,
o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonaé urzgdzenia, ktore zapewniq
odprowadzenie wod gruntowych iopadowych poza obszar robdét ziemnych
tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem inawodnieniem.
Wykonawca ma obowidzek taklego wykonywania wykopdéw inasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawaC w caerm okresie trwania robot spadki,
zapewniajqce praW|deowe odwodnienie. JeZeIl, wskutek zaniedbania
Wykonawcy, grunty ulegnd nawodnieniu, ktére spowoduje ich d’fugotrwa+ﬂ
nieprzydatnoéé, Wykonawca ma obowia_zek usunchia tych gruntéw i
zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wjfasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych op+at ze strony Zamawiaja_cego za te czynnoéci, jak réwnieZ

za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia(’: jego prawid+owe
odwodnienie w canym okresie trwania roboéot ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postonwaC w kierunku podnoszenia si€ niwelety. W czasie robot
ziemnych naleZy zachowaC odpowiedni spadek podfuZny i nadaC
przekrojom poprzecznym spadki, umoZI|W|aJace szybki odp+yw wéd z
wykopu. Nale2y uwnganié ewentualny wp’fyw kolejnoéci i sposobu
odspajania gruntow oraz terminow wykonywania innych robd6t na splenienie
wymagar,\ dotyczdqcych pra,wid+owego odwodnienia wykopu w czasie
post€pu robot ziemnych. Zrodta wody, ods’foniQte przy wykonywaniu
wykopow, nalezy uja_é w rowy lub dreny. Wody opadowe igruntowe nalezy

odprowadziC poza teren pasa robo6t ziemnych.
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Kontrola jakosci robot

Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

Sprawdzanie odwodnienia

Sprawdzanie odwodnienia robot polega na kontroli zgodnoéci z
wymaganiami specyfikacji oraz z dokumentacjg projektowq. Szczegédlng
uwag€ naleZy zwréciC na:

wjfaéciwe uchie i odprowadzenie woé6d opadowych,

whaSciwe uj€cie i odprowadzenie wysi€kow wodnych.
Sprawdzanie jakoSci wykonania robét
W czasie kontroli szczeg6ing uwag€ naleZy zwréciC na:
odspajanie gruntéw w spos6b nie pogarszajgcy ich waaSciwoSci,
zapewnienie statecznoSci skarp,
odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich
zakor,lczeniu,
doktadnoSC wykonania wykopow (usytuowanie iwykor’\czenie),
prawidl’owoSC wykonania skarp wykopu
waaSciwy dobo6r gruntu do zasypu kolektora
Badania do odbioru

Szerokoéé dna wykopu

Szerokoéé dna wykopu nie moZe réznié si€ od szerokoéci projektowanej o

wi€cej niZ + 5 cm.
Nachylenie skarp

Pochylenie skarp nie moZe ré6ZniC si€ od pochylenia projektowanego o

wi€cej niZ 10% wartoéci pochylenia wyrazonego tangensem kqta.
Rc’)wnoéé skarp

NieréwnoSci skarp, mierzone Jfatc':]_ 3-metrowd, nie mogq przekraczaC * 10

cm.
Spadek pod+uzny dna

Spadek pod+u2ny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem erdnych
wysokoSciowych, nie moZe dawaC réZnic, w stosunku do rz€dnych

projektowanych, wikazych niZ -lcm lub +1 cm.

Zasady post€powania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materia’fy nie spleniaja_ce wymagall podanych w odpowiednich

punktach specyfikacji, zostang odrzucone. JeSli materia+y nie spejfniaja_ce



wymagal',\ zostana wbudowane Iub zastosowane, to na polecenie Iniyniera
Wykonawca wymieni je na waaéciwe, na w’fasny koszt. Wszystkie roboty,
ktére wykazuja_ wikaze odchylenia cech od okreélonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawc€ na jego
koszt. Na pisemne wysta_pienie Wykonawcy, Iniynier moZe uznaé wadQ za
nie majdcq zasadniczego prfywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali
zakres i wielkoSC potra_cel"\ za obniiona_ jakoéé.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiarowdq jest
m* (metr szeécienny) wykonanych robo6t ziemnych
przy obmiarze kubaturowym
m ? (metr kwadratowy) wykonanych robé6t ziemnych

przy obmiarze powierzchniowym.

8. Odbiér robot

Roboty ziemne uznaje si€ za wykonane zgodnie z dokumentacjq
projektowd, SST iwymaganiami Inspektora Nadzoru, jeteli wszystkie
pomiary i badania

z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 dal’y wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczdce podstawy pjfatnoéci podano w OST.

10. Przepisy zwigzane
Normy:

10.1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreélenia. Symbole. Podzia+ i opis
gruntow

10.2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

10.3. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow

wodociggowych

i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

10.4. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogodlne

SST-3- ROBOTY BETONOWE | ZELBETOWE
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegé’fowej specyfikacji technicznej s wymagania
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dotycza_ce wykonania i odbioru robot montaiowych przy budowie przepustu

w Jasienicy.

Zakres stosowania SST

Szczegé’fowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym przy

zlecaniu irealizacji omawianego =zadania.

Zakres robo6t obj€tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja_ wszystkie czynnoSci

umoZliwiajgce:

BudowQ przepustu ramowego.

Wykonanie écian czoJfowych i barierek

Szczegé’fowy zakres prac budowlanych uwzgl€dnia przedmiar robdt oraz

dokumentacja projektowa ktére stanowid integralng cz€SC przedmiotowej

specyfikaciji.

Ogoélne wymagania dotyczdce robdt iinformacje o terenie budowy

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robot zgodnie z
dokumentacjq projektowd, specyfikacjg robdt, poleceniami zarzddzajdcego
realizacjq umowy

i nadzoru inwestorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28  ustawy Prawo
Budowlane. Wprowadzanie jakichkolwiek odststtw od tych dokumentow
wymaga akceptacji idzia+aja_cego w imieniu Zamawiajgcego zarzddzajdcego
realizacja_ umowy. Nie uthe w specyfikacji roboty nale?y wykonaé zgodnie z
instrukcjami producentéw wyrobow Iub dostawcow urza_dzeﬁ. Wszystkie
prace towarzysza_ce itymczasowe na terenie budowy nie podlegaja_ oerbnej

zaplacie. Przyjmuje sie, Ze zostaty wjfa_czone w cen€ ofertowq.

Materiaty, urzadzenia, wtasciwosci wyrobow
budowlanych

Ogoélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczdce materia+éw, ich pozyskania i skjfadowania,
podano
w OST.
Materiaty do wykonania robot betonowych i zelbetowych poszczegdlnych
obiektéw nalezy
stosowac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa- opisem technicznym i
rysunkami.
beton C12/15, beton C25/30 o wodoszczelnosci klasy W6 1
mrozoodpornosci klasy F150
stal do zbrojenia betonu : A llIN (RB 500/BSt500)
szalunki systemowe - stalowe
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wktadki dystansowe
- domieszki i dodatki do betonu:
dodatki uplastyczniajgce i uptynniajace
dodatki adhezyjne do smarowania form

Sprzet

Ogélne warunki dotyczdce sprz€tu

Ogolne warunki dotyczdce sprz€tu podano w OST.

Sprz€t do wykonania robot

Do wykonania robot okreélonych w niniejszej specyfikacji wykonawca
powinien mieC moZliwo$C korzystania z nast€pujdcego sprz€tu:

koparki jednonaczyniowe podsi€bierne

spycharki gdsienicowe

sprz€t do zag€szczania gruntu — zag@szczarka wibracyjna, ubijak

spalinowy, wibratory pnytowe

wycidgarki mechaniczne

Zurawie budowlane samochodowe

pompy do odwadniania wykopow

Transport

Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich érodkéw
transportu, ktére nie prfyna_ niekorzystnie na jakoéé wykonywanych robét i
w*aéciwoéci przewozonych materiatow oraz ktére zostajfy okreélone w
projekcie organizacji robot. Liczba i rodzaje érodkéw transportu
technologicznego muszq zapewniaé prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreélonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji oraz wskazaniami
zarzddzajdcego realizacjgd umowy technicznej w terminach przewidzianych
w harmonogramie robét. Material’y z wyjajkiem material’(’)w gruntowych winny

byé dostarczane samochodami skrzyniowymi.

Transport

Stal zbrojeniowa . Przewozenie stali na budowe powinno odbywac sie w
sposob zabezpieczajacy jg przed odksztatceniami i zanieczyszczeniami.
Stal zbrojeniowa nie jest zasadniczo zabezpieczona przed korozjg w
okresie przed wbudowaniem , nalezy wiec dazy¢, zeby byta
magazynowana w miejscu nie narazonym na nadmierne zawilgocenie
lub zanieczyszczenie.

Beton dostarcza¢ z wytworni betonu betonowozem bezposrednio przed
planowanym betonowaniem .



Kontrola jakos$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakoéci rob6t podano w OST

Kontrola wykonania podeoia, podsypki, obsypki i zasypki

Kontrola jakosci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosSci
wykonania robét z

Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami
Inspektora nadzoru. Kontroli jako$ci podlega wykonanie:

- szalunkéw, podpar¢

- zbrojenia,

- osadzenia elementéw do zabetonowania ,

- betonowania ,

- robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Kontrola jakoSci robét montazowych

Sprawdzenie jakosci wykonanych robét obejmuje ocene:

- prawidtowosci potozenia budowli w planie
- prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej
elementow,
- jakoéci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednolitosci struktury,
widocznych
wad i uszkodzen (np. raki, rysy)
- prawidtowosci wykonania i montazu zbrojenia
Sprawdzenie jakosci wykonanych robét obejmuje ocene:

- prawidtowosci potozenia budowli w planie
- prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej
elementow,
- jakosci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednolitosci struktury,
widocznych

wad i uszkodzen (np. raki, rysy)
- prawidtowosci wykonania i montazu zbrojenia

Atesty jakoSci materiatow i urzddzel

Przed wykonaniem badaﬁ jakoéci materiatow przez Wykonawc€ inspektor
nadzoru moZe dopuS,aci(’: do uiycia materia+y posiadajdce atest producenta
stwierdzajqcy ich pejfnq zgodnoéé z warunkami podanymi w SST. Atesty
nalezy przedstawié inspektorowi nadzoru najp()iniej przed wbudowaniem
pierwszej partii danego material’u. Nie przedstawienie w terminie atestéw
jest ryzykiem wyjfa_cznie Wykonawcy, ktory ponosi wszelkie koszty beQd()w,
omnyek izaniedbal',]. W przypadku materiah’)w, dla ktoérych atesty sq
wymagane przez SST, kaZda partia dostarczona do robdét b€dzie posiadaé
atest okreélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemysl’owe
b€dq posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby

wynikami wykonanych przez niego badal"]. Kopia atestu winna byC opatrzona



oznaczeniem partii materia’fu dostarczonego Wykonawcy. Materia’fy
posiadajgce atesty, a urzddzenia -waZne - legalizacje mogq byé badane w
dowolnym czasie. JeZeli

zostanie stwierdzona niezgodnoéé ich w’faéciwoéci z SST to takie materiajfy i/

lub urzddzenia zostand odrzucone.

Dopuszczalne tolerancje

Dopuszczalne tolerancje:

odchylenie odleg+oéci kraw@dzi dna wykopu od ustalonej w planie nie
powinno byC W|kaze od+*5cm,

odchylenie szerokoSm warstwy podeoZa nie powinno przekraczaC t5cm ,
odchylenie gruboSC| warstwy podl’oZa nie powinno przekraczaC +3cm
odchylenie osi quoZonego kanatu od pJfaszczyzny pionowej przeblegaja_cej
poledzy punktami charakterystycznymi kanajfu nie powinno przekraczaC
0,05 m (5cm), odchylenie rz€dnych quoZonego kanatu (rurociqgu) od
przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé 0.3 %0
projektowanej réinicy rz€dnych (3cm na 100m),

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdélne zasady obmiaru robét podano w OST

Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST
Odbior polega na ocenie iloéci i jakoéci wykonanych robot przez
Wykonawc€.
w szczegélnoéci odbiorowi podlegajg roboty zanikajdce lub ulegajdce
zakryciu.
w zaleznoéci od ustaler,l odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajq nast€pujdcym odbiorom:

odbior robot zanikajgcych iulegajgcych zakryciu,

odbior ostateczny (koﬁcowy),

przegla_d gwarancyjny.
Przepisy zwiagzane

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia.
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-88/B-06250 Beton zwyklty.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-88/B-30000 Cement portlandzki. (bez dodatkow)

PN-88/B-06250 Beton konstrukcyjny.

PN-79/B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw

budowlanych.



PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech

fizycznych.

PN-8 8/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i

zapraw.

SST-4 - ROBOTY NAWIERZCHNIOWE
1. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

1.1 Wstep

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowg przepustu w Jasienicy.

1.1.2 Przedmiot opracowania
Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sg wymagania techniczne dotyczace
wykonaniai odbioru robot zwigzanych z budowg przepustu w Jasienicy.

1.1.3 Zakres rob6t budowlanych w ST

Specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem roboét
nawierzchniowych.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci przygotowawcze i
podstawowe branzy drogowej zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zakres prac obejmuje:

srozebranie nawierzchni asfaltowej,

sodtworzenie nawierzchni asfaltowe;,

2. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY
2.1. Organizacja robét budowlanych

2.1.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
zdokumentacjg projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora.
Przy wykonywaniu robot zwigzanych z robotami nawierzchniowymi nalezy
bezwzglednie przestrzegac¢ przepiséw bhp.

2.1.2. Stosowanie do ustalen prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

3. NAZWY | KODY PRZEDMIOTU OPRACOWANIA

4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

4.1. Okreslenia podstawowe przedmiotu opracowania



Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku zgodnie z Polskg
Normg PN-ISO 6707-1 ,Budownictwo Terminy Ogodlne" oraz zgodnie z
obowigzujacymi okresleniami zawartymi w Prawie Budowlanym.

5. MATERIALY
Do wykonania robét nawierzchniowych nalezy wbudowac nastepujgce materiaty:
- asfalt do nawierzchni wigzacej i $cieralnej,

6. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do budowy zastosuje sprzet gwarantujgcy wiasciwg
jakos$¢ robét.

Do robot budowlano-montazowych mozna stosowac nastepujacy sprzet:
*samochody skrzyniowe

srowniarka

ssprezarka spalinowa

swalec

*samochor beczkow6z

srozktadarka mas bitumicznych

*spycharka gasienicowa

sagregat pradotworczy,

epita spalinowa z tarczg do ciecia nawierzchni

*i inne wg potrzeb.

Sprzet montazowy musi by¢ w petni sprawny i dostosowany do technologii i
warunkow wykonywanych robét.

7. TRANSPORT

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkow
transportu:

*samochody skrzyniowe,

*samochody samowytadowcze,

*samochody dostawcze.

Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie, oraz
zabezpieczone przed przemieszczeniem w czasie ruchu pojazdu.

8. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

Szczegoty wykonania robot w zakresie robét nawierzchniowych okresla
dokumentacja projektowa. Roboty nawierzchniowe demontazowe i odtworzeniowe sg
elementem towarzyszacym przy wykonywaniu kanalizacji deszczowej. Dlatego tez,
przed rozpoczeciem robot ziemnych na trasie uktadanego rurociggu, nalezy rozebraé
istniejgcg nawierzchnie betonowg i asfaltowa.

Po utozeniu rurociggu, zasypaniu wykopu i zageszczeniu gruntu, nalezy doprowadzic¢
teren do stanu pierwotnego. W miejscu wycietych odcinkow asfaltu, nalezy
nawierzchnie odtworzy¢ (podbudowa, warstwa Scieralna i wigzgca asfaltu). Grubos¢
odtworzeniowej warstwy asfaltu nalezy dopasowac do istniejgcej grubosci
nawierzchni.

9.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ,Warunkach technicznych jakim
powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999

r.).



9.1. Badanie zgodnosci z dokumentacjg projektowag (budowlang i wykonawczg)
-sprawdzenie, czy zostaty przedtozone wszystkie dokumenty niezbedne dla
prawidtowego wykonania robot,

-sprawdzenie dokumentow pod wzgledem merytorycznym i formalnym,
-sprawdzenie, czy poszczegolne fazy robot wykonano zgodnie z dokumentami.

10.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Przedmiar i obmiar robot okresla ST-00.

11. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
Warunki odbioru robét budowlanych okresla ST-00.

12.PODSTAWA WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
12.1. Przepisy zwigzane

-PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.

-BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
-PN-87/B-01100 Kruszywo skalne. Podziat, nazwy, okres$lenia.
-PN-77/B-06714 Kruszywa mineralne.

-PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe nawierzchni drogowych.
-PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe.
-Instrukcje stosowania materiatdw wydane przez producenta,
-Obowigzujace Prawo budowlane.
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